
เครื่องรับสัญญาณเครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียมแบบเคลื่อนที่ดาวเทียมแบบเคลื่อนที่

(ROVER) และนำเข้าข้อมูล(ROVER) และนำเข้าข้อมูล

การรับสัญญาณดาวเทียมการรับสัญญาณดาวเทียม

คู่มือการใช้งานคู่มือการใช้งาน

กองเทคโนโลยีทำแผนที่ กรมที่ดินกองเทคโนโลยีทำแผนที่ กรมที่ดิน
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คำนำ 

คูมือ “การใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบเคลื่อนที่ (Rover) และนำเขาขอมูลการรับ
สัญญาณดาวเทียม” เลมนี้ เปนการรวบรวมองคความรูเกี ่ยวกับการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม 
ที่เก่ียวของทั้งหมดอันเปนเครื่องมือที่สำคัญสำหรับงานรังวัดเฉพาะรายของกรมที่ดิน เพื่อสนับสนุนในงานรังวัด 
ทำแผนที่โดยวิธีแผนที่ชั ้นหนึ่งดวยระบบโครงขายการรังวัดดวยดาวเทียมแบบจลน (RTK GNSS Network)  
ใหสามารถปฏิบัติงานไดอยางเหมาะสมและถูกตองตามระเบียบกรมที่ดิน 

 สวนพัฒนาการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียมหวังเปนอยางยิ่งวา คูมือ “การใชงาน 
ชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบเคลื่อนที่ (Rover) และนำเขาขอมูลการรับสัญญาณดาวเทียม” เลมนี้ จะเปน
ประโยชนตอผูที่สนใจและเกี่ยวของกับการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมสำหรับงานรังวัดเฉพาะราย 
ของกรมที่ดิน 

 
 

สวนพัฒนาการรังวัดหมุดหลักฐานแผนที่โดยระบบดาวเทียม  
                                              กองเทคโนโลยีทำแผนที่ กรมที่ดิน 
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สารบัญ 

    หนา 

1.คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS และเครื่องควบคุม 

- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i80  

 และเครื่องควบคุม รุน LT500 1 

- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i80  

 และเครื่องควบคุม รุน HCE300 39 

- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i80  

 และเครื่องควบคุม รุน HCE320        94 

- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i90Pro  

    และเครื่องควบคุม รุน HCE320 156 

- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ TERSUS รุน Oscar  

    และเครื่องควบคุม รุน TC50 220 

- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ GEOMATE รุน SG7  

    และเครื่องควบคุม รุน FC2 277    

2.คูมือการรังวัด RTK GNSS Network สำหรับกรณีทำการรังวัดในพื้นท่ีไมมีสัญญาณอินเตอรเน็ต 

- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ CHCNAV 343 
- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ TERSUS 371 
- คูมือการใชงานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่หอ GEOMATE 388 

3.คูมือการนำเขาขอมูลหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต http://www.dol-rtknetwork.com 416 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

คูมือการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทยีม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i80  

และเครือ่งควบคมุ รุน LT500 

  



 หนา้ | 1  

 

คูมือการใชงาน 
ชุดเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS  

ย่ีหอ CHC รุน i80  

และเครื่องควบคุม รุน LT500 

บริษัท ซีเอชซี นาฟเทค (ประเทศไทย) จํากัด

www.chcthailand.com 
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เริ่มตนทําความรูจักเครื่องรับสัญญาณ(Receiver) รุน i80 

 

 

Satellite LED 
กระพริบจํานวนดาวเทียมที่รับ 
สัญญาณไดในทุก 5 วินาที 

ปุมฟงกชั่น 
(Function)  
ใชสําหรับเลื่อน
บรรทัด และ 
แกไขชื่อตัวเลข 

Correction LED
กระพริบเม่ือมีการ
รับคาปรับแก 

Display 
หนาจอแสดง
สถานะตางๆ 
เชน จํานวน
ดาวเทียมที่รับ
ได, เปอรเซ็นต
แบตเตอร่ี ฯลฯ  

ปุม Power & ENTER 
กดคางเพ่ือเปดและปด
เครื่องรับสัญญาณ และ
ใชสําหรับกดเพ่ือยืนยัน
การต้ังคา 

วัสดุทําจาก Magnesium 
Alloy แข็งแรงคงทนและมี
น้ําหนักเบา 
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เริ่มตนทําความรูจักเครื่องควบคุม(Controller) รุน LT500  

 

GNSS Antenna 

Microphone 

Touch Screen 

External Antenna 
Connector 

Reset Key 

Battery 

Wi-Fi 

Power Windows 

Right Function KeyLeft Function Key 

Power Indicator 

Satellite Indicator 
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 ภายในชุดอุปกรณประกอบดวย 

เครื่องรับสัญญาณรุน i80 

เครื่องควบคุมรุน LT500 

กระเปาเครื่องมือ 

ตลับเมตร 

แบตเตอร่ีขนาด 3400 mA 2 กอน 

ชุด Tribrach 

สวนตอขยายยาว 10 ซม. 

ตัวชวยวัดความสูง 

ท่ีจับยึดเครื่องควบคุมกับ Pole 

Tripod 

Pole & Bipod 

ชุดชารจแบตเตอร่ี i80 

กระเปาใสอุปกรณเสริม 

ที่ชารจไฟ LT500 

Data Cable สําหรับ i80 

สาย OTG 
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การต้ังคาเวลา ใหเลือกที ่
Windows 

 
Setting 

 
Clock & Alarm 

เริ่มตนใชงานเคร่ืองควบคุมรุน LT500 

  การตั้งคาเวลา 
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คลิกที่ตรงนี้เพื่อเปลี่ยน
สถานะจาก Off  On 

 การเชื่อมตอ Bluetooth 

้

การต้ังคาการเชื่อมตอ 
Bluetooth ใหเลือกที่ 

Windows 

 
Setting 

 
Connections 

 
Wireless Manager 
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 การปรับความสวางของหนาจอแสดงผล 

เลือกทีÉ 
Setting / System / BL Light 

แล้วปรับมาขวาสดุเพืÉอให้แสงหน้าจอสวา่งเพิÉม 
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 การเชื่อมตอซิมการดใน LT500 

ชองสําหรับเสียบซิมการด 

ใหใสซิมการดในทิศทาง
ที่ปรากฏตามสัญลักษณ 
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 การเชื่อมตอซิมการดใน LT500 (2) 

9



 หนา้ | 10  

 การเชื่อมตอซิมการดใน LT500 (3) 

คลิกที่ตรงนี้เพื่อเปลี่ยน
สถานะจาก Off  On 

อเปลี่ยน

ใหรอจนกระท่ังสัญญาณ
โทรศัพทมือถือปรากฏข้ึน  

ในกรณีที่ใชซิมแบบเติมเงิน ให
ตรวจสอบเงินในระบบและการ
เชื่อมตออินเตอรเน็ตดวย 
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 การเชื่อมตออินเตอรเน็ตใน LT500 

ในการใชงานแตละคร้ังหลังจากเปด
เคร่ือง LT500 ผูใชงานจะตองมีการ
กระตุนเปดการใชงานอินเตอรเน็ตของ
ซิมการดดวย
ใหสังเกตที่สัญลักษณสัญญาณโทรศัพท 
ควรมีอักษร H / E / 3G ปรากฏอยู 
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 การเชื่อมตออินเตอรเน็ตใน LT500 (2) 

แสดงขอความการเช่ือมตออินเตอรเน็ต 

12
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โปรแกรม LandStar 6 

ผูใชงานควรทําการเปด
เครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียม i80 ใหรับ
สัญญาณดาวเทียมได 
กอนที่จะทําการเปดใชงาน
โปรแกรม LandStar6 

คลิกที่  เพ่ือสรางโปรเจ็กต 
การทํางานใหม (New Project) 

ตัวอยางของโปรเจ็กตที่สราง
ไวอยูแลว 

 การสราง Project 
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 การสราง Project (2) 

Project name: ใหตั้งชื่อโปรเจ็กต 
Created by: ใหระบุชื่อผูสราง 
โปรเจกต (ไมกรอกก็ได) 
Date time: ป/เดือน/วัน ที่สราง 
โปรเจกต (จะถูกกําหนดโดยอัตโนมัติ) 
Time Zone: เลือกเขตเวลา โดยของ
ไทยใหเลือกเปน UTC +07:00 
Unit: เลือกหนวยที่ใชในการรังวัด 
Feature Code: เลือกเปน Default 

คลิกท่ี  เพ่ือไปยังหนาถัดไป 

ที่ Selection List มีชนิดของ
พื้นหลักฐานใหเลือกใชงาน 
อยางไรก็ดีทางกรมที่ดินฯ ระบุให
ใชงานเปน Indian Thailand 
1975 หากยังไมมีอยูใน List 
ใหทําการคลิกที่  
Add Predefined เพ่ือเพิ่มพื้น
หลักฐานท่ีตองการเขามาใน List 
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เลือกที่ Continent: User
แลวเลือกพื้นหลักฐานท่ี
ตองการใชงาน 

 การสราง Project (3) 

เลือกพ้ืนหลักฐานที่
ตองการจากนั้นคลิกที่ 

 เพ่ือยืนยัน 

ที่ Selection List จะแสดง
รายการพ้ืนหลักฐานที่เพิ่ม
ขึ้นมาใหเลือกใชงาน 

ลกท 
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 การสราง Project (4) 

เลือกพ้ืนหลักฐานที่ตองการ
จาก Selection List จากน้ัน
คลิกที่  เพื่อขั้นตอนถัดไป รายละเอียดพารามิเตอร

ของพื้นหลักฐานท่ีใชงาน 

รายละเอียดพารามิเตอร
ในสวนของ Projection 
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 การสราง Project (5) 

ในสวนของ 
Transformation เปนแบบ 
Bursa 7 Parameter 
dx = -204.500 
dy = -837.900 
dz = -294.800 
rx = 0 
ry = 0 
rz = 0 
scale (ppm) = 0 
โดยทางบริษัทไดต้ังคาไวให
เรียบรอยแลว ไมจําเปนตอง
แกไขใดๆ 

ที่ Height Adjust  

เลือก Geoid model: 
EGM96.ggf 

คลิกที่  เปนอันเสร็จสิ้น 
การสรางโปรเจกต 
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้

เม่ือสราง Project เสร็จแลวจะปรากฏหนาตางดังน้ี 

18
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ใหเขาไปที่ Device  Connection 

 การเชื่อมตอกับ Receiver (ในคร้ังแรก) 

Device Type: เลือก Smart GNSS 
Connection: Bluetooth ใหกด
คนหาอุปกรณโดยคลิกที่  
Port: COM 8 
Antenna Type: CHCi80 
Connection Type: Rover 
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 การเชื่อมตอกับ Receiver (2) 

รายชื่ออุปกรณที่
คนหาพบ ใหเลือก
และคลิกที่  เพื่อ
ยืนยัน  

คลิกท่ี Search Device 
เพื่อคนหาอุปกรณ

จะแสดงหมายเลข S/N ของ 
Receiver ท่ีเชื่อมตอ Bluetooth 
จากน้ันกด  เพ่ือยืนยันการ
เช่ือมตอ 

20
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1 
2 

5 3 4 

เมื่อเชื่อมตอกับ Receiver แลว จะปรากฏ
สถานะตางๆดังนี้ 
1. สถานะแบตเตอร่ีของ Receiver 

2. สถานะแบตเตอร่ีของ Controller

3. ลักษณะการเชื่อมตอในโหมด RTK 

4. ดาวเทียมที่ใชงาน/ที่รับไดท้ังหมด 

5. คาความถูกตองแมนยํา 

 การเชื่อมตอกับ Receiver (3) 
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 แนวทางการแกปญหาในกรณีเชื่อมตอ Receiver ไมได 

 หากการเชื่อมตอ Bluetooth มีปญหา
ดังรูป ใหผูใชงานทําตามขั้นตอนดังนี้ 

1. ลองกดที่รูปแวนขยายคนหา
อุปกรณอีกคร้ัง เลือกอุปกรณ
ท่ีเชื่อมตอ และคลิกที่  

2. หากยังพบปญหาใหทําการ 
Restart เคร่ืองควบคุม 
LT500 แลวเชื่อมตอตาม
ขั้นตอนอีกคร้ัง

3. หากยังพบปญหาใหทําการ 
Restart เคร่ืองรับสัญญาณ 
i80 ดวย แลวเชื่อมตอตาม
ข้ันตอนอีกครั้ง
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 การเชื่อมตอเขาระบบ RTK Network 

Mode: เลือก PDA Network  
Protocol: เลือก NTRIP Client 
IP Address: 122.155.131.34   
IP Port: 2101  
 
จากนั้นกดท่ี  เพ่ือเชื่อมตอเขา
ระบบ  

ถาเชื่อมตอเขาระบบได
แลว มันจะแสดงขอความ 
Download Source 
Table  

23



 หนา้ | 24  

 

Source: VRS_RTCM32
User Name: ชื่อบัญชผีูใชงาน 
Password: รหัสผานเขาระบบ 
จากน้ันกด Login 

หากไดรับคาปรับแกเรียบรอย 
จะแสดงขอความ Succeed 

คลิก  เพ่ือยืนยัน 
 
สังเกต ไฟสีเขียวที่เคร่ือง i80 จะกระพริบรับ
คาปรับแก 

 การเชื่อมตอเขาระบบ RTK Network (2) 
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 การเชื่อมตอเขาระบบ RTK Network (3) 

และจากนั้นจะปรากฏ
หนาจอแสดงตําแหนงสถานี
อางอิงเสมือน จากนัน้คลิก 

 เพ่ือยืนยัน 
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Data Format: รูปแบบคา
ปรับแก เลอืกเปน RTCM3.2 

Elevation Mask: มุมตัด
ดาวเทียม 15 องศา 

PDOP: 5 

Fixed Mode: ใหเลือก 
Standard mode 

Iono Condition: สภาพของ
ชั้นบรรยากาศ ใหเลือก Normal 

Type: CHCi80 

Measure to: Middle (Slant) 
/ Bottom 

Height: ความสูงจากหัวหมุด
เลือกเคร่ืองหมาย  ที่ 
Warning when base 
changed 

จากนั้น คลิก  เพื่อยืนยนั 

 การตั้งคาอ่ืนๆสําหรับ Receiver 
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Bottom of antenna mount 

Middle (Slant) 

Center of bumper 

Top 

Antenna Phase Center 

 ภาพประกอบวิธีการวัดความสูงของ Receiver แบบตางๆ 
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 การเรียกดูสถานะดาวเทียม 

ดูไดทั้งแบบ Chart ที่แสดง
ออกมาในรูปของ Skyplot 
และแบบ List ที่แสดง
ออกมาเปนรายการ 

คลิกที่สัญลักษณรูป  
เพื่อเรียกดรูายละเอียดของ
ดาวเทียมที่เครื่องรับ
สัญญาณได 
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 การเรียกดูตําแหนงพิกัด ณ ปจจุบัน 

คาพิกัดของเคร่ืองรับ
สัญญาณ(Receiver) ณ 
ปจจุบัน 

คลิกที่มุมลางขวาของ
หนาจอตามรูป เพื่อเรียกดู
คาพิกัดของเคร่ืองรับ
สัญญาณ 
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หนา Reference Station 
จะแสดงพิกัดตําแหนงสถานี
อางอิงเสมือนท่ีใชอยูใน
ขณะน้ัน 

 การเรียกดูตําแหนงพิกัด ณ ปจจุบัน (2) 
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การรังวัดคาพิกัดแบบ Topo 
ใหเลือกที่ Survey  Point Survey 

 การรังวัดคาพิกัดแบบ Control Point 

เลือกโหมดการรังวัด 

เลือกโหมดเปน Control Mode 
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ตั้งคาเวลาที่ใชในการ
รังวัด (หนวยเปนวินาที) 
โดยตองไมนอยกวา 
180 วินาท ี

เลือกตั้งคา 

 การรังวัดคาพิกัดแบบ Control Point (2) 

ควรตรวจสอบคาความสูงของ
จานรับสัญญาณดาวเทียมกอน
จะเริ่มรังวัด 

ตั้งช่ือจุดที่จะทําการรังวัด 

ตรวจสอบคาความสูงและ
วิธีการวัดความสูง 
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 การรังวัดคาพิกัดแบบ Control Point (3)

กดปุมรังวัด  

จะนับเวลายอนหลังจาก
ที่ตั้งคาไว จนกระท่ัง
เปนศูนย ช่ือจุดจะเล่ือน
ลําดับเปนจุดถัดไปให
อัตโนมัติ  
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 เมนูตางๆบนหนาจอรังวัดพิกัด 

1. Pan: ใชเลื่อนดูสวนตางๆของโปรเจกต โดยทําการใชปากกากดคางแลวลากปากกา
ไปยังสวนที่ตองการ 
2. Zoom Out: ใชในการยอใหวัตถุเล็กลง ทําไดโดยใชปากกากดท่ีหนาจอ 
3. Zoom In: ใชในการขยายวัตถุใหใหญขึ้น ทําไดโดยใชปากกากดท่ีหนาจอ
4. Full Screen: ชวยใหมองเห็นภาพทั้งหมดของจุดที่รังวัด 
5. Zoom Rect: ใชในการขยายดูสวนตางๆในขอบเขตที่ตองการ ทําไดโดยลากปากกา
คางครอบพื้นที่ที่ตองการเรียกด ู
6. Center: ไปยังจุดศูนยกลางของโปรเจกต 
7. Base: ไปยังสถานีฐาน 
8. Boundary: กําหนดขอบเขตสําหรับพื้นที่ที่ทําการรังวัด

1 

2 3 4 5 6 7 8 
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 การเรียกดูขอมูลคาพิกัด 

Data / Point Management 

เลือกชื่อจุดที่ตองการ แลว
กดปุม Attribute 
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 การวางผัง (Stake-out) 

หากตองการทํา Stake-out ใหเขามาที่ 
Survey  Point Stakeout 

กด Add เพ่ือนําจุดท่ีตองการเขามา 
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 การวางผัง (Stake-out) (2) 

คลิกเพื่อยืนยัน คลิกเพ่ือยืนยัน 

เลือกจุดที่ตองการ 

คลิกเพื่อยืนยัน น

ใหเลือกที่ Manually select from Point Lib 

เพ่ือที่จะเลือกจุดที่ตองการทํา Stake-out จากจุด
ที่มีการรังวัดเอาไวแลว 

นยัน

เราจะพบจุดที่เราเลือกถูกเพิ่ม
เขามายังสวนของรายการจุดที่
จะ Stake-out เรียบรอยแลว 
จากนั้นคลิกเลือกจุดที่จะ 
Stake-out  
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 การวางผัง (Stake-out) (3) 

หลังจากเลือกจุดที่จะทํา Stake-out 
แลว โปรแกรมก็จะแสดงขอมูลของ
ระยะทางและทิศทางจากตําแหนง
ปจจุบันไปยังตําแหนงจุดที่ตองการวางผัง 

ตําแหนงที่ทํา Stake-out 

ตําแหนงที่อยูปจจุบัน 

คลิกที่นี่หากตองการตั้งคาการ
แสดงผล 

ใหเลือกและกําหนดใชชื่อขึ้นตน 

เลือกรูปแบบการแสดงทิศทางและ
ระยะไปยังจุดที่ทําการ Stake-out  
ESWN: แสดงเปนระยะในทิศ 4 ทิศ 
ไดแก ตะวันออก, ใต, ตะวันตก, เหนือ 
FBLR: แสดงเปนระยะในทิศ 4 ทิศ 
ไดแก ซาย, ขวา, หนา, หลัง เทียบกับ
ทิศของจุดที่ทํา Stake-out 
AD: แสดงเปนคามุมอะซิมัทและ
ระยะทาง 

คลิกเพ่ือยืนยันการต้ังคา 
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คูมือการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทยีม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i80  

และเครือ่งควบคมุ รุน HCE300 

  



กองเทคโนโลยีทําแผนที่ กรมที่ดิน 

โทร 0-2503-3367

www.dol-rtknetwork.com
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กดเปิดคอนโทรลเลอร์ เข้าแอปพลิเคชัน LandStarกด          ค้างไว ้รอจนกว่าไฟสีฟ้ากระพริบ

1
2

3

3
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ปี

เดือน

วัน

ลําดับการใช้เครื่องของวัน

ทําการสร้าง Project โดยกด

ที่สัญลักษณ์

จากนั้นกดที่สัญลักษณ์  ทําการตั้งชื่อ Project : 60 07 20 01

60072001

4

5

6

7

4

*หมายเหตุ  การสรา้ง default zone 47 หรือ 

default zone 48 สามารถดไูดจ้ากหนา้ 48
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กดที่    บรรทัดที่ 2 เลือก Template zone ตามพื้นที่ปฏิบัติงาน

เช่น zone 47 กด default zone 47

กด OK

11

5

8
9

10

60072001 60072001
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Last Device: จะแสดงวิธีเชื่อมต่อและชื่ออุปกรณ์ล่าสุดที่ได้มีการเชื่อมต่อ

Manufacturer: เลือก CHC

Device Type: เลือกเป็น i80 (เลือกตามชื่อรุ่นที่ใช้งาน)

Connection Type: เลือกเป็น Bluetooth

Bluetooth: เลือกเครื่องรับสัญญาณที่ต้องการเชื่อมต่อโดยคลิกที่     

โดยชื่อของเครื่องรับสัญญาณที่ปรากฏคือเลข Serial Number(S/N)

ของเครื่องรับสัญญาณ 

Antenna Type: คลิก      เลือกชนิดจานรับสัญญาณในที่นี้เลือก CHCI80

Auto Connect: เลือก Yes เพื่ออนุญาตให้โปรแกรมเชื่อมต่อกับ

เครื่องรับสัญญาณโดยอัตโนมัติในการใช้งานครั้งถัดไป

กด Config แล้วกด Connect      เพื่อเชื่อมต่อเครื่องควบคมุ

(Controller) เข้ากับเครื่องรับสัญญาณ (Receiver)

เมื่อกําหนดค่าต่างๆ เรียบร้อยแล้วให้กดที่ 

1

2
3

4

7
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เมื่อเชื่อมต่อเรียบร้อยแล้ว ให้กดที่ OK จากนั้นจะปรากฏสถานะต่างๆ ตามลําดับ

ในภาพดังนี้

1 2 3 4

1. เปอร์เซ็นต์แบตเตอรี่ของเครื่องรับสญัญาณ

2. ข้อมูลเกี่ยวกับเครื่องรับสัญญาณ 

3. จํานวนดาวเทียมที่รับสัญญาณได้

4. สถานะของการทํางาน (Single/Float/ Fix)

5

6
8
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กด Config           แล้วกด 

      Work Mode
เลือก RTK NETWORK และกด

Accept

ใส่ User Name :  หมายเลขบัตรประชาชน 13 หลัก

    Password   :  เลขรหัส (4ตัว) ที่ได้รับจากส่วนกลาง  

                        และกด OK

1

2 3

4

5

10

6

*หมายเหตุ  การสรา้ง Workmode List: 

RTK NETWORK  สามารถดไูดจ้ากหนา้ 48
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ล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกล่องข้อความว่า 

“Ntrip Login Successfully!”

7 8

9

กด OK กดย้อนกลับเมนูหลัก และรอจนกว่าสถานะเปลี่ยนเป็น

Fix (สีเขียว)

11
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กด Survey และกด PT Survey      

เพื่อเข้าสู่โหมดการรังวัด

ในช่อง Name : ใส่ชื่อหมุดที่ทําการรังวัด 

และกดที่ Antenna เพื่อใส่ความสูง 

ใส่ค่าความสูง เลือก Slant H และกด Done

แล้วกด          เพื่อตั้งค่า

1

2 3

4
5

6

7

13
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Survey Method : เลือก Topographic PT

Observation Time(s) : ตั้งค่าไม่น้อยกว่า 180 วินาที

และกดกลับไปหน้ารังวัด

0.040 m

0.080 m

  เริ่มทําการรังวัดโดยกดที่ สังเกตว่าจะมีตัวเลขนับถอยหลงั ปรากฏอยู่

กึ่งกลางหน้าจอ เมื่อเสร็จแล้วจะมีเสียงเตือน

เพื่อบอกว่า การรังวัดค่านี้เสร็จสิ้นแล้ว

8

9

10

14
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เลือกจุดที่ต้องการดูคา่พิกัด 

จากนั้นกดที่        และกด Detail

ตรวจสอบค่าการรังวัด

 Horizontal Error : ไม่เกิน 0.030 ม.

 PDOP : ไม่เกิน 5

 Solution : Fix

 Observation Number : ไม่น้อยกว่า 180

กดที่แถบ Project

แล้วกดที่ Points  

1

2
3

4

6

5

16
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56



กดที่ PDA Net..              (สีส้ม)      กด Break Networkกดที่...

1

2

3

18
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เมื่อออกระบบสําเร็จจะปรากฏกล่องข้อความว่า 

“Not Logged In!”

4

5

      กดย้อนกลับเมนูหลัก และรอจนกว่าสถานะ

      จะเปลี่ยนเป็น Single (สีแดง)

19
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20
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กด Loginกดที่...

1

2

3

กดที่ PDA Net.           (สีขาว)      

21
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เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกล่องข้อความว่า 

“Ntrip Login Successfully!”

4

5

กดย้อนกลับเมนูหลัก และรอจนกว่าจะสถานะ

จะเปลี่ยนเป็น Fix (สีเขียว)

22

รับค่าครั้งที่ 2

กลับไปหน้า 12
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1

2

3
4

กดที่แถบเมนู Tools

แล้วกดที่ Grid To Ground 

เพื่อกําหนดค่า c, k ให้กับโปรเจค

กดที่แถบเมนู เลือกจุดใดจดุหนึ่งที่รับสัญญาณเพื่อกําหนดค่า c, k 

ของจุดนั้นเพื่อใช้เป็นตัวแทนค่า c, k ของโปรเจค

24
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5
6

กดเมนู Apply To Project เมื่อตั้งค่าสําเร็จจะแสดงข้อความ 

“Apply is Successful”

25
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7 8

9

กดที่แถบเมนู Inverse ในช่อง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด P1-1 และกด OK

26

10
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11
12

14

ในช่อง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด P1-2 และกด OK กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

27

13
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16

15

กดเมนู Ground เพื่อแสดงคา่ Ground Horizontal Distance

ตรวจสอบระยะห่างของ P1-1 กับ P1-2 ต้องมีค่าต่างกันไม่เกิน 4 เซนติเมตร

28
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2 3

4

กดที่แถบเมนู Inverse ในช่อง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด P1-1 และกด OK

30

5
1
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6
7

9

ในช่อง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด P2-1 และเลือก OK กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

8

31
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13

12

Dist 145.680 m.

เปรียบเทียบค่า Ground Horizontal 

Distance กับ 

ระยะราบที่วัดได้จากกล้อง 

เกณฑ์ความคลาดเคลื่อนไม่เกิน 1:3000 

เลือกเมนู Ground เพื่อแสดงคา่

เป็น Ground Distance

32
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กดแถบ Project       จากนั้นกดที่

Export

กดเครื่องหมายถูกที่หน้าที่ Survey 

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ Project 

File Type : เลือก dol

เลือก Folder ที่ต้องการจัดเก็บข้อมูล

และกดเลือก Export 

(จะได้ไฟล์นามสกุล .csv)

1

2

3 1

2

       

       

1. ไฟล์สนามสกุล CSV

1

2
3

4

5

6 7

8

34*หมายเหตุ  การสรา้ง File Type : dol

สามารถดไูดจ้ากหนา้ 52
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กด Back to Previous

2. ไฟล์สนามสกุล HTML 35

เลือก HTML Report Export

และกดที่ Export
กดแถบ Project

และกด Reports

1

2
3

5

4
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36

6 7

ทําการ ตั้งชื่อไฟล์ชื่อเดียวกับ Project 

แล้วกด OK เพื่อ Export ข้อมูล ในขั้นตอนนี้

(จะได้ไฟล์นามสกุล .HTML)

8

9

กดดับเบิ้ลคลิกเลือก LS7_Projects เลือก Folder ที่ต้องการจัดเก็บข้อมูล
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จากนั้นให้กลับไปที่หน้า Project

และกด Reports

3. ไฟล์สนามสกุล RAW 37

1

2

3

4

กด Back to Previous

5

เลือก RAW File Export

และกดที่ Export
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6 7

8

9

กดดับเบิ้ลคลิกเลือก LS7_Projects เลือก Folder ที่ต้องการจัดเก็บข้อมูล

38

ทําการ ตั้งชื่อไฟล์ชื่อเดียวกับ Project 

แล้วกด OK เพื่อ Export ข้อมูล ในขั้นตอนนี้

(จะได้ไฟล์นามสกุล .RAW)
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ทําการต่อสาย USB ระหว่างเครื่อง HCE300 

เข้ากับคอมพิวเตอร์
เข้าไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE300

39การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์

1 2
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เลือก Folder CHCNAV เลือก Folder LS7_Projects

40

3 4
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ทําการ Copy File นามสกุล .csv, .html และ .RAW เก็บไว้

ในเครื่องคอมพิวเตอร์ เพื่อใช้สําหรับการอัพโหลดข้อมูลใน 

www.dol-rtknetwork.com

เลือก Folder ที่ได้ส่งออกข้อมูล Project ที่เราทํางาน

41

5

6
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42
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43
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ทําการสร้าง Project ใหม่

โดยกดเมนู Project

กดที่เมนู New ทําการตั้งชื่อ template ตาม Zone ที่ปฏิบัติงาน

เช่น Default Z47

Default Z471

2

3

44

83



ทําการกด     บรรทัดที่ 1
เลือก Indian THAILAND1975 N47 หรือ 

เลือก Indian THAILAND1975 N48 

ตามพื้นที่ที่ปฏิบัติงาน จากนั้นกด Select

เลื่อนไปที่แถบ Height Fitting แล้วกด 

Default Z47

4

5
7

6

45
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ให้กด Edit ทําการเลือก Geoids ให้เป็น EGM96.ggf จากนั้นกด เพื่อยืนยัน

8
9

10

46
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Default Z47

กด OK จะได้ Project พร้อมใช้งาน 

11

47
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48
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กด เพื่อเป็นการสร้าง Work Mode ใหม่เลือกแถบ  แล้วกด Work Mode 

เพื่อสร้างรูปแบบสําหรับการทํางานใหม่ 

49

2

1 3
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User Name: ชื่อบัญชีสําหรับลงชื่อเพื่อเข้าใช้งานตามที่ได้รับจากส่วนกลาง

Password: รหัสผ่านสําหรับบัญชีเพื่อเข้าใช้งานตามที่ได้รับจากส่วนกลาง

Save Password: บันทึกรหัสผ่านการเข้าใช้งาน

Auto Login: ลงชื่อเข้าใช้งานอัตโนมัติในครั้งถัดไป

Use VRS: จะใช้งานระบบ VRS หรือไม่

Elevation Mask: มุมตัดดาวเทียม ให้ใส่ค่าเป็น 15 

PDOP Limit: การกระจายตัวของดาวเทียมบนท้องฟ้าให้ใส่ค่าเป็น 5

RTK FREQ: เลือกเป็น 1 HZ

Safe Mode: เลือก Normal Mode

Ionosphere Model:  แบบจําลองชั้นบรรยากาศเลือก Normal

BaseChangedTip: การแจ้งเตือนหาก base

มีการเปลี่ยนแปลงค่าพิกัด เมื่อตั้งค่าเสร็จเรียบร้อยแล้วให้กด           เพื่อบันทึก

เลือกตั้งค่าโดยรายละเอียดดังนี้

RTK: เลือก Yes เพื่อที่จะรังวัด

Work Mode: เลือก Auto Rover

Datalink: คือประเภทของส่วนที่ใช้ใน

การรับ-ส่งข้อมูล ให้เลือก PDA Network

Protocol: ให้เลือกเป็น Ntrip

Domain: www.dol-rtknetwok.com

IP: 122.155.131.34

(สามารถเลือกได้ว่าจะใส่ค่า Domain หรือ IP)

Port: ใส่เลขตามพื้นที่ปฏิบัติงาน เช่น 2101 

Source Table: เป็นส่วนที่ไว้สําหรับดาวน์โหลด

ชุดข้อมูลค่าปรับแก้ที่ระบบได้จัดเตรียมไว้ให้ 

โดยกดดาวน์โหลดได้ที่        เลือกใช้ค่าแก้

เป็น VRS_RTCM32

 

***หมายเหตุ
เลข Port แบ่งตามพื้นที่ดังนี้

50
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กด Acceptตั้งชื่อเป็น RTK_Network

จากนั้นกด OK 
กด OK

51

4

5

6

7
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52
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กด Export กดเครื่องหมายถูกที่หน้า survey File Tpye ให้เลือก Customize

53

1

2

3

4

92



กดเครื่องหมายถูกที่หน้า Use Header 

และกด     เพื่อส่งข้อมูลจากรายการทางซ้ายไปทางขวา

กด OK ตั้งชื่อเป็น Dol จากนั้น กด OK

54

5

6

7

8

9
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คูมือการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทยีม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i80  

และเครือ่งควบคมุ รุน HCE320 

 

 

 

 

 

 

 

 



ชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมดวยระบบโครงขาย

การรังวัดดวยดาวเทียมแบบจลน (RTK GNSS NETWORK)

(อางอิง : ชุดเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ย่ีหอ CHC รุน i80 และเคร่ืองควบคุม รุน HCE 320)

กองเทคโนโลยีทาํแผนที่

กรมท่ีดิน กระทรวงมหาดไทย

คูมือการใชงาน
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การรับสัญญาณดาวเทียม2

การเรียกดูและตรวจสอบ

ความคลาดเคลือ่นของขอมูลทีร่ังวัด
3

เทคนิคการใชงานอ่ืนๆ4

เร่ิมตนการใชงาน1

มีทั้งหมด 4 หัวขอหลักๆ ดังนี้

RTK GNSS NETWORK

2

รายละเอยีดเนื้อหา
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3.1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัด

1.1 การสรางโปรเจคใหม

1.2 การเช่ือมตอบลูทูธ

1.3 การล็อกอินเขาระบบ 

      (ครั้งแรก)

2.3 การ Login (เมนลูัด)

4.2 การสราง 

Project Template

4.1 การวางผัง (Stake Out)

3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบ

RTK GNSS NETWORK

3

หนา
5-7

หนา
8-9

หนา
43-44

หนา
10-11

2.1 การรังวัดคาพิกัด

2.2 การ Break Network  

      (เมนูลัด)

หนา
13-14

หนา
36-39

4.5 การสงออกขอมลูลงคอมพิวเตอร

หนา
15-16

หนา
17-18

3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัด   สารบัญ
หนา
20

หนา
21-25

หนา
26-28

หนา
30-35

หนา
40-42

หนา
45-52

4.3 การสราง Work Mode

4.6 การลง-ถอน ทะเบียน Pre-Code ในโทรศัพทมือถือ

4.4 การสราง File Type Export (dol)

หนา
53-60
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1
เริ่มตนการใชงาน

1.1

1.3

1.2

4

RTK GNSS NETWORK

การล็อกอินเขาระบบ (ครั้งแรก)

การเช่ือมตอระหวางเครื่องควบคุม

และเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม

การสรางโปรเจคใหม
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RTK GNSS NETWORK

5

1.1 การสรางโปรเจคใหม

เปดเคร่ืองควบคมุ

กด        คางไว รอจนกวาหนาจอติด
เขาแอปพลเิคชัน LandStarเปดเคร่ืองรับสัญญาณ

กด          คางไว รอจนกวาไฟสีฟากระพริบ

1

2

3
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RTK GNSS NETWORK

6

        จากนั้นกดที่สัญลักษณ 

4

5

6

*หมายเหตุ  การสราง default zone 47 หรือ 

default zone 48 สามารถดูไดจากหนา 44
ป

เดือน
วัน
เลข รว.12

ทําการต้ังชื่อ Project : 631221-0007

7

1.1 การสรางโปรเจคใหม (ตอ)

     กดแถบ          แลวกด Projects 

            เพื่อทําการสรางโปรเจคใหม
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RTK GNSS NETWORK

7
เลือก Template zone ตามพื้นที่ปฏิบัตงิาน 

เชน zone 47 เลือก indian47
กด OK

8

9 10

กดที่    บรรทัดที่ 2

และกดที่ 

11

1.1 การสรางโปรเจคใหม (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

8

Last Device: จะแสดงวิธีเช่ือมตอและชื่ออุปกรณลาสุดที่ไดมีการเชื่อมตอ

Manufacturer: กด CHC

Device Type: กดเปน i80 (กดตามชื่อรุนที่ใชงาน)

Connection Type: กดเปน Bluetooth

Bluetooth: กดเคร่ืองรับสัญญาณที่ตองการเช่ือมตอโดยคลิกที่     

โดยชื่อของเคร่ืองรับสัญญาณที่ปรากฏคือเลข Serial Number (S/N)

ของเครื่องรับสัญญาณ 

Antenna Type: คลิก      กดชนิดจานรับสัญญาณในที่นี้กด CHCI80

Auto Connect: กด Yes เพื่ออนุญาตใหโปรแกรมเชื่อมตอกับ

เคร่ืองรับสัญญาณโดยอัตโนมัติในการใชงานคร้ังถัดไป

กด Config  แลวกด Connect       เพื่อเชื่อมตอเคร่ืองควบคุม

(Controller) เขากบัเคร่ืองรับสัญญาณ (Receiver)

   เมื่อกําหนดคาตางๆ เรียบรอยแลวใหกดที่ 

1

2 3

4

1.2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
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RTK GNSS NETWORK

9
เมื่อเชื่อมตอเรียบรอยแลว 

ใหกดที่ OK

จากนั้นจะปรากฏสถานะตางๆ 

ตามลําดับในภาพดังนี้

1 2 3 4

1. เปอรเซ็นตแบตเตอร่ีของเครื่องรับสัญญาณ

2. ขอมูลเก่ียวกับเครื่องรับสัญญาณ 

3. จํานวนดาวเทียมที่รับสัญญาณได

4. สถานะของการทํางาน (Single/Float/Fix)

5. คาความถูกตองของจุดรับสญัญาณ 

H : แนวราบ, V : แนวด่ิง, RMS : ราบ+ด่ิง

6

5

1.2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม (ตอ)

5
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RTK GNSS NETWORK

1.3 การลอ็กอินเขาระบบ (ครั้งแรก)

                กด Config           

        แลวเลือก Work Mode

เลือก rtk และกด Accept User Name :  หมายเลขบัตรประชาชน 13 หลัก

Password    :  เลขรหัส (4ตัว) ที่ไดรับจาก    

         สวนกลาง และกด OK

*ตรวจสอบความถูกตองของรหัส User/Password

1

2

3

4

5

6

*หมายเหตุ  การสราง Workmode List : 

RTK NETWORK  สามารถดูไดจากหนา 48 10
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RTK GNSS NETWORK

11

1.3 การลอ็กอินเขาระบบ (ครั้งแรก) (ตอ) 

ล็อกอนิสาํเร็จจะปรากฏขอความวา 

“Ntrip Login Successfully!”

7

9

8

กด OK  กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวาสถานะ

       เปล่ียนเปน Fix (สีเขียว)
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2
การรับสัญญาณดาวเทียม

2.1

2.3

2.2

12

RTK GNSS NETWORK

การล็อกเอาทออกจากระบบ

: Break Network (เมนูลัด)

การรังวัดคาพิกัด

การล็อกอินเขาระบบ 

: Login (เมนูลัด)
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RTK GNSS NETWORK

13

2.1 การรังวัดคาพกิัด

  กด Survey และเลือก PT Survey      

            เพื่อเขาสูโหมดการรังวัด

ในชอง Name : ใสชื่อหมุดที่ทําการรังวัด 

และกดที่ Antenna เพื่อใสความสงู 
 ใสคาความสูง เลือก Slant H และกด

 แลวกด          เพื่อต้ังคา

1

2

3

4
5

7

6
Vertical H  : กรณีใช Pole

Slant H     : กรณีใช Tripod
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RTK GNSS NETWORK

14

2.1 การรังวัดคาพกิัด (ตอ)

Survey Method : เลือก Topographic PT

Observation Time(s) : ที่ Fix ต้ังคาไม

นอยกวา 60 วินาทีและกด     กลับไปหนารังวัด

    โดยสังเกตที่   H : ตอง

ไมเกิน 0.030 และ      ตองเปนสีเขยีว

จึงเร่ิมกดรับสัญญาณ

สังเกตวาจะมีตัวเลขนับถอยหลงั ปรากฏอยู

กึ่งกลางหนาจอ เมื่อเสร็จแลวจะมีเสียงเตือน

เพื่อบอกวา การรังวัดคาน้ีเสร็จส้ินแลว

8

9

10
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RTK GNSS NETWORK

15

2.2 การลอ็กเอาทออกจากระบบ : Break Network (เมนลูดั)

เลือก Break Network        กดที่ PDA Net..          (สีสม)                         กดที.่..

1

2

3
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RTK GNSS NETWORK

16

2.2 การลอ็กเอาทออกจากระบบ : Break Network (เมนลูดั) (ตอ)

เมื่อออกจากระบบสาํเร็จ จะปรากฏ

ขอความวา “Not Logged In!”

4

5

 กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวาสถานะ   

    จะเปล่ียนเปน Single (สีแดง)
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RTK GNSS NETWORK

17

2.3 การลอ็กอินเขาระบบ : Login (เมนลูดั)

กด Login                   กดที.่..

1

2

3

        กดที่ PDA Net.         (สีขาว)      
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RTK GNSS NETWORK

18

2.3 การลอ็กอินเขาระบบ : Login (เมนลูดั) (ตอ)

เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความวา 

“Ntrip Login Successfully!”

4

5

 กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  

      จะเปล่ียนเปน Fix (สีเขียว)

รับคาครั้งท่ี 2 และ 3

กลับไปหนา 13
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3
การเรียกดูและตรวจสอบ

ความคลาดเคลื่อนของขอมูลรังวัด

การเรยีกดูและตรวจสอบ

คาพิกัดที่รังวัดมา

3.1

3.3

การตรวจสอบคาตางของพิกัด

ที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน 3.2

19

RTK GNSS NETWORK

การตรวจสอบคาตางของระยะราบ

จากเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมกับ

กลองประมวลผลรวม
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3.1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา

กดจุดที่ตองการดูคาพิกัด 

จากนั้นกดที่        และกด Detail

ตรวจสอบคาการรังวัด

 Horizontal Error : ไมเกิน 0.030 ม.

 PDOP : ไมเกิน 5

 Solution : Fix

 Observation Number : ไมนอยกวา 60 
           กดแถบ Project

            แลวกดที่ Points  

1

2

3

4

6

5
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพกิัดที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน

1

2

3

4

กดที่แถบเมนู Tools         แลวกดที่ 

Grid To Ground        เพื่อกําหนดคา c, k

               กดทีแ่ถบเมนู เลือกจุดใดจดุหนึ่งที่รับสัญญาณไว เพื่อใชเปน

ตัวแทนคา c, k ของโปรเจคนั้นๆ
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพกิัดที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

5 6

กดเมนู Apply To Project เมื่อต้ังคาสําเร็จจะแสดงขอความ 

“Apply is Successful”
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพกิัดที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

9

10

              กดแถบ Tools

             แลวกดที ่Inverse

          ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

11

8

7
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพกิัดที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

12

13

15

         ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-2 และกด OK กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

14
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพกิัดที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

17

16

กดที่    Ground เพื่อแสดงคา Ground Horizontal Distance

ตรวจสอบคาตาง Horizontal Distance ของ p1-1 กับ p1-2 ตองมีคาตางกนัไมเกิน 4 เซนติเมตร

หมายเหตุ

ทาํการตรวจสอบคาตางใหครบ

ทั้ง 3 ชุดขอมูลท่ีรังวัดมา 

p1-1 กับ p1-2, p1-1 กับ p1-3 

และ p1-2 กับ p1-3

*คาตางตองไมเกิน 0.040 หาก

เกินตองทําการรับสํญญาณใหม
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3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเคร่ืองรับสญัญาณดาวเทียมเทียบกับกลองประมวลผลรวม

3

4

           กดที่แถบเมนู Tools

             แลวเลือก Inverse

          ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

5

2

1
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3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเคร่ืองรับสญัญาณดาวเทียมเทียบกับกลองประมวลผลรวม (ตอ)

6

7

         ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p2-1 และกด OK กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

8 9
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3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเคร่ืองรับสญัญาณดาวเทียมเทียบกับกลองประมวลผลรวม (ตอ)

11

10

H_Dist 145.680 m.

เปรียบเทียบคา Horizontal Distance กับ 

ระยะราบที่กลองวัดได H_Dist 

เกณฑความคลาดเคล่ือนไมเกิน 1:3000 

กดเมนู Ground เพื่อแสดงคาเปน 

Ground Horizontal Distance

12
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4
เทคนิคการใชงานอ่ืนๆ

การสราง Project Template

4.1

4.3
การสราง Work Mode 

4.2

29

RTK GNSS NETWORK

การสงออกขอมลูลงคอมพิวเตอร

4.44.5

การวางผัง (Stake Out)

การลง-ถอน ทะเบยีน Pre-Code

ในโทรศัพทมือถือ

การสราง File Type Export (dol)

4.6
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4.1 การวางผัง (Stake Out)
4.1.1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคมุ HCE 320   

ทําการตอสาย USB ระหวางเคร่ือง HCE 320 

เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

2
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4.1.1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคมุ HCE 320 (ตอ)

   เขาไปใน Internal shared storage เลือก Folder ที่ตองการวางไฟลพิกัด ไฟลคาพิกัดและตัวอยางการเรียงขอมลูคาพกิัด

แบบ Name,n,e,h (นามสกุล .txt)

3
4

5

*หมายเหตุ  นามสกุลไฟลที่นยิมนาํเขา

* .CSV (Comma delimited)

* .Text (Tap delimited)
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     กดแถบ          แลวกด Import 

          เพื่อทําการนําเขาไฟลพิกัด

2
3

5

1

4

กด Back to Previous เพื่อไปยงั

Folder ที่เก็บขอมูลไฟลพกิัด 

File Name : เลือก    Plane 

File Type : เลือก Name,n,e,h

(ตามลักษณะการเรยีงของชุดขอมูลที่นําเขา)

4.1.2 การ Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE 320
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เลือกไฟลตามตําแหนงที่เก็บไว

         แลวกด Import

เลือก Coordinates Library

จะเจอรายการคาพิกัดที่นําเขา

6

7 8

9

10

     กดแถบ          แลวกด Point 

          เพื่อตรวจสอบคาพิกดัท่ีนาํเขา

4.1.2 การ Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE 320 (ตอ)
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4.1.3 การ Stake Out หาตาํแหนงพิกัด

2

1

3

กดแถบ          แลวกด PT Stakeout 

          เพื่อทําการหาตําแหนงที่ตองการ
กด Coordinates Library

เลือก จุดที่ตองการวาง จากนั้นกด OK 

กดที่      เพื่อดูรายการจุดพิกัด

4

5

6

ทาํการล็อกอินเขาระบบ ตามหนา 10

รอจนกวาสถานะเปลี่ยนเปน Fix
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4.1.3 การ Stake Out หาตาํแหนงพิกัด (ตอ)

เดินไปยังตําแหนงท่ีตองการโดยดทูิศทางได

จากหนาจอและอาศัยเข็มทิศ

7

เมื่อไดตําแหนงท่ีถกูตอง 

คา DIST จะเขาใกล 0.000 m. 

8

**หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ Stake Out

กับระบบพิกัดของโปรเจคท่ีสราง จะตองเปน

ระบบพิกัดเดียวกัน เชน Indian1975 Zone 47
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4.2 การสราง Project Template

ทําการต้ังชื่อ template ตาม Zone 

ที่ปฏบิัติงานหรอืตามตองการ เชน Default Z47     กดแถบ          แลวกด Project 

            เพื่อทําการสรางโปรเจคใหม
             กดที่เมนู New 

1

2

3

  และกดที่    บรรทัดที่ 2 และกดที่ 

4
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4.2 การสราง Project Template (ตอ)

Continent : เลือก Asia

Region : เลือก Thailand

5

6

8

7

                   กดที่ 
กด THAILAND INDIAN 1975 47N หรอื 

กด THAILAND INDIAN 1975 48N 

ตามพื้นที่ที่ปฏิบัตงิาน จากนั้นกด Select
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4.2 การสราง Project Template (ตอ)

  กด CRS ที่เราเลือก จากน้ันกด         

เพื่อเขาไปแกไข Height Fitting ของโปรเจค

ทําการกด Edit

9 10

12

เล่ือนไปที่แถบ Height Fitting แลวกด 

11
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4.2 การสราง Project Template (ตอ)

กด OK จะได Project พรอมใชงาน Files : ทําการเลือก Geoids

ใหเปน EGM96.ggf

13

จากนั้นกด  เพ่ือยืนยัน

14

15 16
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4.3 การสราง Work Mode

            กด  เพื่อเปนการสราง 

Work Mode ใหม

  กดแถบ  แลวกด Work Mode 

เพื่อสรางรูปแบบสําหรับการทํางานใหม 

2

1 3

ทําการต้ังคา RTK Setting เพื่อเชื่อมตอกับโครงขาย 

RTK GNSS Network ของกรมที่ดิน

*หมายเหตุ : ตัวอยางรายละเอียด

การต้ังคาดูไดจากหนาถัดไป

4
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4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

User Name: ชื่อบัญชีสําหรับลงช่ือเพื่อเขาใชงานตามที่ไดรับจากสวนกลาง

Password: รหัสผานสําหรับบัญชีเพื่อเขาใชงานตามท่ีไดรับจากสวนกลาง

Save Password: บันทึกรหัสผานการเขาใชงาน

Auto Login: ลงชื่อเขาใชงานอัตโนมัติในคร้ังถัดไป

Use VRS: จะใชงานระบบ VRS หรือไม

Elevation Mask: มุมตัดดาวเทียม ใหใสคาเปน 15 

PDOP Limit: การกระจายตัวของดาวเทียมบนทองฟาใหใสคาเปน 5

RTK FREQ: กดเปน 1 HZ

Safe Mode: กด Normal Mode

Ionosphere Model:  แบบจําลองช้ันบรรยากาศกด Normal

BaseChangedTip: การแจงเตือนหาก base

มีการเปลี่ยนแปลงคาพิกัด เมื่อต้ังคาเสร็จเรียบรอยแลวใหกด           เพื่อบันทึก

กดต้ังคาโดยรายละเอียดดงันี้

RTK: กด Yes เพื่อท่ีจะรังวัด RTK Mode

Work Mode: กด Auto Rover

Datalink: คือประเภทของสวนที่ใชใน

การรับ-สงขอมูล ใหกด PDA Network

Protocol: ใหกดเปน Ntrip

Domain: www.dol-rtknetwok.com

IP: 122.155.131.34

(สามารถกดไดวาจะใสคา Domain หรือ IP)

Port: ใสเลขตามพื้นที่ปฏบิตัิงาน เชน 2101 

Source Table: เปนสวนท่ีไวสําหรับดาวนโหลด

ชุดขอมูลคาปรับแกทีร่ะบบไดจัดเตรียมไวให 

โดยกดดาวนโหลดไดท่ี        กดใชคาแก

เปน VRS_RTCM32

***หมายเหตุ
เลข Port แบงตามพื้นท่ีดังน้ี
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4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

       เมื่อต้ังคาเสร็จแลวกด 

 ตั้งชื่อเปน RTK_Network  จากนั้นกด OK 

กด OK

5

6

7 8

ใน Workmode List: จะปรากฏ 

Work Mode ที่สรางไว

9
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4.4 การสราง File Type Export (dol)

     กดเคร่ืองหมายถูกที่หนา Survey

     กด   Plane

File Type : เลือก Customize

     

             กดแถบ          แลวกด Export

1

2

3

4

5

    กดเคร่ืองหมายถูกที่หนา Use Header 

และเลือกขอมูลที่ตองการ กด     เพื่อสงขอมูล

จากรายการทางซายไปทางขวา

6

7
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กด OK ต้ังชื่อเปน DOL จากนั้น กด OK

8

9

10

4.4 การสราง File Type Export (dol) (ตอ)
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4.5 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร
4.5.1 การสงออกไฟลขอมูลนามสกุล .CSV  

             กดแถบ Project       

          จากนั้นกดที่ Export

     กดเคร่ืองหมายถูกท่ีหนาที่ Survey 

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ Project 

File Type : กด dol

กดเลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมลูและ

กด Export (จะไดไฟลนามสกุล .csv)

1

2

 

       1

2

3
4

5

6

7

8
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4.5.2 การสงออกไฟลขอมูลนามสกุล .HTML   

  กด Back to Previous        เลือก HTML Report Export

           และกดที่ Export

            กดแถบ Project

             และกด Reports

1

2

3

5

4
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4.5.2 การสงออกไฟลขอมูลนามสกุล .HTML (ตอ)

6 7

ทําการ ตั้งช่ือไฟลช่ือเดยีวกับ Project 

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้

(จะไดไฟลนามสกุล .HTML)

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
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4.5.3 การสงออกไฟลขอมูลนามสกุล .RAW

  กด Back to Previous        เลือก RAW File Export

           และกดที่ Export

            กดแถบ Project

             และกด Reports

1

2

3

5

4
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4.5.3 การสงออกไฟลขอมูลนามสกุล .RAW (ตอ)

6 7

ทําการ ตั้งช่ือไฟลช่ือเดยีวกับ Project 

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้

(จะไดไฟลนามสกุล .RAW)

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
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4.5.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร

ทําการตอสาย USB ระหวางเคร่ือง HCE 320 

เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

2
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4.5.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอ)

กด Folder CHCNAV กด Folder LS7_Projects

3 4
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4.5.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอ)

ทําการ Copy File นามสกุล .csv, .html และ .raw เก็บไวใน

เครื่องคอมพิวเตอร เพื่อใชสําหรับการอัพโหลดขอมูลใน 
กด Folder ที่ไดสงออกขอมูล Project ที่เราทํางาน

5
6

146



RTK GNSS NETWORK

53

4.6 การลง-ถอน ทะเบียน Pre-Code
4.6.1 การลงแอปพลิเคชั่น LandStar 7 เพ่ือใชงานผานเครื่องโทรศัพท

เขาแอปพลเิคช่ัน Play Store

1

กดที่ชอง คนหาแอปและเกมส 

2

พิมพ LandStar 7 และกดคนหา 

**แอปพลิเคช่ันน้ีใชไดเฉพาะกับ

ระบบปฏิบัติการแบบ Android

3
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   4.6.1 การลงแอปพลิเคชั่น LandStar 7 เพ่ือใชงานผานเครื่องโทรศัพท (ตอ)

กด ติดตั้ง

4

รอจนกวาจะตดิต้ังเสร็จ 

5

แอปพลเิคชั่น LandStar 

6
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4.6.2 การลงทะเบียน Pre-Code (ในโทรศัพท)

กดเปดแอปพลิเคชั่น LandStar

1

กด UPDATE NOW ในกรณีที่

แอปพลิเคชั่นมีการใหอัพเดทซอฟแวร 

2

รอจนกวา dowload เสร็จ 

3
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4.6.2 การลงทะเบียน Pre-Code (ในโทรศัพท) (ตอ)

4

กดที่ชอง UnRegistered

6

กด Confirm เพื่อลงทะเบียน Email

7

5

     กดแถบ          แลวกด About 

          เพื่อลงทะเบียน Pre-Code
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4.6.2 การลงทะเบียน Pre-Code (ในโทรศัพท) (ตอ)

กดที่ Existing Account Email : ใส rtkgnss@gmail.com

จากนั้นกด OK

9

ที่ Permanent Code กด Apply

8

10
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4.6.2 การลงทะเบียน Pre-Code (ในโทรศัพท) (ตอ)

ในชอง Input a pre code! ใสรหัส 12 ตัว

ที่ไดรับจากทางสวนกลาง แลวกด OK 

เมื่อลงทะเบยีน Pre-Code เรียบรอย

จะข้ึน “Register successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชั่นและเปดใหม

สถานะแอปพลิเคชั่นที่ลงทะเบียน

 Pre-Code แลว

      Reg Status : Registered (No Limit)

11

12
13 14

**รหัส Pre-Code 

ใชไดทีละ 1 เครื่องเทาน้ัน !!
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4.6.3 การถอนทะเบียน Pre-Code (ในโทรศัพท)

กดเปดแอปพลิเคชั่น LandStar

1

4

2

3

     กดแถบ          แลวกด About 

          เพื่อถอนทะเบยีน Pre-Code

กดที่ชอง Registered
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4.6.3 การถอนทะเบียน Pre-Code (ในโทรศัพท) (ตอ)

กด Unbind

5 6 7

เมื่อถอนทะเบียน Pre-Code เรียบรอย

จะข้ึน “Unbind successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชั่นและเปดใหม

สถานะแอปพลิเคชั่นทีถ่อนทะเบียน

 Pre-Code แลว

            Reg Status : UnRegistered
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โทร 0 2503 3367

…THANK YOU…
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คูมือการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทยีม GNSS ยี่หอ CHCNAV รุน i90pro  

และเครือ่งควบคมุ รุน HCE320 

  



คูมือการใชงาน
ชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมดวยระบบโครงขาย

การรังวัดดวยดาวเทียมแบบจลน (RTK GNSS NETWORK)

(อางอิง : ชุดเครื่องรับสัญญาณดามเทียม GNSS ยี่หอ CHC รุน i90 Pro 

และเครื่องควบคุม รุน HCE 320 )

กองเทคโนโลยีทําแผนที่ กรมที่ดิน
โทร 0-2503-3367

www.dol-rtknetwork.com
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เริ่มตนการใชงาน0101.

การรับสัญญาณดาวเทียม0202.

0303.

รายละเอียดเนื้อหา
มีทั้งหมด มีทั้งหมด 4 4 หัวขอหลักๆ ดังนี้

เทคนิคการใชงานอื่น ๆ0404.

การเรียกและการตรวจสอบขอมูลการรังวัด
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สารบัญ

1.1..11 การสรางการสรางโปรเจกตโปรเจกตใหม

1.1..22 การการการเชื่อมตอบลูทูธ

1.1..333 การล็อกอินเขาระบบ 33
(

การล็อกอินเขาระบบ 33 การล็อกอินเขาระบบ การล็อกอินเขาระบบ การล็อกอินเขาระบบ 

(((((ครั้งแรก

การล็อกอินเขาระบบ การล็อกอินเขาระบบ 

ครั้งแรกครั้งแรก)

2.2..333 การ การ การ Login (Login (เมนูลัดเมนูลัด)

2.2..22 การ การ การ Break Network  2
(

การ Break Network  2 การ การ การ การ 

(((((เมนูลัด

Break Network  Break Network  Break Network  

เมนูลัดเมนูลัดเมนูลัด)

2.2..11 การรังวัดคาพิกัด

3.3..11 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัด

4.4.22 การสราง 4..22 การสราง การสราง การสราง 

Project Template

4.4..11 การวางผัง การวางผัง (Stake Out)

3.33..333 การตรวจสอบคาตางของระยะราบ

3.33..22 การตรวจสอบคาตางของพิกัด

4.4..333 การสราง การสราง Work Mode

4.4..44 การสงออกขอมลูลงคอมพิวเตอร

4.4..555 การลงการลง-การลง-ถอน ทะเบียน ถอน ทะเบียน PrePre-PrePre-CodeCode ในโทรศัพทมือถือ
หนา
2
หนา

-
หนา
2-4

หนา
5
หนา

-
หนา
5-6

หนา
43
หนา

43-
หนา

43-50

หนา
7
หนา

-
หนา
7-8

หนา
10
หนา

10-
หนา

10-12

หนา
35
หนา

35-
หนา

35-38

หนา
13
หนา

13-
หนา

13-14

หนา
15
หนา

15-
หนา

15-16

หนา
18
หนา

18-
หนา

18-19
หนา

20
หนา

20-
หนา

20-24

หนา
25
หนา

25-
หนา

25-27

หนา
29
หนา

29-
หนา

29-34

หนา
39
หนา

39-
หนา

39-42

หนา
51
หนา

51-
หนา

51-59
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1.21.2
การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและการเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและการเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและ

เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม

1.31.3
การล็อกอินเขาระบบการล็อกอินเขาระบบ

(

การล็อกอินเขาระบบการล็อกอินเขาระบบการล็อกอินเขาระบบ

((ครั้งแรก

การล็อกอินเขาระบบการล็อกอินเขาระบบการล็อกอินเขาระบบ

ครั้งแรกครั้งแรก)

1.1

การสรางการสรางการสรางโปรเจกตโปรเจกตโปรเจกตใหม

010101.0101. เริ่มตนการใชงาน

1

160



1.1 การสรางโปรเจกตใหม

1

2
3

เปดเครื่องรับสัญญาณ

กด          คางไว รอจนกวา

ไฟ สีฟา กระพริบ

เปดเครื่องควบคุม

กด        คางไว รอจนกวาหนาจอติด เขาแอปพลิเคชัน LandStar

กดแถบ          แลวกด Projects

เพื่อทําการสรางโปรเจกตใหม

จากนั้นกดที่สัญลักษณ 
ป

เดือน

วัน
เลข รว.12

ทําการตั้งชื่อ Project : 641109-0008

4

5

6

7

1.1 การสรางโปรเจกตใหม (ตอ)

*หมายเหตุ การสราง default zone 47 หรือ 

default zone 48 สามารถดูไดจากหนา 35

1.1 1 การสรางการสรางการสรางการสรางโปรเจกตโปรเจกตโปรเจกตใหมใหมโปรเจกตใหมใหมโปรเจกต

1

2
3

เปดเครื่องรับสัญญาณ

กด          คางไว รอจนกวา

ไฟ สีฟา กระพริบ

เปดเครื่องควบคุม

กด        คางไว รอจนกวาหนาจอติด เขาแอปพลิเคชัน LandStar

2
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1.1 การสรางโปรเจกตใหม

1

2
3

เปดเครื่องรับสัญญาณ

กด          คางไว รอจนกวา

ไฟ สีฟา กระพริบ

เปดเครื่องควบคุม

กด        คางไว รอจนกวาหนาจอติด เขาแอปพลิเคชัน LandStar

กดแถบ          แลวกด Projects

เพื่อทําการสรางโปรเจกตใหม

จากนั้นกดที่สัญลักษณ 
ป

เดือน

วัน
เลข รว.12

ทําการตั้งชื่อ Project : 641109-0008

4

5

6

7

1.1 การสรางโปรเจกตใหม (ตอ)

*หมายเหตุ การสราง default zone 47 หรือ 

default zone 48 สามารถดูไดจากหนา 35

กดแถบ          แลวกด Projects

เพื่อทําการสรางโปรเจกตใหมโปรเจกตใหมโปรเจกต

จากนั้นกดที่สัญลักษณ 
ป

เดือน

วัน
เลข รว.12

ทําการตั้งชื่อ Project : 641109-0008

4

5

6

7

1.1 1 การสรางการสรางการสรางการสรางโปรเจกตโปรเจกตโปรเจกตใหมใหมโปรเจกตใหมใหมโปรเจกตใหมใหม (ตอตอตอตอ)

*หมายเหตุ การสราง default zone 47 หรือ 

default zone 48 สามารถดูไดจากหนา 35

2

3
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กดที่ บรรทัดที่ 2

และกดที่ 

8
9

10

11 12

เลือก Template zone 

ตามพื้นที่ปฏิบัติงาน 

เชน zone 47 เลือก Indian_47

13

Survey option เลือก Default

ติ๊กถูก    Set as default 

แลวกด OK

1.1 การสรางโปรเจกตใหม (ตอ)

1.2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม

1

2

กด Config

แลวกด Device Connection

Last Device: จะแสดงวิธีเชื่อมตอและชื่ออุปกรณลาสุดที่ไดมีการเชื่อมตอ

Manufacturer: กด CHC

Device Type: กดเปน i90 (กดตามชื่อรุนที่ใชงาน)

Connection Type: กดเปน Bluetooth

Bluetooth: กดเครื่องรับสัญญาณที่ตองการเชื่อมตอโดยคลิกที่     

โดยชื่อของเครื่องรับสัญญาณที่ปรากฏคือเลข Serial Number (S/N)

ของเครื่องรับสัญญาณ 

Antenna Type: คลิก      กดชนิดจานรับสัญญาณในที่นี้กด CHCI90

Auto Connect: กด Yes เพื่ออนุญาตใหโปรแกรมเชื่อมตอกับ

เครื่องรับสัญญาณโดยอัตโนมัติในการใชงานครั้งถัดไป

3

4

เมื่อกําหนดคาตางๆ เรียบรอยแลวใหกดที่ 

กดที่ บรรทัดที่ 2

และกดที่ 

8
9

10

11 12

เลือก Template zone 

ตามพื้นที่ปฏิบัติงาน 

เชน zone 47 เลือก Indian_47

13

Survey option เลือก Default

ติ๊กถูก    Set as default 

แลวกด OK

1.1 1 การสรางการสรางการสรางการสรางโปรเจกตโปรเจกตโปรเจกตใหมใหมโปรเจกตใหมใหมโปรเจกตใหมใหม (ตอตอตอตอ)

4
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กดที่ บรรทัดที่ 2

และกดที่ 

8
9

10

11 12

เลือก Template zone 

ตามพื้นที่ปฏิบัติงาน 

เชน zone 47 เลือก Indian_47

13

Survey option เลือก Default

ติ๊กถูก    Set as default 

แลวกด OK

1.1 การสรางโปรเจกตใหม (ตอ)

1.2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม

1

2

กด Config

แลวกด Device Connection

Last Device: จะแสดงวิธีเชื่อมตอและชื่ออุปกรณลาสุดที่ไดมีการเชื่อมตอ

Manufacturer: กด CHC

Device Type: กดเปน i90 (กดตามชื่อรุนที่ใชงาน)

Connection Type: กดเปน Bluetooth

Bluetooth: กดเครื่องรับสัญญาณที่ตองการเชื่อมตอโดยคลิกที่     

โดยชื่อของเครื่องรับสัญญาณที่ปรากฏคือเลข Serial Number (S/N)

ของเครื่องรับสัญญาณ 

Antenna Type: คลิก      กดชนิดจานรับสัญญาณในที่นี้กด CHCI90

Auto Connect: กด Yes เพื่ออนุญาตใหโปรแกรมเชื่อมตอกับ

เครื่องรับสัญญาณโดยอัตโนมัติในการใชงานครั้งถัดไป

3

4

เมื่อกําหนดคาตางๆ เรียบรอยแลวใหกดที่ 

1.2 2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียมการเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียมการเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียมการเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียมการเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม

1

2

กด Config

แลวกด Device Connection

Last Device: จะแสดงวิธีเชื่อมตอและชื่ออุปกรณลาสุดที่ไดมีการเชื่อมตอ

Manufacturer: กด CHC

Device Type: กดเปน i90 (กดตามชื่อรุนที่ใชงาน)

Connection Type: กดเปน Bluetooth

Bluetooth: กดเครื่องรับสัญญาณที่ตองการเชื่อมตอโดยคลิกที่     

โดยชื่อของเครื่องรับสัญญาณที่ปรากฏคือเลข Serial Number (S/N)

ของเครื่องรับสัญญาณ 

Antenna Type: คลิก      กดชนิดจานรับสัญญาณในที่นี้กด CHCI90

Auto Connect: กด Yes เพื่ออนุญาตใหโปรแกรมเชื่อมตอกับ

เครื่องรับสัญญาณโดยอัตโนมัติในการใชงานครั้งถัดไป

Last Device: 

Manufacturer

3

4

เมื่อกําหนดคาตางๆ เรียบรอยแลวใหกดที่ 

4

5
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1.3 การล็อคอินเขาระบบ (ครั้งแรก)

กด Config

แลวเลือก Work mode

เลือก RTK และกด Accept

1

2

*หมายเหตุ การสราง Work mode 

List : สามารถดูไดจากหนา 39

3

4
5

User Name :  หมายเลขบัตรประชาชน 13 หลัก

Password    :  เลขรหัส (4ตัว) ที่ไดรับจาก    

สวนกลาง และกด OK

*ตรวจสอบความถูกตองของรหัส

User/Password

เลือก Template zone 

ตามพื้นที่ปฏิบัติงาน 

เชน zone 47 เลือก Indian_47

1.2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม (ตอ)

5

เมื่อเชื่อมตอเรียบรอยแลว 

ใหกดที่ OK

จากนั้นจะปรากฏสถานะตางๆ 

ตามลําดับในภาพดังนี้

1. เปอรเซ็นตแบตเตอรี่ของเครื่องรับสัญญาณ

2. ขอมูลเกี่ยวกับเครื่องรับสัญญาณ 

3. จํานวนดาวเทียมที่รับสัญญาณได

4. สถานะของการทาํงาน (Single/Float/Fix)

5. คาความถูกตองของจุดรับสัญญาณ 

H : แนวราบ, V : แนวดิ่ง

1 2 543

1.2 2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม (ตอตอตอตอ)

5

เมื่อเชื่อมตอเรียบรอยแลว 

ใหกดที่ OK

จากนั้นจะปรากฏสถานะตางๆ 

ตามลําดับในภาพดังนี้

1. เปอรเซ็นตแบตเตอรี่ของเครื่องรับสัญญาณ

2. ขอมูลเกี่ยวกับเครื่องรับสัญญาณ 

3. จํานวนดาวเทียมที่รับสัญญาณได

4. สถานะของการทาํงาน (Single/Float/Fix)

5. คาความถูกตองของจุดรับสัญญาณ 

H : แนวราบ, V : แนวดิ่ง

1 2 543

6
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1.3 การล็อคอินเขาระบบ (ครั้งแรก)

กด Config

แลวเลือก Work mode

เลือก RTK และกด Accept

1

2

*หมายเหตุ การสราง Work mode 

List : สามารถดูไดจากหนา 39

3

4
5

User Name :  หมายเลขบัตรประชาชน 13 หลัก

Password    :  เลขรหัส (4ตัว) ที่ไดรับจาก    

สวนกลาง และกด OK

*ตรวจสอบความถูกตองของรหัส

User/Password

เลือก Template zone 

ตามพื้นที่ปฏิบัติงาน 

เชน zone 47 เลือก Indian_47

1.2 การเชื่อมตอระหวางเครื่องควบคุมและเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม (ตอ)

5

เมื่อเชื่อมตอเรียบรอยแลว 

ใหกดที่ OK

จากนั้นจะปรากฏสถานะตางๆ 

ตามลําดับในภาพดังนี้

1. เปอรเซ็นตแบตเตอรี่ของเครื่องรับสัญญาณ

2. ขอมูลเกี่ยวกับเครื่องรับสัญญาณ 

3. จํานวนดาวเทียมที่รับสัญญาณได

4. สถานะของการทาํงาน (Single/Float/Fix)

5. คาความถูกตองของจุดรับสัญญาณ 

H : แนวราบ, V : แนวดิ่ง

1 2 543

1.3 3 การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ (ครั้งแรกครั้งแรกครั้งแรกครั้งแรก)

กด Config

แลวเลือก Work mode

เลือก RTK และกด Accept

1

2

*หมายเหตุ การสราง Work mode 

List : สามารถดูไดจากหนา 39

3

4
5

User Name :  หมายเลขบัตรประชาชน 13 หลัก

Password    :  เลขรหัส (4ตัว) ที่ไดรับจาก    

สวนกลาง และกด OK

*ตรวจสอบความถูกตองของรหัส

User/Password

6

7
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1.3 การล็อคอินเขาระบบ (ครั้งแรก) (ตอ)

6

ล็อกอินสําเร็จจะปรากฏขอความวา 

“NTRIP Login Successfully!”
กด Yes กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               

สถานะเปลี่ยนเปน Fix (สีเขียว)

8

7

2.2
การล็อกเอาทออกจากระบบ

Break Network (เมนูลัด)

2.3
การล็อคอินเขาระบบ

Login (เมนูลัด)

2.1

การรังวัดคาพิกัด

02. การรับสัญญาณดาวเทียม

1.3 3 การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ การล็อคอินเขาระบบ (ครั้งแรกครั้งแรกครั้งแรกครั้งแรก) () (ตอตอตอ)

6

ล็อกอินสําเร็จจะปรากฏขอความวา ล็อกอินสําเร็จจะปรากฏขอความวา ล็อกอินสําเร็จจะปรากฏขอความวา 

“NTRIP Login Successfully!NTRIP Login Successfully!

ล็อกอินสําเร็จจะปรากฏขอความวา 

NTRIP Login Successfully!”
กด Yes กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               

สถานะเปลี่ยนเปน 

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               

Fix (

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               

Fix (สีเขียวสีเขียว

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               

สีเขียว)

8

7

8
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1.3 การล็อคอินเขาระบบ (ครั้งแรก) (ตอ)

6

ล็อกอินสําเร็จจะปรากฏขอความวา 

“NTRIP Login Successfully!”
กด Yes กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา               

สถานะเปลี่ยนเปน Fix (สีเขียว)

8

7

2.22.2
การล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบ

Break Network 

การล็อกเอาทออกจากระบบ

Break Network Break Network (

การล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบ

Break Network Break Network ((เมนูลัด

การล็อกเอาทออกจากระบบ

เมนูลัดเมนูลัด)

2.32.3
การล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบ

Login 

การล็อคอินเขาระบบ

Login Login (

การล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบ

Login Login ((เมนูลัด

การล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบ

เมนูลัดเมนูลัด)

2.1

การรังวัดคาพิกัด

020202.0202. การรับสัญญาณดาวเทียม

9

8
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2.1 การรังวัดค่าพกิัด

กด Survey และเลือก Point Survey

เพื่อเขาสูโหมดการรังวัด

ในชอง Name : ใสชื่อหมุดที่ทําการรังวัด 

และกดที่ Antenna height

เพื่อใสความสูง 
Vertical H  : กรณีใช Pole

Slant H     : กรณีใช Tripod

4 3

เลือก Slant H ใสคาความสูงและกด OK

5

6

2

1

2.1 การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่)

กด              เพื่อตั้งคา

7

Measurement(sec) : ตั้งคาไมนอยกวา 

60 วินาที และกด

9

8
11

โดยสังเกตที่ H : ตอง

ไมเกิน 0.030 และ      ตองเปนสีเขียว

จึงเริ่มกดรับสัญญาณ

10

2.1 1 การรังวัดค่าพกิัดการรังวัดค่าพกิัดการรังวัดค่าพกิัดการรังวัดค่าพกิัดการรังวัดค่าพกิัด

กด Survey และเลือก Point Survey

เพื่อเขาสูโหมดการรังวัด

ในชอง Name : ใสชื่อหมุดที่ทําการรังวัด 

และกดที่ Antenna height

เพื่อใสความสูง 
Vertical H  : กรณีใช Pole

Slant H     : กรณีใช Tripod

4 3

เลือก Slant H ใสคาความสูงและกด OK

5

6

2

1

10
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2.1 การรังวัดค่าพกิัด

กด Survey และเลือก Point Survey

เพื่อเขาสูโหมดการรังวัด

ในชอง Name : ใสชื่อหมุดที่ทําการรังวัด 

และกดที่ Antenna height

เพื่อใสความสูง 
Vertical H  : กรณีใช Pole

Slant H     : กรณีใช Tripod

4 3

เลือก Slant H ใสคาความสูงและกด OK

5

6

2

1

2.1 การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่)

กด              เพื่อตั้งคา

7

Measurement(sec) : ตั้งคาไมนอยกวา 

60 วินาที และกด

9

8
11

โดยสังเกตที่ H : ตอง

ไมเกิน 0.030 และ      ตองเปนสีเขียว

จึงเริ่มกดรับสัญญาณ

10
2.1 1 การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่ตอ่ตอ่ตอ่)

กด              เพื่อตั้งคา

7

Measurement(sec) : ตั้งคาไมนอยกวา 

60 วินาที และกด

9

8
11

โดยสังเกตที่ H : ตอง

ไมเกิน 0.030 และ      ตองเปนสีเขียว

จึงเริ่มกดรับสัญญาณ

10

10

11
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2.1 การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่)

12

สังเกตวาจะมีตัวเลขนับถอยหลัง ปรากฏอยู

กึ่งกลางหนาจอ เมื่อเสร็จแลวจะมีเสียงเตือน

เพื่อบอกวา การรังวัดคานี้เสร็จสิ้นแลว

2.2 การล็อกเอาทออกจากระบบ Break Network (เมนูลัด) 
1

2

3

กดที่ PDA network (สีสม)      กดที่... เลือก Disconnect PDA Network

2.1 1 การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่ตอ่ตอ่ตอ่)

12

สังเกตวาจะมีตัวเลขนับถอยหลัง ปรากฏอยู

กึ่งกลางหนาจอ เมื่อเสร็จแลวจะมีเสียงเตือน

เพื่อบอกวา การรังวัดคานี้เสร็จสิ้นแลว

12
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2.1 การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่)

12

สังเกตวาจะมีตัวเลขนับถอยหลัง ปรากฏอยู

กึ่งกลางหนาจอ เมื่อเสร็จแลวจะมีเสียงเตือน

เพื่อบอกวา การรังวัดคานี้เสร็จสิ้นแลว

2.2 การล็อกเอาทออกจากระบบ Break Network (เมนูลัด) 
1

2

3

กดที่ PDA network (สีสม)      กดที่... เลือก Disconnect PDA Network

2.2 2 การล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบ Break Network Break Network Break Network Break Network (เมนูลัดเมนูลัดเมนูลัดเมนูลัด) 2
1

2

3

กดที่ PDA network (สีสมสีสมสีสม)      )      )      กดที่... เลือก Disconnect PDA Network

12

13
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2.2 การล็อกเอาทออกจากระบบ Break Network (เมนูลัด) (ตอ)

4

5

เมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏ

ขอความวา “Logged out.”

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา

สถานะจะเปลี่ยนเปน Single (สีแดง)

2.3 การล็อคอินเขาระบบ Login (เมนูลัด)
1

2

3

กดที่ PDA network (สีขาว)      กดที่... เลือก Login PDA Network

2.2 2 การล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบการล็อกเอาทออกจากระบบ Break Network Break Network Break Network Break Network (เมนูลัดเมนูลัดเมนูลัดเมนูลัด) () (ตอตอตอ)

4

5

เมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏ

ขอความวา 

เมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏ

ขอความวา 

เมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏเมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏ

ขอความวา “Logged out.Logged out.

เมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏเมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏ

Logged out.”

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา

สถานะจะเปลี่ยนเปน

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา
Single (

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา
Single (สีแดงสีแดงสีแดง))

14
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2.2 การล็อกเอาทออกจากระบบ Break Network (เมนูลัด) (ตอ)

4

5

เมื่อออกจากระบบสําเร็จ จะปรากฏ

ขอความวา “Logged out.”

กดยอนกลับเมนูหลัก และรอจนกวา

สถานะจะเปลี่ยนเปน Single (สีแดง)

2.3 การล็อคอินเขาระบบ Login (เมนูลัด)
1

2

3

กดที่ PDA network (สีขาว)      กดที่... เลือก Login PDA Network

22.3 3 การล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบ Login Login Login Login (เมนูลัดเมนูลัดเมนูลัดเมนูลัด)
1

2

3

กดที่ PDA network (สีขาวสีขาวสีขาว)      )      )      )      กดที.่.. เลือก Login PDA Network

14

15
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2.3 การล็อคอินเขาระบบ Login (เมนูลัด) (ตอ)

เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความ

วา “NTRIP Login Successful.”
กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  

จะเปลี่ยนเปน Fix (สีเขียว)

4

5

รับคาครั้งที่ 2 และ 3

กลับไปหนา 13

3.2
การตรวจสอบคาตางของพิกัด

ที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน

3.3
การตรวจสอบคาตางของระยะราบจาก

เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับ

กลองประมวลผล

3.1
การเรียกดูและตรวจสอบ

คาพิกัดที่รังวัดมา

03. การเรียกดูและตรวจสอบ

ความคลาดเคลื่อนของขอมูลรังวัด

22..3 การล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบการล็อคอินเขาระบบ Login Login Login Login (เมนูลัดเมนูลัดเมนูลัดเมนูลัด) () (ตอตอตอ)

เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความ

วา 

เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความ

วา 

เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความเมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความ

วา “NTRIP Login Successful.NTRIP Login Successful.

เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความเมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความ

NTRIP Login Successful.”
กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  

จะเปลี่ยนเปน

กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  

จะเปลี่ยนเปน Fix (
กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  

Fix (สีเขียวสีเขียว
กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  

สีเขียว)

4

5

รับคาครั้งที่ 2 และ 3

กลับไปหนา 13

16
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2.3 การล็อคอินเขาระบบ Login (เมนูลัด) (ตอ)

เมื่อล็อกอินสําเร็จจะปรากฏกลองขอความ

วา “NTRIP Login Successful.”
กดยอนกลับเมนูหลักและรอจนกวาสถานะ  

จะเปลี่ยนเปน Fix (สีเขียว)

4

5

รับคาครั้งที่ 2 และ 3

กลับไปหนา 13

3.23.2
การตรวจสอบคาตางของพิกัดการตรวจสอบคาตางของพิกัดการตรวจสอบคาตางของพิกัด

ที่รับสัญญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน

3.33.3
การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากการตรวจสอบคาตางของระยะราบจาก

เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับ

กลองประมวลผล

3.13.1
การเรียกดูและตรวจสอบการเรียกดูและตรวจสอบการเรียกดูและตรวจสอบ

คาพิกัดที่รังวัดมา

030303.0303. การเรียกดูและตรวจสอบ

3.2

030303. การเรียกดูและตรวจสอบการเรียกดูและตรวจสอบการเรียกดูและตรวจสอบ

ความคลาดเคลื่อนของขอมูลรังวัด

17

16
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3.1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา

1

2

3

4

5

กดแถบ Project

แลวกดที่ Points

กดจุดที่ตองการดูคาพิกัด 

จากนั้นกดที่
กด Detail

3.1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา (ตอ)

ตรวจสอบคาการรังวัด

Observation Number : ไมนอยกวา 60 

Solution : Fix

Horizontal precision : ไมเกิน 0.030 ม.

PDOP : ไมเกิน 5.0

6

ตรวจสอบคา Observation counts

แลวที่กด Quality info

1

2

3

4

3.1 1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมาการเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมาการเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมาการเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมาการเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา

1

2

3

4

5

กดแถบ Project

แลวกดที่ Points

กดจุดที่ตองการดูคาพิกัด 

จากนั้นกดที่
กด Detail

18
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3.1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา

1

2

3

4

5

กดแถบ Project

แลวกดที่ Points

กดจุดที่ตองการดูคาพิกัด 

จากนั้นกดที่
กด Detail

3.1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา (ตอ)

ตรวจสอบคาการรังวัด

Observation Number : ไมนอยกวา 60 

Solution : Fix

Horizontal precision : ไมเกิน 0.030 ม.

PDOP : ไมเกิน 5.0

6

ตรวจสอบคา Observation counts

แลวที่กด Quality info

1

2

3

4

33.1 1 การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา การเรียกดูและตรวจสอบคาพิกัดที่รังวัดมา (ตอตอตอตอ)

ตรวจสอบคาการรังวัดตรวจสอบคาการรังวัด

Observation Number : ไมนอยกวา ไมนอยกวา 60 Observation Number

SolutionSolution

: ไมนอยกวา 

: : FixFixFixSolution

Horizontal precisionHorizontal precision

: Fix

:: ไมเกิน ไมเกิน ไมเกิน ไมเกิน 0.030 ม.Horizontal precision

PDOPPDOP

: ไมเกิน ไมเกิน 

: : ไมเกิน ไมเกิน ไมเกิน 5.0

6

ตรวจสอบคา Observation counts

แลวที่กด Quality info

1

2

3

4

18

19
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน

1

2

3

4

กดที่แถบเมนู Tools

แลวกดที่ Grid to ground 

เพื่อกําหนดคา c, k
กดที่แถบเมนู 

เลือกจุดใดจุดหนึ่งที่รับสัญญาณไว เพื่อใช

เปนตัวแทนคา c , k ของโปรเจกตนั้นๆ

5
6

กดเมนู 

Apply grid-to-ground to project

เมื่อตั้งคาสําเร็จจะแสดงขอความ 

“Applied Successfully”

3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

33.2 2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกันการตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกันการตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน

1

2

3

4

กดที่แถบเมนู Tools

แลวกดที่ Grid to ground 

เพื่อกําหนดคา c, k
กดที่แถบเมนู 

เลือกจุดใดจุดหนึ่งที่รับสัญญาณไว เพื่อใช

เปนตัวแทนคา c , k ของโปรเจกตนั้นๆ

20
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน

1

2

3

4

กดที่แถบเมนู Tools

แลวกดที่ Grid to ground 

เพื่อกําหนดคา c, k
กดที่แถบเมนู 

เลือกจุดใดจุดหนึ่งที่รับสัญญาณไว เพื่อใช

เปนตัวแทนคา c , k ของโปรเจกตนั้นๆ

5
6

กดเมนู 

Apply grid-to-ground to project

เมื่อตั้งคาสําเร็จจะแสดงขอความ 

“Applied Successfully”

3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

5
6

กดเมนู 

Apply grid-to-ground to project

เมื่อตั้งคาสําเร็จจะแสดงขอความ 

“Applied Successfully”

3.2 2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอตอตอตอ)

20

21
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

7

8 9

11

10

กดแถบ Tools

แลวกดที่ Inverse
ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

12

15

ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p2-1 และกด OK

13

14

กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

3.2 2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอตอตอตอ)

7

8 9

11

10

กดแถบ Tools

แลวกดที่ Inverse
ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

22
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

7

8 9

11

10

กดแถบ Tools

แลวกดที่ Inverse
ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

12

15

ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p2-1 และกด OK

13

14

กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

3.2 2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอตอตอตอ)

12

15

ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p2-1 และกด OK

13

14

กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

22
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

16

17

กดที่    Ground เพื่อแสดงคา Ground Horizontal Distance

ตรวจสอบคาตาง Horizontal Distance ของ p1-1 กับ p1-2 ตองมีคาตางกันไมเกิน 4 เซนติเมตร

หมายเหตุ

ทําการตรวจสอบคาตางใหครบ

ทั้ง 3 ชุดขอมูลที่รังวัดมา 

p1-1 กับ p1-2 

p1-1 กับ p1-3 

และ p1-2 กับ p1-3

*คาตางตองไมเกิน 0.040 m.

หากเกินตองทําการรับสัญญาณใหม

3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล

1

2 3

4

5

กดที่แถบเมนู Tools

แลวเลือก Inverse
ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอตอตอตอ)

16

17

กดที่    Ground เพื่อแสดงคา Ground Horizontal Distance

ตรวจสอบคาตาง 

กดที่    Ground เพื่อแสดงคากดที่    

ตรวจสอบคาตาง Horizontal DistanceHorizontal Distance

เพื่อแสดงคาเพื่อแสดงคา

Horizontal Distance ของ ของ 

เพื่อแสดงคา

ของ 

เพื่อแสดงคา

p

เพื่อแสดงคา

p

Ground Horizontal DistanceGround Horizontal Distance

11-

Ground Horizontal DistanceGround Horizontal DistanceGround Horizontal DistanceGround Horizontal Distance

-1 1 กับ กับ 

Ground Horizontal DistanceGround Horizontal Distance

กับ กับ 

Ground Horizontal Distance

p

Ground Horizontal Distance

p

Ground Horizontal DistanceGround Horizontal Distance

11-

Ground Horizontal DistanceGround Horizontal DistanceGround Horizontal DistanceGround Horizontal DistanceGround Horizontal Distance

-2 2 ตองมีคาตางกันไมเกิน ตองมีคาตางกันไมเกิน ตองมีคาตางกันไมเกิน ตองมีคาตางกันไมเกิน 4 เซนติเมตรเซนติเมตรเซนติเมตร

หมายเหตุ

ทําการตรวจสอบคาตางใหครบ

ทั้ง 3 ชุดขอมูลที่รังวัดมา 

p1-1 กับ p1-2 

p1-1 กับ p1-3 

และ p1-2 กับ p1-3

*คาตางตองไมเกิน 0.040 m.

หากเกินตองทําการรับสัญญาณใหม
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3.2 การตรวจสอบคาตางของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ตําแหนงเดียวกัน (ตอ)

16

17

กดที่    Ground เพื่อแสดงคา Ground Horizontal Distance

ตรวจสอบคาตาง Horizontal Distance ของ p1-1 กับ p1-2 ตองมีคาตางกันไมเกิน 4 เซนติเมตร

หมายเหตุ

ทําการตรวจสอบคาตางใหครบ

ทั้ง 3 ชุดขอมูลที่รังวัดมา 

p1-1 กับ p1-2 

p1-1 กับ p1-3 

และ p1-2 กับ p1-3

*คาตางตองไมเกิน 0.040 m.

หากเกินตองทําการรับสัญญาณใหม

3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล

1

2 3

4

5

กดที่แถบเมนู Tools

แลวเลือก Inverse
ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

3.3 3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล

1

2 3

4

5

กดที่แถบเมนู Tools

แลวเลือก Inverse
ในชอง A กดที่แถบเมนู เลือกจุด p1-1 และกด OK

24

25
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3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล(ตอ)

6

7

8 9

ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p2-1 และกด OK กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล(ตอ)

เปรียบเทียบคา Horizontal Distance

กับ 

ระยะราบที่กลองวัดได H_Dist

เกณฑความคลาดเคลื่อนไมเกิน 1:3000

กดเมนู Ground เพื่อแสดงคาเปน 

Ground Horizontal Distance

H_Dist 

111.350m

10

11
12

3..3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล(ตอตอตอตอ)

6

7

8 9

ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p2-1 และกด OK กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ
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3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล(ตอ)

6

7

8 9

ในชอง B กดที่แถบเมนู เลือกจุด p2-1 และกด OK กด Calculate เพื่อคํานวณระยะ

3.3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล(ตอ)

เปรียบเทียบคา Horizontal Distance

กับ 

ระยะราบที่กลองวัดได H_Dist

เกณฑความคลาดเคลื่อนไมเกิน 1:3000

กดเมนู Ground เพื่อแสดงคาเปน 

Ground Horizontal Distance

H_Dist 

111.350m

10

11
12

3..3 การตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผลการตรวจสอบคาตางของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลองประมวลผล(ตอตอตอตอ)

เปรียบเทียบคา Horizontal Distance

กับ 

ระยะราบที่กลองวัดได H_Distระยะราบที่กลองวัดได H_Dist

เกณฑความคลาดเคลื่อนไมเกิน 

H_DistH_Dist

เกณฑความคลาดเคลื่อนไมเกิน 

H_DistH_Dist

1:3000:3000:3000

กดเมนู Ground เพื่อแสดงคาเปน 

Ground Horizontal Distance

H_Dist 

111.350m

10

11

H_Dist 

12
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4.2
การสราง 

4.2
การสราง Project Template

4.3
การสราง 

4.34.3
การสราง Work Mode

4.14.1
การวางผัง 

4.1
การวางผัง การวางผัง (Stake Out)

0404.04. เทคนิคการใชงานอื่น ๆ

4.54.44.4
การสงออกขอมูลลงการสงออกขอมูลลงการสงออกขอมูลลง

คอมพิวเตอร
การลงการลง-

4.54.54.5
การลง-ถอน ทะเบียน การลงการลง

Precode

ถอน ทะเบียน ถอน ทะเบียน ถอน ทะเบียน ถอน ทะเบียน การลงการลง ถอน ทะเบียน 

PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพทมือถือ

ทําการตอสาย USB ระหวางเครื่อง

HCE 320 เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

4.1.1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE320

28
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4.2
การสราง Project Template

4.3
การสราง Work Mode

4.1
การวางผัง (Stake Out)

04. เทคนิคการใชงานอื่น ๆ

4.54.4
การสงออกขอมูลลง

คอมพิวเตอร
การลง-ถอน ทะเบียน 

Precode ในโทรศัพทมือถือ

ทําการตอสาย USB ระหวางเครื่อง

HCE 320 เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

4.1.1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE320

ทําการตอสาย USB ระหวางเครื่อง

HCE 320 เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

4444..11.1 1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCEHCEHCE320320
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เขาไปใน Internal shared storage เลือก Folder ที่ตองการวางไฟลพิกัด

*หมายเหตุ นามสกุลไฟลที่นิยมนําเขา

* .CSV (Comma delimited)

* .Text (Tap delimited)

ไฟลคาพิกัดและตัวอยางการเรียงขอมูลคา

พิกัดแบบ Name,n,e,h (นามสกุล .txt)

2

3

4

4.1.1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE320 (ตอ)

4.1.2 การ Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE 320

1

2
3

4
5

กดแถบ          แลวกด Import

เพื่อทําการนําเขาไฟลพิกัด

File Name : เลือก    Plane

File Type : เลือก Name,n,e,h

(ตามลักษณะการเรียงของชุดขอมูลที่นําเขา)

กด CHCNAV เพื่อไปยัง

Folder ที่เก็บขอมูลไฟลพิกัด 

เขาไปใน Internal shared storage เลือก Folder ที่ตองการวางไฟลพิกัด

*หมายเหตุ นามสกุลไฟลที่นิยมนําเขา

* .CSV (Comma delimited)

* .Text (Tap delimited)

ไฟลคาพิกัดและตัวอยางการเรียงขอมูลคา

พิกัดแบบ Name,n,e,h (นามสกุล .txt)

2

3

4

4444..11..1 1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCEHCEHCE320320320320 (ตอตอตอตอ)
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เขาไปใน Internal shared storage เลือก Folder ที่ตองการวางไฟลพิกัด

*หมายเหตุ นามสกุลไฟลที่นิยมนําเขา

* .CSV (Comma delimited)

* .Text (Tap delimited)

ไฟลคาพิกัดและตัวอยางการเรียงขอมูลคา

พิกัดแบบ Name,n,e,h (นามสกุล .txt)

2

3

4

4.1.1 การคัดลอกไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE320 (ตอ)

4.1.2 การ Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE 320

1

2
3

4
5

กดแถบ          แลวกด Import

เพื่อทําการนําเขาไฟลพิกัด

File Name : เลือก    Plane

File Type : เลือก Name,n,e,h

(ตามลักษณะการเรียงของชุดขอมูลที่นําเขา)

กด CHCNAV เพื่อไปยัง

Folder ที่เก็บขอมูลไฟลพิกัด 

44..11..2 2 การ การ การ การ Import Import Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE HCE HCE 320320

1

2
3

4
5

กดแถบ          แลวกด Import

เพื่อทําการนําเขาไฟลพิกัด

File Name : เลือก    Plane

File Type : เลือก Name,n,e,h

(ตามลักษณะการเรียงของชุดขอมูลที่นําเขา)

กด CHCNAV เพื่อไปยัง

Folder ที่เก็บขอมูลไฟลพิกัด 
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6

7

8

เลือกไฟลตามตําแหนงที่เก็บไว

แลวกด Import

กดแถบ          แลวกด Point

เพื่อตรวจสอบคาพิกัดที่นําเขา

จะเจอรายการคาพิกัดที่นําเขา

4.1.2 การ Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE 320 (ตอ)

4.1.3 การ Stake Out หาตําแหนงพิกัด

กดแถบ         แลวกด Point Stakeout

เพื่อทําการหาตําแหนงที่ตองการ

ทําการล็อกอินเขาระบบ ตามหนา 10

รอจนกวาสถานะเปลี่ยนเปน Fix

กดที่ Point from points’ manager 

database เพื่อดูรายการจุดพิกัด
เลือก จุดที่ตองการวาง จากนั้นกด OK

1

2

3
4

5

6

7

8

เลือกไฟลตามตําแหนงที่เก็บไว

แลวกด Import

กดแถบ          แลวกด Point

เพื่อตรวจสอบคาพิกัดที่นําเขา

จะเจอรายการคาพิกัดที่นําเขา

44..11..2 2 2 การ การ การ การ Import Import Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE HCE HCE 320 320 320 320 (ตอตอตอตอ)
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6

7

8

เลือกไฟลตามตําแหนงที่เก็บไว

แลวกด Import

กดแถบ          แลวกด Point

เพื่อตรวจสอบคาพิกัดที่นําเขา

จะเจอรายการคาพิกัดที่นําเขา

4.1.2 การ Import ไฟลคาพิกัดลงเครื่องควบคุม HCE 320 (ตอ)

4.1.3 การ Stake Out หาตําแหนงพิกัด

กดแถบ         แลวกด Point Stakeout

เพื่อทําการหาตําแหนงที่ตองการ

ทําการล็อกอินเขาระบบ ตามหนา 10

รอจนกวาสถานะเปลี่ยนเปน Fix

กดที่ Point from points’ manager 

database เพื่อดูรายการจุดพิกัด
เลือก จุดที่ตองการวาง จากนั้นกด OK

1

2

3
4

5

44..11..3 3 3 การ การ การ การ Stake Out Stake Out Stake Out หาตําแหนงพิกัดหาตําแหนงพิกัด

กดแถบ         แลวกด Point Stakeout

เพื่อทําการหาตําแหนงที่ตองการ

ทําการล็อกอินเขาระบบ ตามหนา 10

รอจนกวาสถานะเปลี่ยนเปน 

ทําการล็อกอินเขาระบบ ตามหนา 10

รอจนกวาสถานะเปลี่ยนเปน FixFix

กดที่ Point from points’ manager 

database เพื่อดูรายการจุดพิกัด
เลือก จุดที่ตองการวาง จากนั้นกด OK

1

2

3
4

5
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4.1.3 การ Stake Out หาตําแหนงพิกัด (ตอ)

เดินไปยังตําแหนงที่ตองการโดยดูทิศทาง

ไดจากหนาจอและอาศัยเข็มทิศ

เมื่อไดตําแหนงที่ถูกตอง

คา DIST จะเขาใกล 0.000 m.

**หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ Stake Out

กับระบบพิกัดของโปรเจกตที่สราง จะตองเปน

ระบบพิกัดเดียวกัน เชน Indian1975 Zone47

6 7

4.2 การสราง Project Template

1

2

3

4

5

กดแถบ           แลวกด Project

เพื่อทําการสรางโปรเจกตใหม
กดที่เมนู New

ทําการตั้งชื่อ template ตาม Zone 

ที่ปฏิบัติงานหรือตามตองการ เชน Default Z47

และกดที่ บรรทัดที่ 1 และกดที่ 

44..11.3 3 การ การ การ การ Stake Out Stake Out Stake Out หาตําแหนงพิกัด หาตําแหนงพิกัด หาตําแหนงพิกัด หาตําแหนงพิกัด (ตอตอตอตอ)

เดินไปยังตําแหนงที่ตองการโดยดูทิศทาง

ไดจากหนาจอและอาศัยเข็มทิศ

เมื่อไดตําแหนงที่ถูกตอง

คา DIST จะเขาใกล 0.000 m.

****หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ Stake OutStake Outหมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ 

กับระบบพิกัดของกับระบบพิกัดของกับระบบพิกัดของกับระบบพิกัดของ

หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ 

กับระบบพิกัดของกับระบบพิกัดของโปรเจกตโปรเจกตโปรเจกตโปรเจกต

หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ Stake OutStake Outหมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ 

โปรเจกตโปรเจกตที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปนกับระบบพิกัดของกับระบบพิกัดของโปรเจกตโปรเจกต

ระบบพิกัดเดียวกัน เชน ระบบพิกัดเดียวกัน เชน ระบบพิกัดเดียวกัน เชน ระบบพิกัดเดียวกัน เชน 

ที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปนโปรเจกตโปรเจกตที่สราง จะตองเปน

ระบบพิกัดเดียวกัน เชน ระบบพิกัดเดียวกัน เชน IndianIndianIndianIndianIndian

ที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปน

IndianIndian1975 1975 1975 1975 

ที่สราง จะตองเปนที่สราง จะตองเปน

1975 1975 ZoneZoneZoneZone

ที่สราง จะตองเปน

ZoneZone4747

6 7
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4.1.3 การ Stake Out หาตําแหนงพิกัด (ตอ)

เดินไปยังตําแหนงที่ตองการโดยดูทิศทาง

ไดจากหนาจอและอาศัยเข็มทิศ

เมื่อไดตําแหนงที่ถูกตอง

คา DIST จะเขาใกล 0.000 m.

**หมายเหตุ คาพิกัดที่ใชในการ Stake Out

กับระบบพิกัดของโปรเจกตที่สราง จะตองเปน

ระบบพิกัดเดียวกัน เชน Indian1975 Zone47

6 7

4.2 การสราง Project Template

1

2

3

4

5

กดแถบ           แลวกด Project

เพื่อทําการสรางโปรเจกตใหม
กดที่เมนู New

ทําการตั้งชื่อ template ตาม Zone 

ที่ปฏิบัติงานหรือตามตองการ เชน Default Z47

และกดที่ บรรทัดที่ 1 และกดที่ 

44..2 การสราง การสราง การสราง การสราง Project TemplateProject Template

1

2

3

4

5

กดแถบ           แลวกด Project

เพื่อทําการสรางโปรเจกตใหมโปรเจกตใหมโปรเจกต
กดที่เมนู New

ทําการตั้งชื่อ template ตาม Zone 

ที่ปฏิบัติงานหรือตามตองการ เชน 

ตาม Zone 

เชน Default ZDefault Z47

และกดที่ บรรทัดที่ 1 และกดที่ และกดที่ 
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4.2 การสราง Project Template (ตอ)

6

7

8

9

กดที่ Continent : เลือก Asia

Region : เลือก Thailand

กด THAILAND INDIAN 1975 47N หรือ 

กด THAILAND INDIAN 1975 48N 

ตามพื้นที่ที่ปฏิบัติงาน จากนั้นกด Select

4.2 การสราง Project Template (ตอ)

10

11

12

13

14

กด CRS ที่เราเลือก จากนั้นกด         

เพื่อเขาไปแกไข Height fitting

ของโปรเจกต

เลื่อนไปที่แถบ Height fitting 

แลวกด 
ทําการกด Edit

4.2 2 การสราง การสราง การสราง การสราง Project Template Project Template Project Template Project Template (ตอตอตอตอ)

6

7

8

9

กดที่ Continent : เลือก Asia

Region : เลือก Thailand

กด THAILAND INDIAN 1975 47N หรือ 

กด THAILAND INDIAN 1975 48N 

ตามพื้นที่ที่ปฏิบัติงาน จากนั้นกด Select
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4.2 การสราง Project Template (ตอ)

6

7

8

9

กดที่ Continent : เลือก Asia

Region : เลือก Thailand

กด THAILAND INDIAN 1975 47N หรือ 

กด THAILAND INDIAN 1975 48N 

ตามพื้นที่ที่ปฏิบัติงาน จากนั้นกด Select

4.2 การสราง Project Template (ตอ)

10

11

12

13

14

กด CRS ที่เราเลือก จากนั้นกด         

เพื่อเขาไปแกไข Height fitting

ของโปรเจกต

เลื่อนไปที่แถบ Height fitting 

แลวกด 
ทําการกด Edit

4.2 2 การสราง การสราง การสราง การสราง Project Template Project Template Project Template Project Template (ตอตอตอตอ)

10

11

1212

13

14

กด CRS ที่เราเลือก จากนั้นกด         

เพื่อเขาไปแกไข Height fitting

ของโปรเจกต

เลื่อนไปที่แถบ Height fitting 

แลวกด 
ทําการกด Edit
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4.2 การสราง Project Template (ตอ)

15

16

17 18

Files : ทําการเลือก Geoids

ใหเปน EGM96.ggf
จากนั้นกด  เพื่อยืนยัน กด OK จะได Project พรอมใชงาน 

4.3 การสราง Work Mode

*หมายเหตุ : ตัวอยางรายละเอียด

การตั้งคาดูไดจากหนาถัดไป

กดแถบ

แลวกด Work Mode

เพื่อสรางรูปแบบสําหรับการทํางานใหม 

1

2

3

4

กด เพื่อเปนการสราง 

Work Mode ใหม

ทําการตั้งคา RTK Setting เพื่อเชื่อมตอ

กับโครงขาย RTK GNSS Network ของ

กรมที่ดิน

4.2 2 การสราง การสราง การสราง การสราง Project Template Project Template Project Template Project Template (ตอตอตอตอ)

15

16

17 18

Files : ทําการเลือก Geoids

ใหเปน EGM96.ggf
จากนั้นกด  เพื่อยืนยัน กด OK จะได Project พรอมใชงาน 
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4.2 การสราง Project Template (ตอ)

15

16

17 18

Files : ทําการเลือก Geoids

ใหเปน EGM96.ggf
จากนั้นกด  เพื่อยืนยัน กด OK จะได Project พรอมใชงาน 

4.3 การสราง Work Mode

*หมายเหตุ : ตัวอยางรายละเอียด

การตั้งคาดูไดจากหนาถัดไป

กดแถบ

แลวกด Work Mode

เพื่อสรางรูปแบบสําหรับการทํางานใหม 

1

2

3

4

กด เพื่อเปนการสราง 

Work Mode ใหม

ทําการตั้งคา RTK Setting เพื่อเชื่อมตอ

กับโครงขาย RTK GNSS Network ของ

กรมที่ดิน

44.3 3 การสราง การสราง การสราง การสราง Work ModeWork Mode

*หมายเหตุ : ตัวอยางรายละเอียด

การตั้งคาดูไดจากหนาถัดไป

กดแถบ

แลวกด Work Mode

เพื่อสรางรูปแบบสําหรับการทํางานใหม 

1

2

3

4

กด เพื่อเปนการสราง 

Work Mode ใหม

ทําการตั้งคา RTK Setting เพื่อเชื่อมตอ

กับโครงขาย RTK GNSS Network ของ

กรมที่ดิน
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4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

กดตั้งคาโดยรายละเอียดดังนี้

RTK: กด Yes เพื่อที่จะรังวัด RTK Mode

Work Mode: กด Auto Rover

Data link: คือประเภทของสวนที่ใชใน

การรับ-สงขอมูล ใหกด PDA Network

Protocol: ใหกดเปน NTRIP

Domain: www.dol-rtknetwok.com

IP: 122.155.131.34

(สามารถกดไดวาจะใสคา Domain หรือ IP)

Port: ใสเลขตามพื้นที่ปฏิบัติงาน เชน 2101 

Source table: เปนสวนที่ไวสําหรับดาวนโหลด

ชุดขอมูลคาปรับแกที่ระบบไดจัดเตรียมไวให 

โดยกดดาวนโหลดไดที่        กดใชคาแก

เปน VRS_RTCM32

User Name: ชื่อบัญชีสําหรับลงชื่อเพื่อเขาใชงานตามที่ไดรับ

จากสวนกลาง

Password: รหัสผานสําหรับบัญชีเพื่อเขาใชงานตามที่ไดรับ

จากสวนกลาง

ดูตอหนาถัดไป
***หมายเหตุ
เลข Port แบงตามพื้นที่

ดังนี้

4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

Save Password: บันทึกรหัสผานการเขาใชงาน

Auto Login: ลงชื่อเขาใชงานอัตโนมัติในครั้งถัดไป

Use VRS: จะใชงานระบบ VRS หรือไม

Elevation mask: มุมตัดดาวเทียม ใหใสคาเปน 15 

PDOP limit: การกระจายตัวของดาวเทียมบนทองฟาใหใสคาเปน 5

RTK frequency: กดเปน 1 HZ

Safe mode: กด Normal Mode

Ionospheric Model:  แบบจําลองชั้นบรรยากาศกด Normal lono

Warn if base position changes : การแจงเตือนหาก base

มีการเปลี่ยนแปลงคาพิกัด เมื่อตั้งคาเสร็จเรียบรอยแลวใหกด              เพื่อบันทึก

ตอ

4.3 3 การสราง การสราง การสราง การสราง Work Mode Work Mode Work Mode Work Mode (ตอตอตอตอ)

กดตั้งคาโดยรายละเอียดดังนี้กดตั้งคาโดยรายละเอียดดังนี้

RTK:RTK: กด กด Yes Yes เพื่อที่จะรังวัด เพื่อที่จะรังวัด RTK ModeRTK Mode

Work Mode: กด Auto Rover

Data link: คือประเภทของสวนที่ใชใน

การรับ-สงขอมูล ใหกด PDA Network

Protocol: ใหกดเปน NTRIP

Domain: www.dol-rtknetwok.com

IP: 122.155.131.34

(สามารถกดไดวาจะใสคา Domain หรือ IP)

Port: ใสเลขตามพื้นที่ปฏิบัติงาน เชน 2101 

Source table: เปนสวนที่ไวสําหรับดาวนโหลด

ชุดขอมูลคาปรับแกที่ระบบไดจัดเตรียมไวให 

โดยกดดาวนโหลดไดที่        กดใชคาแก

เปน VRS_RTCM32

User Name: ชื่อบัญชีสําหรับลงชื่อเพื่อเขาใชงานตามที่ไดรับ

จากสวนกลาง

Password: รหัสผานสําหรับบัญชีเพื่อเขาใชงานตามที่ไดรับ

จากสวนกลาง

ดูตอหนาถัดไป
***หมายเหตุ
เลข Port แบงตามพื้นที่

ดังนี้
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4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

กดตั้งคาโดยรายละเอียดดังนี้

RTK: กด Yes เพื่อที่จะรังวัด RTK Mode

Work Mode: กด Auto Rover

Data link: คือประเภทของสวนที่ใชใน

การรับ-สงขอมูล ใหกด PDA Network

Protocol: ใหกดเปน NTRIP

Domain: www.dol-rtknetwok.com

IP: 122.155.131.34

(สามารถกดไดวาจะใสคา Domain หรือ IP)

Port: ใสเลขตามพื้นที่ปฏิบัติงาน เชน 2101 

Source table: เปนสวนที่ไวสําหรับดาวนโหลด

ชุดขอมูลคาปรับแกที่ระบบไดจัดเตรียมไวให 

โดยกดดาวนโหลดไดที่        กดใชคาแก

เปน VRS_RTCM32

User Name: ชื่อบัญชีสําหรับลงชื่อเพื่อเขาใชงานตามที่ไดรับ

จากสวนกลาง

Password: รหัสผานสําหรับบัญชีเพื่อเขาใชงานตามที่ไดรับ

จากสวนกลาง

ดูตอหนาถัดไป
***หมายเหตุ
เลข Port แบงตามพื้นที่

ดังนี้

4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

Save Password: บันทึกรหัสผานการเขาใชงาน

Auto Login: ลงชื่อเขาใชงานอัตโนมัติในครั้งถัดไป

Use VRS: จะใชงานระบบ VRS หรือไม

Elevation mask: มุมตัดดาวเทียม ใหใสคาเปน 15 

PDOP limit: การกระจายตัวของดาวเทียมบนทองฟาใหใสคาเปน 5

RTK frequency: กดเปน 1 HZ

Safe mode: กด Normal Mode

Ionospheric Model:  แบบจําลองชั้นบรรยากาศกด Normal lono

Warn if base position changes : การแจงเตือนหาก base

มีการเปลี่ยนแปลงคาพิกัด เมื่อตั้งคาเสร็จเรียบรอยแลวใหกด              เพื่อบันทึก

ตอ

4.3 3 การสราง การสราง การสราง การสราง Work Mode Work Mode Work Mode Work Mode (ตอตอตอตอ)

Save Password: บันทึกรหัสผานการเขาใชงาน

Auto Login: ลงชื่อเขาใชงานอัตโนมัติในครั้งถัดไป

Use VRS: จะใชงานระบบ VRS หรือไม

Elevation mask: มุมตัดดาวเทียม ใหใสคาเปน 15 

PDOP limit: การกระจายตัวของดาวเทียมบนทองฟาใหใสคาเปน 5

RTK frequency: กดเปน 1 HZ

Safe mode: กด Normal Mode

Ionospheric Model:  แบบจําลองชั้นบรรยากาศกด Normal lono

Warn if base position changes : การแจงเตือนหาก base

มีการเปลี่ยนแปลงคาพิกัด เมื่อตั้งคาเสร็จเรียบรอยแลวใหกด              เพื่อบันทึก

ตอ
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4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

เมื่อตั้งคาเสร็จแลวกด 

ตั้งชื่อเปน RTK_GNSSNETWORK 

จากนั้นกด OK 

กด OK ใน Work mode List: จะปรากฏ 

Work Mode ที่สรางไว

5

6
8

9

7

4.4.1 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .CSV)

1

2
3

4

5
6

7

8

กดแถบ Project

จากนั้นกดที่ Export

กดเครื่องหมายถูกที่หนาที่ Survey 

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ Project

File Type : กด Detail result export

กดเลือก Folder

ที่ตองการจัดเก็บขอมูลและ

กด Export (จะไดไฟลนามสกุล .csv)

4.3 3 การสราง การสราง การสราง การสราง Work Mode Work Mode Work Mode Work Mode (ตอตอตอตอ)

เมื่อตั้งคาเสร็จแลวกด 

ตั้งชื่อเปน RTK_GNSSNETWORK 

จากนั้นกด OK 

กด OK ใน Work mode List: จะปรากฏ 

Work Mode ที่สรางไว

5

6
8

9

7
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4.3 การสราง Work Mode (ตอ)

เมื่อตั้งคาเสร็จแลวกด 

ตั้งชื่อเปน RTK_GNSSNETWORK 

จากนั้นกด OK 

กด OK ใน Work mode List: จะปรากฏ 

Work Mode ที่สรางไว

5

6
8

9

7

4.4.1 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .CSV)

1

2
3

4

5
6

7

8

กดแถบ Project

จากนั้นกดที่ Export

กดเครื่องหมายถูกที่หนาที่ Survey 

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ Project

File Type : กด Detail result export

กดเลือก Folder

ที่ตองการจัดเก็บขอมูลและ

กด Export (จะไดไฟลนามสกุล .csv)

44..44..1 1 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล นามสกุล นามสกุล นามสกุล .CSV.CSV.CSV)

1

2
3

4

55
6

7

8

กดแถบ Project

จากนั้นกดที่ Export

กดเครื่องหมายถูกที่หนาที่ Survey 

File Name : 

กดเครื่องหมายถูกที่หนาที่ 

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ 

Survey Survey 

ชื่อเดียวกับชื่อ ProjectProject

File Type : : กดกด

ชื่อเดียวกับชื่อ ชื่อเดียวกับชื่อ ProjectProject

กดกด Detail result exportDetail result exportDetail result exportDetail result export

กดเลือก Folder

ที่ตองการจัดเก็บขอมูลและ

กด Export

ที่ตองการจัดเก็บขอมูลและ

Export

ที่ตองการจัดเก็บขอมูลและที่ตองการจัดเก็บขอมูลและ

Export (จะไดไฟลนามสกุล จะไดไฟลนามสกุล 

ที่ตองการจัดเก็บขอมูลและ

จะไดไฟลนามสกุล .csv).csv)
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4.4.2 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .HTML)

1

2

3

4

5

กดแถบ Project

และกด Reports
เลือก HTML report export

และกดที่ Export
กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ CHCNAV

4.4.2 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .HTML) (ตอ)

6
7

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
ทําการ ตั้งชื่อไฟลชื่อเดียวกับ Project

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้

(จะไดไฟลนามสกุล .HTML)

44..44.2 2 2 2 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล นามสกุล นามสกุล นามสกุล .HTML.HTML.HTML)

1

2

3

4

5

กดแถบ Project

และกด Reports
เลือก HTML report export

และกดที่ Export
กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ CHCNAV

44
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4.4.2 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .HTML)

1

2

3

4

5

กดแถบ Project

และกด Reports
เลือก HTML report export

และกดที่ Export
กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ CHCNAV

4.4.2 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .HTML) (ตอ)

6
7

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
ทําการ ตั้งชื่อไฟลชื่อเดียวกับ Project

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้

(จะไดไฟลนามสกุล .HTML)

44..44..2 2 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล นามสกุล นามสกุล นามสกุล .HTML.HTML.HTML) () (ตอตอตอ)

6
7

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
ทําการ ตั้งชื่อไฟลชื่อเดียวกับ Project

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้แลวกด OK เพื่อ Exportแลวกด OK

(จะไดไฟลนามสกุล จะไดไฟลนามสกุล 

ขอมูล ในขั้นตอนนี้ขอมูล

จะไดไฟลนามสกุล .HTML).HTML)
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4.4.3 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .RAW)

1

2

5

กดแถบ Project

และกด Reports
กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ CHCNAVเลือก RAW file export

และกดที่ Export

3

4

4.4.3 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .RAW) (ตอ)

6
7

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
ทําการ ตั้งชื่อไฟลชื่อเดียวกับ Project

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้

(จะไดไฟลนามสกุล .RAW)

44..44..3 3 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล นามสกุล นามสกุล นามสกุล .RAW.RAW.RAW)

1

2

5

กดแถบ Project

และกด Reports
กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ CHCNAVเลือก RAW file export

และกดที่ Export

3

4
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4.4.3 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .RAW)

1

2

5

กดแถบ Project

และกด Reports
กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ CHCNAVเลือก RAW file export

และกดที่ Export

3

4

4.4.3 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล .RAW) (ตอ)

6
7

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
ทําการ ตั้งชื่อไฟลชื่อเดียวกับ Project

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้

(จะไดไฟลนามสกุล .RAW)

44..44.3 3 การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร การสงออกขอมูลลงคอมพิวเตอร (นามสกุล นามสกุล นามสกุล นามสกุล .RAW.RAW.RAW) () () (ตอตอตอ)

6
7

8

9

กด ดับเบิ้ลคลิก ที่ LS7_Projects เลือก Folder ที่ตองการจัดเก็บขอมูล
ทําการ ตั้งชื่อไฟลชื่อเดียวกับ Project

แลวกด OK เพื่อ Export ขอมูล ในขั้นตอนนี้แลวกด เพื่อ Export ขอมูลแลวกด OK

(จะไดไฟลนามสกุล จะไดไฟลนามสกุล 

ในขั้นตอนนี้ขอมูล

จะไดไฟลนามสกุล .RAW).RAW)
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4.4.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร

ทําการตอสาย USB ระหวางเครื่อง

HCE 320 เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

4.4.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอ)

กด Folder CHCNAV กด Folder LS7_Projects

2 3

444..44..4 4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอรการคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอรการคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร

ทําการตอสาย USB ระหวางเครื่อง

HCE 320 เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

48
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4.4.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร

ทําการตอสาย USB ระหวางเครื่อง

HCE 320 เขากับคอมพิวเตอร

เขาไปใน Drive ของเครื่อง Controller HCE320

1

4.4.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอ)

กด Folder CHCNAV กด Folder LS7_Projects

2 3

44..44..4 4 4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอตอตอตอ)

กด Folder CHCNAV กด Folder LS7_Projects

2 3
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4.4.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอ)

กด Folder ที่ไดสงออกขอมูล Project ที่เราทํางาน

ทําการ Copy File นามสกุล .csv, .html และ .raw เก็บไว

ในเครื่องคอมพิวเตอร เพื่อใชสําหรับการอัพโหลดขอมูลใน 

4

5

4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั LandStar 7 เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท

1

2
3

เขาแอปพลิเคชัน Play Store กดที่ชอง คนหาแอปและเกมส พิมพ LandStar 7 และกดคนหา 

44..44..4 4 4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอตอตอตอ)

กด Folder ที่ไดสงออกขอมูล Project ที่เราทํางาน

ทําการ Copy File นามสกุล .csv, .html และ .raw เก็บไว

ในเครื่องคอมพิวเตอร เพื่อใชสําหรับการอัพโหลดขอมูลใน 

4

5
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4.4.4 การคัดลอกขอมูลลงคอมพิวเตอร (ตอ)

กด Folder ที่ไดสงออกขอมูล Project ที่เราทํางาน

ทําการ Copy File นามสกุล .csv, .html และ .raw เก็บไว

ในเครื่องคอมพิวเตอร เพื่อใชสําหรับการอัพโหลดขอมูลใน 

4

5

4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั LandStar 7 เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท

1

2
3

เขาแอปพลิเคชัน Play Store กดที่ชอง คนหาแอปและเกมส พิมพ LandStar 7 และกดคนหา 

44..55.1 1 1 1 การลงแอปพลิการลงแอปพลิการลงแอปพลิการลงแอปพลเิคชนั ชนั ชนั ชนั LandStarLandStarLandStar 7 เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพทเพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท

1

2
3

เขาแอปพลเิคชัน Play Store กดที่ชอง คนหาแอปและเกมส พิมพ LandStar 7 และกดคนหา 
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4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั LandStar 7 เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท (ตอ)

6
4

5

กด ติดตั้ง รอจนกวาจะติดตั้งเสร็จ แอปพลเิคชัน LandStar

4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท  

1

2

3

กดเปดแอปพลิเคชัน LandStar กดแถบ กด About เพื่อลงทะเบียน Pre-Code

44..55..1 1 การลงแอปพลิการลงแอปพลิการลงแอปพลิการลงแอปพลเิคชนั ชนั ชนั ชนั LandStarLandStarLandStar 7 เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท (ตอตอตอตอ)

6
4

5

กด ติดตั้ง รอจนกวาจะติดตั้งเสร็จ แอปพลเิคชัน LandStar
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4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั LandStar 7 เพื่อใชงานผานเครื่องโทรศัพท (ตอ)

6
4

5

กด ติดตั้ง รอจนกวาจะติดตั้งเสร็จ แอปพลเิคชัน LandStar

4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท  

1

2

3

กดเปดแอปพลิเคชัน LandStar กดแถบ กด About เพื่อลงทะเบียน Pre-Code

44..55.2 2 การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพท  ในโทรศัพท  

1

2

3

กดเปดแอปพลิเคชัน LandStar กดแถบ กด About เพื่อลงทะเบียน Pre-Code

52
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4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ)  

4

5 6

กดที่ชอง Unregistered กด Register by email

เพื่อลงทะเบียน Email

กดที่ Existing Account

4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ)  

7

8

9

10

11

Email : ใส rtkgnss@gmail.com

จากนั้นกด OK

ที่ Permanent registeration

กด Apply

ในชอง Enter a pre-code.

ใสรหัส 12 ตัว

ที่ไดรับจากทางสวนกลาง แลวกด OK

44..55.2 2 การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท (ตอตอตอตอ)  

4

5 6

กดที่ชอง Unregistered กด Register by email

เพื่อลงทะเบียน Email

กดที่ Existing Account
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4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ)  

4

5 6

กดที่ชอง Unregistered กด Register by email

เพื่อลงทะเบียน Email

กดที่ Existing Account

4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ)  

7

8

9

10

11

Email : ใส rtkgnss@gmail.com

จากนั้นกด OK

ที่ Permanent registeration

กด Apply

ในชอง Enter a pre-code.

ใสรหัส 12 ตัว

ที่ไดรับจากทางสวนกลาง แลวกด OK

44..55.2 2 การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท (ตอตอตอตอ)  

7

8

9

10

11

Email : ใส rtkgnss@gmail.com

จากนั้นกด OK

ที่ Permanent registeration

กด Apply

ในชอง Enter a pre-code.

ใสรหัส 12 ตัว

ที่ไดรับจากทางสวนกลาง แลวกด OK
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4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ)  

12 13

เมื่อลงทะเบียน Pre-Code เรียบรอย

จะขึ้น “Register successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชันและเปดใหม

สถานะแอปพลิเคชันที่ลงทะเบียน

Pre-Code แลว

Registration : Registered(Unlimited)

4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท  

1

2

3

กดเปดแอปพลิเคชัน LandStar กดแถบ กด About เพื่อถอนทะเบียน Pre-Code

44..55.2 2 การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน การลงทะเบียน PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท (ตอตอตอตอ)  

12 13

เมื่อลงทะเบียน Pre-Code เรียบรอย

จะขึ้น “Register successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชันและเปดใหม

สถานะแอปพลิเคชันที่ลงทะเบียน

Pre-Code แลว

Registration : Registered(Unlimited)
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4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ)  

12 13

เมื่อลงทะเบียน Pre-Code เรียบรอย

จะขึ้น “Register successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชันและเปดใหม

สถานะแอปพลิเคชันที่ลงทะเบียน

Pre-Code แลว

Registration : Registered(Unlimited)

4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท  

1

2

3

กดเปดแอปพลิเคชัน LandStar กดแถบ กด About เพื่อถอนทะเบียน Pre-Code

44..55..3 3 การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพท  ในโทรศัพท  

1

2

3

กดเปดแอปพลิเคชัน LandStar กดแถบ กด About เพื่อถอนทะเบียน Pre-Code

56
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4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ) 

4
5

6

กดที่ชอง Registered กด Unbind
เมื่อถอนทะเบียน Pre-Code เรียบรอย

จะขึ้น “Unbind successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชันและเปดใหม

4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ) 

7

สถานะแอปพลิเคชันที่ถอนทะเบียน

Precode แลว

Registration : Unregistered

44..55.3 3 การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท (ตอตอตอตอ) 

4
5

6

กดที่ชอง Registered กด Unbind
เมื่อถอนทะเบียน Pre-Code เรียบรอย

จะขึ้น “Unbind successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชันและเปดใหม

58
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4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ) 

4
5

6

กดที่ชอง Registered กด Unbind
เมื่อถอนทะเบียน Pre-Code เรียบรอย

จะขึ้น “Unbind successfully”

จากนั้นทําการปดแอปพลิเคชันและเปดใหม

4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท (ตอ) 

7

สถานะแอปพลิเคชันที่ถอนทะเบียน

Precode แลว

Registration : Unregistered

44..55.3 3 การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน การถอนทะเบียน PrecodePrecodePrecode ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท ในโทรศัพท (ตอตอตอตอ) 

7

สถานะแอปพลิเคชันที่ถอนทะเบียน

Precode แลว

Registration : Unregistered
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คูมือการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทยีม GNSS ยี่หอ TERSUS รุน Oscar  

และเครือ่งควบคมุ รุน TC50 

 

 

 

 

 

 

 

 



คู่มือการใช้งาน
ชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมด้วยระบบโครงข่าย

การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS NETWORK)

(อ้างอิง : ชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS แบรนด์ Tersus รุ่น Oscar

และเครื่องควบคุม รุ่น TC50)

กองเทคโนโลยีท าแผนที่ กรมที่ดิน
โทร 0-2503-3367

www.dol-rtknetwork.com
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เริ่มต้นการใช้งาน01.

การรับสัญญาณดาวเทียม02.

03.

รายละเอียดเนื้อหา
มีทั้งหมด 4 หัวข้อหลัก ดังนี้

เทคนิคการใช้งานอื่น ๆ04.

การเรียกและการตรวจสอบข้อมูลการรังวัด
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สารบัญ

1.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่

1.2 การเชื่อมต่อบลูทูธ

1.3 การ Start Rover 
(Login ครั้งแรก)

2.2 การ Stop Rover

2.1 การรังวัดค่าพิกัด

3.1 การเรียกดูและตรวจสอบค่าพิกัด

4.2 การสร้าง 
Project Template

4.1 การวางผัง (Stakeout)

3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบ

3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัด

4.3 การสร้าง Work Mode

4.4 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์

หน้า
2-4

หน้า
5-6

หน้า
40-46

หน้า
7-8

หน้า
10-13

หน้า
35-36

หน้า
14

หน้า
18-19

หน้า
20-24

หน้า
25-27

หน้า
29-34

หน้า
37-39

4.5 การ Download Nuwa Appหน้า
47-52

2.3 การ Start Rover หน้า
15-16
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1.2
การเชื่อมต่อระหว่างเครื่องควบคุม
และเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม

1.3
การ Start Rover 
(Login ครั้งแรก)

1.1
การสร้างโปรเจกต์ใหม่

01. เริ่มต้นการใช้งาน
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1.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่

1

เปิดเครื่องรับสัญญาณ
กด          ค้างไว้ รอจนกว่า

ไฟ สีฟ้า กระพริบ

เปิดเครื่องควบคุม
กด        ค้างไว้ รอจนกว่าหน้าจอติด เข้าแอปพลิเคชัน Nuwa

หรือกด 

3

4

5

2
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กดแถบ          แล้วกด Project
เพื่อท าการสร้างโปรเจกตใ์หม่

จากนั้นกดที่สัญลักษณ์ 
ปี

เดือน
วัน

เลข รว.12

ท าการต้ังชื่อ Project : 641109-0008

6

7

8

9

1.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่ (ต่อ)

*หมายเหตุ การสร้าง Template zone 47 หรือ 
Template zone 48 สามารถดูได้จากหน้า36
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10.ใช้การตั้งค่าตาม Project ที่มีอยู่
11.กดเพื่อเลือก Template ที่ต้องการ

10

11
12

เลือก Template zone 
จาก Project ที่มีเคยสร้างไว้แล้ว

13

กด OK

1.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่ (ต่อ)
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1.2 การเชื่อมต่อระหว่างเครื่องควบคุมและเครื่องรับสญัญาณดาวเทียม

1

2

กด Device
แล้วกด Connection

Device Type : กด Oscar (กดตามชื่อรุน่ทีใ่ช้งาน)
Connect Type : กดเป็น Bluetooth
Connect Config : ชื่ออุปกรณ์ล่าสุดที่ได้มกีารเชือ่มต่อ
***หากในช่อง Connect Config ปรากฏเครื่องรับสัญญาณคนละ
เครื่องกับที่ต้องการใชง้าน กด Connect Config เพื่อเลือกเชื่อมตอ่
กับเครื่องที่ต้องการ
Antenna: กด OSCAR

3

5

เมื่อก าหนดค่าต่าง ๆ เรียบร้อยแล้วให้กดที่ 

4
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เลือก Template zone 
ตามพื้นที่ปฏิบัติงาน 

เช่น zone 47 เลือก Indian_47

1.2 การเชื่อมต่อระหว่างเครื่องควบคุมและเครื่องรับสญัญาณดาวเทียม (ต่อ)

เมื่อเชื่อมต่อเรียบร้อยแล้วจะเห็นปุ่ม

จากนั้นกด 

จากนั้นจะปรากฏสถานะต่าง ๆ 
ตามล าดับในภาพดังนี้

1. สถานะของการท างาน 
(Single/Float/Fix)

2. ค่าความถูกต้องของจุดรับ
สัญญาณ 

H : แนวราบ, V : แนวดิ่ง

3. กดเพื่อดูข้อมูล Receiver

4. Serial Number (S/N)ของ
เครื่องรับสัญญาณ version 
firmware และ เปอร์เซ็น
แบตเตอรี่ของ Receiver

3

21
4
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1.3 การ Start Rover (Login ครั้งแรก)

กด Device
แล้วเลือก Rover

เลือก DOL และกด Start

1

2

*หมายเหตุ การสร้าง Work mode 
List : สามารถดูได้จากหน้า 37

3

4

5

5.แถบแสดงว่าได้เริ่มรับข้อมูลดาวเทียมแล้ว
6.กด       เพ่ือกลับมาหน้า Device

6
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1.3 การ Start Rover (Login ครั้งแรก) (ต่อ)

7 กดย้อนกลับเมนูหลัก และรอจนกว่าสถานะเปลี่ยนเป็น 
และ ปรากฏค่าความถูกต้องของจุดรับสัญญาณ 
2D (HRMS) : แนวราบ ต้องน้อยกว่า 0.030
3D (VRMS) : แนวดิ่ง
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2.2
การ Stop Rover (Disconnect

หรือ Break Network)

2.3
การ Start Rover 

2.1
การรังวัดค่าพิกัด

02. การรับสัญญาณดาวเทียม
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2.1 การรังวัดค่าพกิัด

1.กด Survey        
2.กด Survey เพื่อเข้าสู่โหมดการรังวัด

3.ใส่ชื่อหมุดที่ท าการรังวัด
4.กดที่ Config เพื่อตั้งค่าเพิ่มเติม

Vertical : กรณีใช้วางบนหมุดเฉลิม
Slant  : กรณีใช้ Tripod (ขาตั้งกล้อง)
Pole : กรณีใช้ Pole

3
4

Survey Epochs ไม่น้อยกว่า 60
เลือก Slant ใส่ค่าความสูงและกด

6

2

1

5

7
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2.1 การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่)

การวัดความสูงแบบ Vertical วัดถึงขอบ
บนของหัว Receiver การวัดความสูงแบบ Slant วัดถึง Plate

การวัดความสูงแบบ Pole 
(เฉพาะ Pole ของ Tersus เท่านั้น

ระยะอ่านจริง ลบด้วย 10 cm.)
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2.1 การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่)

สามารถเลือกค่าที่ต้องการให้แสดงในช่อง
ได้ทุกช่องโดยการกดเลือกช่องที่ต้องการ
เปลี่ยนค่าที่แสดงทีละช่อง

8

เลือกค่าที่ต้องการให้แสดงบนหน้า Survey

9

11

โดยสังเกตที่ HRMS : ต้องน้อยกว่า 
0.030 และ ตรวจสอบสถานะ Fixed
ต้องเป็นสีเขียวจึงเริ่มกดรับสัญญาณ

10

12

235



2.1 การรังวัดค่าพกิัด (ตอ่)

13

สังเกตว่าจะมีตัวเลขนับถอยหลัง ปรากฏอยู่
กึ่งกลางหน้าจอ เม่ือเสร็จแล้วจะมีหน้าต่างแสดง

ค่าพิกัดที่รับ เมื่อตรวจสอบแล้วกด OK

14
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2.2 การ Stop Rover (Disconnect หรือ Break Network)

1 3

4

กดที่ กลับมาหน้า Device รอให้สถานะ
เปลี่ยนเป็น DGPS 

กด Device
แล้วเลือก Rover

2
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2.3 การ Start Rover (Login)

2

กด Device
แล้วเลือก Rover

1

เลือก DOL และกด Start

3

4

5

5.แถบแสดงว่าได้เริ่มรับข้อมูลดาวเทียมแล้ว
6.กด        เพ่ือกลับมาหน้า Device

6
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2.3 การ Start Rover (Login) (ต่อ)

7 กดย้อนกลับเมนูหลัก และตรวจสอบ Solution States 
(สถานะ) เปลี่ยนเป็น Fixed และปรากฏค่าความถูกต้อง
ของจุดรับสัญญาณ 
2D (HRMS) : แนวราบ, 3D (VRMS) : แนวดิ่ง

รับค่าครั้งที่ 2 และ 3
กลับไปหน้า 10
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3.2
การตรวจสอบค่าต่างของพิกัด

ที่รับสัญญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน
(น้อยกว่า 4 cm.)

3.3
การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบจาก

เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับ
กล้องประมวลผล (ไม่ต่ ากว่า 1 : 3,000)

3.1
การเรียกดูและตรวจสอบ

ค่าพิกัดที่รังวัดมา

03. การเรียกดูและตรวจสอบ
ความคลาดเคลื่อนของข้อมูลรังวัด
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3.1 การเรียกดูและตรวจสอบค่าพิกัดที่รังวัดมา

1

2 3

4

กดแถบ Project
แล้วกดที่ Points

กดจุดที่ต้องการดูค่าพิกัด 
จากนั้นกดที่ Detail
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3.1 การเรียกดูและตรวจสอบค่าพิกัดท่ีรังวัดมา (ต่อ)

ตรวจสอบค่าการรังวัด
Solution States : Fixed
DOP (P/H/V) : น้อยกว่า 5.0
RMS(HRMS/VRMS) เลขด้านหน้า : น้อยกว่า 0.030 ม.
Epoch : ไม่น้อยกว่า 60 

3

2

1
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3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน

1 5

กดที่แถบเมนู Tools
แล้วกดที่ Grid to Ground 

เพื่อก าหนดค่า c, k

เลือกจุดใดจุดหนึ่งที่รับสัญญาณไว้ เพื่อใช้
เป็นตัวแทนค่า c, k ของโปรเจกต์นั้น

แล้วกด Select

3

กด List

2

4
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7

กด Calculate
กด Apply
กด  
Scale Factor : ค่า k
Elevation Factor : ค่า c

3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสัญญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน (ต่อ)

6

8
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3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสัญญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน (ต่อ)

9

10

11

13

12

กดแถบ Tools
แล้วกดที่ Azimuth Dist…

ในช่อง Point A กดที่แถบเมนู เลือกจุด P1-1 และกด Select
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3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสัญญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน (ต่อ)

14

17

ในช่อง Point B กดที่แถบเมนู เลือกจุด P1-2 และกด Select

15

16

กด Calculate เพื่อค านวณระยะ
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3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน (ต่อ)

กดที่ Ground เพื่อแสดงค่า Ground Horizontal Distance
ตรวจสอบค่าต่าง Horizontal Distance ของ p1-1 กับ p1-2 

ต้องมีค่าต่างกันน้อยกว่า 4 cm. และ ตรวจสอบค่าทั้งหมดที่รับในจุดเดียวกัน

หมายเหตุ
ท าการตรวจสอบค่าต่างให้ครบ
ทั้ง 3 ชุดข้อมูลที่รังวัดมา 
p1-1 กับ p1-2 
p1-1 กับ p1-3 
และ p1-2 กับ p1-3
*ค่าต่างต้องน้อยกว่า 0.040 m.
หากเกินต้องท าการรับสัญญาณใหม่

18
19
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3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกล้องประมวลผล

กดที่แถบเมนู Tools
แล้วเลือก Azimuth Dist…

ในช่อง Point A กดที่แถบเมนู เลือกจุด P1-1 และกด OK

1

2

3

5

4
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3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกล้องประมวลผล(ต่อ)

6 7

8 9

ในช่อง Point B กดที่แถบเมนู เลือกจุด PT2-1 และกด OK กด Calculate เพื่อค านวณระยะ
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3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกล้องประมวลผล (ต่อ)

เปรียบเทียบค่า Horizontal Distance กับ 
ระยะราบที่กล้องวัดได้ H_Dist

เกณฑ์ความคลาดเคลื่อนไม่ต่ ากว่า 1:3,000
เช่น ระยะ 100 เมตร ค่าต่างระยะราบ < 3.3 cm.

ระยะ 200 เมตร ค่าต่างระยะราบ < 6.6 cm.

กดเมนู Ground เพื่อแสดงค่าเป็น 
Ground Horizontal Distance

H_Dist
497.910m

1210
11
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4.2
การสร้าง Project Template

4.3
การสร้าง Work Mode

4.1
การวางผัง (Stakeout)

04. เทคนิคการใช้งานอื่น ๆ

4.54.4
การส่งออกข้อมูลลง

คอมพิวเตอร์ การติดตั้ง Nuwa App
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ท าการต่อสาย USB
ระหว่างเครื่องควบคุม TC50

กับคอมพิวเตอร์
เข้าไปใน Drive ของเครื่อง Controller TC50

1

4.1.1 การคัดลอกไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม TC50
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เข้าไปใน Internal shared storage เลือก Folder ที่ต้องการวางไฟล์พิกัด

*หมายเหตุ นามสกุลไฟล์ที่นิยมน าเข้า
คือ *.csv และ *.txt

ไฟล์ค่าพิกัดและตัวอย่างการเรียงข้อมูล
ค่าพิกัดรูปแบบ Name, N, E, H

(นามสกุล .txt)

2

3

4

4.1.1 การคัดลอกไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม TC50 (ต่อ)
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4.1.2 การ Import ไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม TC50

1

2

3

4

7

กดแถบ          แล้วกด Import
เพื่อท าการน าเข้าไฟล์พิกัด

Type : เลือก Point
Target Point : เลือก Stakeout Point
Data Format : เลือก Name, N, E, H

(ตามลักษณะการเรียงของชุดข้อมูลที่น าเข้า)
File Format : เลือก .csv;txt

กด เพื่อไปยัง
Folder ที่เก็บข้อมูลไฟล์พิกัด 

5
6
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8

9

เลือกไฟล์ตามต าแหน่งที่เก็บไว้ กด Import Import ส าเร็จแล้วกด OK

4.1.2 การ Import ไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม TC50 (ต่อ)

10
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4.1.3 การ Stakeout หาต าแหน่งพิกัด

กดแถบ         แล้วกด Point Stakeout
เพื่อท าการหาต าแหน่งที่ต้องการ

ท าการ Start Rover ตามหน้า 7
รอจนกว่าสถานะเปลี่ยนเป็น Fixed

กดที่ เพื่อดูรายการจุดพิกัด กดแถบ Staking Point
เลือก จุดที่ต้องการวาง จากนั้นกด OK

1

2

3
5

6

4
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4.1.3 การ Stakeout หาต าแหน่งพิกัด (ต่อ)

เดินไปยังต าแหน่งที่ต้องการโดยดูทิศทาง
ได้จากหน้าจอและอาศัยเข็มทิศ

เมื่อได้ต าแหน่งที่ถูกต้อง
ค่า Dist จะเข้าใกล้ 0.000 m.

**หมายเหตุ ระบบพิกัดท่ีใช้ในการ Stakeout
กับระบบพิกัดของโปรเจกต์ท่ีสร้าง จะต้องเป็น
ระบบพิกัดเดียวกัน เช่น Indian 1975 Zone 47

6 7
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4.2 การสร้าง Project Template

1

2

3

5

กดแถบ           แล้วกด Project
เพื่อท าการสร้างโปรเจกต์ใหม่

กดที่เมนู New Project Name : ตั้งชื่อ
กด Coordinate System

4
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4.2 การสร้าง Project Template (ต่อ)

6 8

เลือก Coord System ให้ตรง Zone เลือกแถบ Height Fitting 
Geoid : EGM96

ต้ังค่าเสร็จเรียบร้อย
กด OK

9

7 10
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4.3 การสร้าง Work Mode

กดแถบ
แล้วกด Rover

เพื่อสร้างรูปแบบส าหรับการท างานใหม่ 

1

2

กด New

3
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Name : ตั้งชื่อ
Data Link : PDA Network หรือ Receiver Network
PDA Network : กรณีแชร์ wifi หรือ ใส่ซิมที่ Controller
Receiver Network : กรณีใส่ซิมท่ี Receiver
Protocol Type : Ntrip
Host : 122.155.131.34
Port : ใส่เลขตามพื้นท่ีปฏิบัติงาน 
Username : ชื่อบัญชีส าหรับลงชื่อเพื่อเข้าใช้งานท่ีได้รับ
จากส่วนกลาง (เลขประจ าตัวประชาชน)
Password : รหัสผ่านส าหรับบัญชีเพ่ือเข้าใช้งานท่ีได้รับ
จากส่วนกลาง
Mount Point : เป็นส่วนท่ีไว้ส าหรับดาวน์โหลด
ชุดข้อมูลค่าปรับแก้ท่ีระบบได้จัดเตรียมไว้ให้ 
โดยกดดาวน์โหลดได้ท่ี        กดใช้ค่าปรับแก้ แล้วกด
เลือกเป็น VRS_RTCM32
เลือก is VRS 

4.3 การสร้าง Work Mode (ต่อ)
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4.3 การสร้าง Work Mode (ต่อ)

เลข Port แบ่งตามพื้นที่ดังนี้

เมื่อตั้งค่าเสร็จแล้ว
กดตั้งชื่อเป็น RTK_GNSSNETWORK 
จากนั้นกด OK 

4
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4.4.1 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (นามสกุล .csv)

กดแถบ Project
และกด Export 

1

2

3

4

กดแถบ Coord Export
Point Type : Detail

Data Format : PAT-1 CSV

File Name : ตั้งชื่อเดียวกับ Project
ต าแหน่งเก็บข้อมูลใน Folder Project
ที่ใช้ท างานเรียบร้อยแล้วกด Export

5
7

8

6
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4.4.2 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (นามสกุล .HTML)

3

กดแถบ Project
และกด Export

กดแถบ Other Export
File Format : HTML
File Pattern : Pat1
File Name : ตั้งชื่อเดียวกับชื่อ Project
ต าแหน่งที่เก็บเลือก ใน Folder Project 
ที่ใช้ท างาน
แล้วกด Export

1

2

4

6
5

7

8
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4.4.3 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (นามสกุล .RAW)

1

2

กดแถบ Project
และกด Export

3
4

5

6

7

กดแถบ Other Export
File Format : RAW
File Name : ตั้งชื่อเดียวกับชื่อ Project
ต าแหน่งที่เก็บเลือก ใน Folder Project 
ที่ใช้ท างาน
แล้วกด Export
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4.4.4 การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์

ท าการต่อสาย USB ระหว่างเครื่อง
TC50 เข้ากับคอมพิวเตอร์

เข้าไปใน Drive ของเครื่อง Controller TC50

1
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4.4.4 การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (ต่อ)

กด Folder TersusSurvey กด Folder Projects

2

3
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4.4.4 การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (ต่อ)

กด Folder ที่ได้ส่งออกข้อมูล Project ที่เราท างาน ดับเบิลคลิก (ซ้าย) ที่ Folder Export

4 5
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4.4.4 การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (ต่อ)

6

ท าการคัดลอก File (Ctrl + C ที่ไฟล์ นามสกุล .csv, .html
และ .raw แล้ว Ctrl + V ที่ Folder งานในเครื่องคอมพิวเตอร์

เพื่อใช้ส าหรับการอัปโหลดข้อมูลใน 

269
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4.5.1 การติดตั้งแอปพลิเคชัน Nuwa เพื่อใช้งานด้วย Smartphone หรือ Tablet 
ระบบปฏิบัติการ Android

1 2

สแกน QR Code
เพื่อ Download Nuwa app

กด ดาวน์โหลด กด ติดตั้ง
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4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั Nuwa เพื่อใช้งานผา่นเครื่องโทรศัพท์ (ต่อ)

5

3
4

เลือกภาษาของแอป
แล้วกด NEXT

เลือก ThaiLand Asia
แล้วกด NEXT

เลือกโซนท่ีท างาน
Thailand India 1975 UTM Zone 47N หรือ
Thailand India 1975 UTM Zone 48N
แล้วกด NEXT
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6

7
8

เลือก NONE
แล้วกด NEXT

กด No Nuwa App

4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั Nuwa เพื่อใช้งานผา่นเครื่องโทรศัพท์ (ต่อ)
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10 11
13

กด Project
กด CRS 

เลือกระบบพื้นหลักฐานที่ผู้ใช้งาน
ใช้ปฏิบัติงาน แล้วกด Edit

เลื่อนมาที่แถบ Hight Fitting
กด Geoid 

4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั Nuwa เพื่อใช้งานผา่นเครื่องโทรศัพท์ (ต่อ)

9 12
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15

18

กด More
กด EGM96 -> กด Download
(ขึ้น “File Downloading”)
จากนั้น กด Refresh -> กด 

จะปรากฏตามภาพ
ให้กดเลือก EGM96

จากนั้น กด Select -> กด 

4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั Nuwa เพื่อใช้งานผา่นเครื่องโทรศัพท์ (ต่อ)

1617 1914
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20

ในช่อง Geoid จะมี EGM96
จากนั้น กด OK

กรณีใน Nuwa App ไม่มีระบบพื้นหลักฐาน (Datum) Indian 1975 Zone 47 
และ Indian 1975 Zone 48 สามารถสแกน QR Code เพ่ือน าเข้าระบบพื้นหลักฐาน
(Datum) ที่ต้องใช้ปฏิบัติงานได้

4.5.1 การลงแอปพลเิคชนั Nuwa เพื่อใช้งานผา่นเครื่องโทรศัพท์ (ต่อ)

21

Indian 1975 Zone 47 Indian 1975 Zone 48
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… THANK YOU …
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คูมือการใชงานชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทยีม GNSS ยี่หอ GEOMATE รุน SG7  

และเครือ่งควบคมุ รุน FC2 

 

 

 

 

 

 

 

 



คู่มือการใช้งาน

ชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมด้วยระบบโครงข่าย
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS NETWORK)

กองเทคโนโลยีท าแผนที่ กรมที่ดิน
โทร 0-2503-3367

www.dol-rtknetwork.com

นวัตกรรมบริการรังวัดที่ดินด้วยระบบโครงข่ายดาวเทียมแบบจลน์

(อ้างอิง : ชุดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ยี่ห้อ GEOMATE รุ่น SG7
และเครื่องควบคุม ยี่ห้อ GEOMATE รุ่น FC2)
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รายละเอียดเนื้อหา
มีท้ังหมด 4 หัวข้อ ดังนี้

เริ่มต้นการใช้งาน

การรับสัญญาณ
ดาวเทียม

การเรียก
และการตรวจสอบ
ข้อมูลการรังวัด เทคนิคการใช้งาน

อื่น ๆ

01

02

03

04
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01.เริ่มต้นการใช้งาน

1.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่

1.2 การเชื่อมต่อบลูทูธ

1.3 การล็อกอินเข้าระบบ (ครั้งแรก)

RTK GNSS NETWORK

หน้า
01281



หน้า
021.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่

RTK GNSS NETWORK

เปิดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
กดปุ่ม       (ขวา) ค้างไว้

รอจนกว่าไฟ สีฟ้า (ซ้าย) กระพริบ

เปิดเครื่องควบคุม
กดปุ่ม      (ขวา) ค้างไว้ แล้วรอ
จนกว่าหน้าจอจะแสดงผลขึ้นมา

เข้าแอปพลิเคชัน MateSurvey

1
2

3
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หน้า
031.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่ (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

แตะแถบ          แล้วแตะ Projects
เพื่อท าการสร้างโปรเจกต์ใหม่

4

5

6

7

*หมายเหตุ การสร้าง default zone 47 หรือ 
default zone 48 สามารถดูได้จากหน้า 36

ท าการตั้งชื่อ Project : 661130-0016

พิมพ์เลข ร.ว. 12 ให้ครบ 4 หลักตามภาพ

ปีเดือนวันที่นัดท าการรังวัด

แตะที่เมนู
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หน้า
041.1 การสร้างโปรเจกต์ใหม่ (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

8

9

10

11

แตะเปิด Reference project
เพื่อเลือก Template ท่ีสร้างไว้

เลือก Template zone 
ตามพื้นท่ีปฏิบัติงาน 

เช่น zone 47 เลือก Indian_47

แล้วแตะ OK
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หน้า
051.2 การเชื่อมต่อระหว่างเครื่องควบคุมและเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม

RTK GNSS NETWORK

1

2 3

4

แตะแถบ Config  
แล้วแตะ Connect to 

instruments
เมื่อก าหนดค่าต่างๆ เรียบร้อยแล้วให้แตะท่ี 

Type : เลือกเป็น RTK
Connection Type : เลือกเป็น Bluetooth
Antenna Type : เลือกเป็น SG7 (แตะเลือกตามชื่อรุ่นใชง้าน)
Bluetooth: เลือกเครื่องรับสัญญาณที่ต้องการเชื่อมต่อ แตะที่ 
โดยชื่อของเครื่องรับสัญญาณที่ปรากฏคือเลข Serial Number 
(S/N) ของเครื่องรับสัญญาณ 
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หน้า
06

RTK GNSS NETWORK

5

เมื่อเชื่อมต่อเรียบร้อยแล้ว 
ตัวแอปพลิเคชันจะกลับไปหน้าแรก

1. เปอร์เซ็นต์แบตเตอรีของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม

2. ข้อมูลเกี่ยวกับเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม 

3. จ านวนดาวเทียมท่ีรับสัญญาณได้ (Used / Tracked)

4. สถานะของการท างาน (Single/Float/Fix)

5. ค่าความถูกต้องของจุดรับสัญญาณ 

H : แนวราบ, V : แนวดิ่ง

1.2 การเชื่อมต่อระหว่างเครื่องควบคุมและเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม (ต่อ)

51 2 3 4

จากนั้นจะปรากฏสถานะต่างๆ 
ตามล าดับในภาพดังนี้
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หน้า
071.3 การล็อกอินเข้าระบบ (คร้ังแรก)

RTK GNSS NETWORK

1

2 3

5
4

แตะแถบ Config
แล้วแตะ GNSS rover

เลือก DOL และแตะ Accept

*หมายเหตุ การสร้าง Work mode 
List : สามารถดูได้จากหน้า 40

แตะ OK
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หน้า
081.3 การล็อกอินเข้าระบบ (คร้ังแรก) (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

ล็อกอินส าเร็จจะปรากฏข้อความว่า 
“NTRIP login Successful.”

แตะย้อนกลับเมนูหลัก และรอจนกว่า               
สถานะ (บนขวา) จะเปลี่ยนเป็น

6

7

Fix (สีเขียว)
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02.การรับสัญญาณดาวเทียม

2.1 การรังวัดค่าพิกัด

2.2 การล็อกเอาต์ออกจากระบบ
Disconnect PDA Network (เมนูลัด)

2.3 การล็อกอินเข้าระบบ
Login (เมนูลัด)

RTK GNSS NETWORK

หน้า
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หน้า
102.1 การรังวัดค่าพิกัด

RTK GNSS NETWORK

1

2 4 5

6

แตะ Survey และเลือก Point Survey
เพ่ือเข้าสู่โหมดการรังวัด

3

ในช่อง Name : ใส่ชื่อหมุดที่ท าการรังวัด 
และแตะที่ Antenna height

เพ่ือใส่ความสูง 

เลือก Slant H ใส่ค่าความสูง
และแตะ OK

Vertical H  : กรณีใช้ Pole
Slant H     : กรณีใช้ Tripod
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หน้า
112.1 การรังวัดค่าพิกัด (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

7 8

9

แตะ 
เพ่ือตั้งค่า Elevation mask

แตะ     
แล้วเลือก Elevation mask setting

ตั้งค่า Elevation mask : 15
แล้วแตะ Set

10

11
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หน้า
122.1 การรังวัดค่าพิกัด (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

แตะ          เพื่อตั้งค่า
Measurements : 

ตั้งค่าไม่น้อยกว่า 60 วินาที
และแตะ         เพ่ือย้อนกลับ

12

13

14

15

16

โดยสังเกตที่
H : ต้องไม่เกิน 0.030 

และ       ต้องเป็นสีเขียว
จึงเริ่มแตะรับสัญญาณ
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หน้า
13

RTK GNSS NETWORK

2.1 การรังวัดค่าพิกัด (ต่อ)

สังเกตว่าจะมีตัวเลขนับถอยหลัง ปรากฏอยู่
กึ่งกลางหน้าจอ เมื่อเสร็จแล้วจะมีเสียงเตือน

เพ่ือบอกว่า การรังวัดค่านี้เสร็จสิ้นแล้ว

17
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หน้า
142.2 การล็อกเอาต์ออกจากระบบ Disconnect PDA Network (เมนูลัด) 

RTK GNSS NETWORK

แตะที่ PDA network  (สีส้ม)      แตะที.่.. เลือก Disconnect PDA Network

1

2
3
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หน้า
15

RTK GNSS NETWORK

4

5
2.2 การล็อกเอาต์ออกจากระบบ Disconnect PDA Network (เมนูลัด) (ต่อ)

เมื่อออกจากระบบส าเร็จ จะปรากฏ
ข้อความว่า “No Logged in.”

แตะย้อนกลับเมนูหลัก 
และรอจนกว่าสถานะจะเปลี่ยนเป็น

Single (สีแดง)
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หน้า
162.3 การล็อกอินเข้าระบบ Login (เมนูลัด)

RTK GNSS NETWORK

1 2

3

แตะที่ PDA network
(สีขาว)      

แตะที.่..       แตะเลือก Re login
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หน้า
17

RTK GNSS NETWORK

4

5
2.3 การล็อกอินเข้าระบบ Login (เมนูลัด) (ต่อ)

เมื่อล็อกอินส าเร็จจะปรากฏ
กล่องข้อความว่า “NTRIP Login 

Successful.”

แตะย้อนกลับเมนูหลักและรอจนกว่า
สถานะจะเปลี่ยนเป็น
Fix (สีเขียว)

รับค่าครั้งที่ 2
และ 3

กลับไปหน้า 12
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03. การเรียกดูและตรวจสอบ
ความคลาดเคลื่อนของข้อมูลรังวัด

3.1 การเรียกดูและตรวจสอบ
ค่าพิกัดที่รังวัดมา

3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัด
ที่รับสัญญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน

3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะ
ราบจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม

กับกล้องประมวลผล

RTK GNSS NETWORK

หน้า
18298
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193.1 การเรียกดูและตรวจสอบค่าพิกัดทีร่ังวัดมา

RTK GNSS NETWORK

1

2

3 4

แตะแถบ Project 
แล้วแตะที่ Points

เลือกจุดต้องการดูค่าพิกัด 
จากนั้นปัดไปทางขวา

แตะที่  
เพ่ือดูรายละเอียดค่าพิกัด
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203.1 การเรียกดูและตรวจสอบค่าพิกัดทีร่ังวัดมา (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

41
2

3 5

5

เลือกแถบ Quality

ตรวจสอบค่าการรังวัด
Solution : Fix
Observation counts : ไม่น้อยกว่า 60
H precision : ไม่เกิน 0.030 ม.
PDOP : ไม่เกิน 5.0
Elevation mask             : 15
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213.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน

RTK GNSS NETWORK

5

1

2

3

4

แตะที่แถบเมนู Tools
แล้วแตะที่ Grid to ground 

เพ่ือก าหนดค่า c, k

แตะที่แถบเมนู 
เลือกจุดใดจุดหนึ่งที่รับสัญญาณไว้ 

เพ่ือใช้เป็นตัวแทนค่า c , k 
ของโปรเจกต์นั้นๆ
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223.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

6

7
9 10

แตะ Accept
แล้วแตะย้อนกลับ

แตะแถบ Tools
แล้วแตะที่ Inverse

8

ในช่อง A แตะที่ แถบลูกศร
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233.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

11

12

13

14

15

เลือกจุด p1-1 และแตะ OK ในช่อง B แตะที่ แถบลูกศร เลือกจุด p1-2 และแตะ OK
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3.2 การตรวจสอบค่าต่างของพิกัดที่รับสญัญาณ ณ ต าแหน่งเดียวกัน (ต่อ)

16

17

แตะ Calculate เพ่ือค านวณระยะ
ตรวจสอบค่าต่าง Horizontal 
Distance ของ p1-1 กับ p1-2 

ต้องมีค่าต่างกันไม่เกิน 4 เซนติเมตร

หมายเหตุ
ท าการตรวจสอบค่าต่างให้ครบ
ทั้ง 3 ชุดข้อมูลที่รังวัดมา 
p1-1 กับ p1-2 
p1-1 กับ p1-3 
และ p1-2 กับ p1-3
*ค่าต่างต้องไม่เกิน 0.040 m.
หากเกินต้องท าการ
รับสัญญาณใหม่
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3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบ
จากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลอ้งประมวลผล

RTK GNSS NETWORK

แตะแถบ Tools
แล้วแตะที่ Inverse

ในช่อง A แตะที่ แถบลูกศร เลือกจุด p1-1 และแตะ OK

1

2 3

4

5
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3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบ
จากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลอ้งประมวลผล (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

6

ในช่อง B แตะที่ แถบลูกศร

7

8 9

เลือกจุด p2-1 และแตะ OK แตะ Calculate เพื่อค านวณระยะ
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3.3 การตรวจสอบค่าต่างของระยะราบ
จากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกับกลอ้งประมวลผล (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

เปรียบเทียบค่า Horizontal Distance
กับ 

ระยะราบที่กล้องวัดได้ H_Dist
เกณฑ์ความคลาดเคลื่อนไม่เกิน 1:3000

11

แตะเมนู Ground เพ่ือแสดงค่าเป็น 
Horizontal Distance

10

12
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04. เทคนิคการใช้งานอื่น ๆ

RTK GNSS NETWORK

หน้า
28

4.1 การวางผัง (Stake Out)

4.2 การสร้าง Project Template

4.3 การสร้าง Work Mode

4.4 การส่งออกข้อมูลคอมพิวเตอร์

4.5 การลง – ถอน 
ทะเบียน Precode ในโทรศัพท์มือถือ 
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RTK GNSS NETWORK

4.1.1 การคัดลอกไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม FC2

ท าการต่อสาย USB ระหว่างเครื่อง
Controller (FC2) เข้ากับคอมพิวเตอร์

เข้าไปใน Drive ของเคร่ือง Controller FC2

1
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RTK GNSS NETWORK

2

3

เลือก Folder ท่ีต้องการวางไฟล์พิกัด

*หมายเหตุ นามสกุลไฟล์ที่นิยมน าเข้า
* .CSV (Comma delimited)

* .Text (Tap delimited)

ไฟล์ค่าพิกัดและตัวอย่างการเรียงข้อมูลค่าพิกัดแบบ 
Name,n,e,elev (นามสกุล .txt)

4.1.1 การคัดลอกไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม FC2 (ต่อ) 310
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RTK GNSS NETWORK

4.1.2 การ Import ไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม FC2

แตะแถบ          แล้วแตะ Import
เพ่ือท าการน าเข้าไฟล์ค่าพิกัด

2

1

3
4

แล้วแตะ          ท่ีหัวข้อ Format

File Format : 
เลือก Name,n,e,elev
(ตามลักษณะการเรียง
ของชุดข้อมูลที่น าเข้า)
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4.1.2 การ Import ไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม FC2 (ต่อ)

5

6

7

เลือกไฟล์ตามต าแหน่งท่ีเก็บไว้
แล้วแตะ Import

เมื่อน าเข้าส าเร็จ
จะแจ้งข้อความว่า

“Import successful”

แตะ Next

312



หน้า
33

RTK GNSS NETWORK

4.1.2 การ Import ไฟล์ค่าพิกัดลงเครื่องควบคุม FC2 (ต่อ)

8

9

จะเจอรายการค่าพิกัดท่ีน าเข้าแตะแถบ          แล้วแตะ Points
เพ่ือตรวจสอบค่าพิกัดที่น าเข้า

10
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RTK GNSS NETWORK

4.1.3 การ Stake Out หาพิกัดต าแหน่ง

1

แตะแถบ          
แล้วแตะ Point Stakeout

เพ่ือท าการหาต าแหน่งที่ต้องการ

2 3

4

ท าการล็อกอินเข้าระบบ ตามหน้า 07
รอจนกว่าสถานะเปลี่ยนเป็น Fix

แตะ
เลือกจุดต้องการดูค่าพิกัด 

จากนั้นปัดไปทางขวา
แตะที่  

เพ่ือเลือกจุดพิกัดที่ต้องการ
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RTK GNSS NETWORK

4.1.3 การ Stake Out หาพิกัดต าแหน่ง (ต่อ)

**หมายเหตุ ค่าพิกัดท่ีใช้ในการ Stake Out
กับระบบพิกัดของโปรเจกต์ที่สร้าง จะต้องเป็น
ระบบพิกัดเดียวกัน เช่น Indian1975 Zone47

เมื่อได้ต าแหน่งที่ถูกตอ้ง
ค่า DIST จะเข้าใกล้ 0.000 m.

เดินไปยังต าแหน่งที่ต้องการ
โดยดูทิศทางได้จากหน้าจอ

และอาศัยเข็มทิศ

5 6
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364.2 การสร้าง Project Template

RTK GNSS NETWORK

แตะแถบ          แล้วแตะ Projects
เพื่อท าการสร้างโปรเจกต์ใหม่

1

2

3

4

5

แตะท่ีเมนู
ท าการตั้งชื่อ template
ตาม Zone ที่ปฏิบัติงาน 

เช่น Indian_Z47N เป็นต้น
และแตะที่ Coordinate system
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374.2 การสร้าง Project Template (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

6

7

8

9

แตะท่ี User : เลือก Asia
Admin : เลือก Thailand

แตะ THAILAND INDIAN 1975 UTM zone 47N หรือ 
แตะ THAILAND INDIAN 1975 UTM zone 48N

ตามพื้นที่ท่ีปฏิบัติงาน จากนั้นแตะ Select
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384.2 การสร้าง Project Template (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

10

11

12

13
14

แตะ CRS ท่ีเราเลือก 
จากนั้นแตะ Accept

เพ่ือเข้าไปแก้ไข Height fitting
ของโปรเจกต์

เล่ือนไปที่แถบ Vert. adjustment
แล้วแตะ          ท่ีหัวข้อ Geoid file

ท าการเลือก Geoid file
ให้เป็น EGM96.ggf
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RTK GNSS NETWORK

4.2 การสร้าง Project Template (ต่อ)

15 16

แตะ OK 
จะได้ Project พร้อมใช้งาน เมื่อเลือกแล้ว แตะ OK 
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404.3 การสร้าง Work Mode

RTK GNSS NETWORK

1

2

3

4

แตะแถบ          แล้วแตะ 
GNSS rover

แตะท่ีเมนู แตะเลือก NTRIP

320



หน้า
41

RTK GNSS NETWORK

4.3 การสร้าง Work Mode (ต่อ)

แตะตั้งค่าโดยรายละเอียดดังนี้
Name : ตั้งช่ือ
Network : คือ ประเภทการรับ-ส่งข้อมูล 
ให้แตะเลือก PDA Network
Domain/IP: 122.155.131.34 , 
122.155.131.38 หรือ 110.78.0.54
Port: ใส่เลขตามพื้นท่ีปฏิบัติงาน เช่น 
จังหวัดที่อยู่ภาคกลางตามภาพด้านขวา
ให้ใส่เลข Port 2101
ภาคตะวันออก ให้ใส่เลข Port 2105

***หมายเหตุ
เลข Port แบ่งตามพ้ืนที่ดังนี้

ดูต่อหน้าถัดไป

5
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424.3 การสร้าง Work Mode (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

แตะ Get Mountpoint
User Name: ชื่อบัญชีส าหรับลงช่ือ
เพื่อเข้าใช้งานตามที่ได้รับจากส่วนกลาง
Password: รหัสผ่านส าหรับบัญชี
เพื่อเข้าใช้งานตามที่ได้รับจากส่วนกลาง

6
7 8

แตะเลือก VRS_RTCM32
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RTK GNSS NETWORK

10

เมื่อตั้งค่าเรียบร้อยแล้ว แตะ Save

1234567890123

**** 9

ใน Work mode จะปรากฏ 
Work Mode ท่ีสร้างไว้

4.3 การสร้าง Work Mode (ต่อ) 323
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444.4.1 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ 

( นามสกุล .CSV )

RTK GNSS NETWORK

1

2

3
4

แตะแถบ          
แล้วแตะ Export

แตะแถบ Other formats แตะ          
ท่ีหัวข้อ Format
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454.4.1 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ 

( นามสกุล .CSV ) (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

5

8

9

10

6

7

เลือก Detailed result
แตะเลือกเคร่ืองหมายถูกที่หน้า 

Survey
จากนั้นแตะ Next

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ Project
แตะเลือก Folder

ที่ต้องการจัดเก็บข้อมูลและ
แตะ Export (จะได้ไฟล์นามสกุล .csv)
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464.4.2 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ 

( นามสกุล .HTML )

RTK GNSS NETWORK

1

2

3
4

แตะแถบ          
แล้วแตะ Export

แตะแถบ Other formats แตะ          
ท่ีหัวข้อ Format
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474.4.2 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ 

( นามสกุล .HTML ) (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

5

7

8

96

เลือก Survey report 
(HTML)

จากนั้นแตะ Next

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ Project
แตะเลือก Folder

ที่ต้องการจัดเก็บข้อมูลและ
แตะ Export (จะได้ไฟล์นามสกุล .HTML)
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484.4.3 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ 

( นามสกุล .RAW )

RTK GNSS NETWORK

1

2

3
4

แตะแถบ          
แล้วแตะ Export

แตะแถบ Other formats แตะ          
ท่ีหัวข้อ Format
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494.4.3 การส่งออกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ 

( นามสกุล .RAW ) (ต่อ)

RTK GNSS NETWORK

5

7

8

96

เลือก Survey report 
(HTML)

จากนั้นแตะ Next

File Name : ชื่อเดียวกับชื่อ Project
แตะเลือก Folder

ที่ต้องการจัดเก็บข้อมูลและ
แตะ Export (จะได้ไฟล์นามสกุล .RAW)
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RTK GNSS NETWORK

4.4.4 การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์

ท าการต่อสาย USB ระหว่างเครื่อง
Controller (FC2) เข้ากับคอมพิวเตอร์

เข้าไปใน Drive ของเคร่ือง Controller FC2

1
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RTK GNSS NETWORK

4.4.4 การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (ต่อ)

2

3

แตะ Folder MateSurvey แตะ Folder Projects

331
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RTK GNSS NETWORK

4.4.4 การคัดลอกข้อมูลลงคอมพิวเตอร์ (ต่อ)

4

5

แตะ Folder ท่ีได้ส่งออกข้อมูล Project ท่ีเราท างาน

ท าการ Copy File นามสกุล .CSV, .HTML และ .RAW 
เก็บไว้ในเครื่องคอมพิวเตอร์ เพ่ือใช้ส าหรับ

การอัพโหลดข้อมูลใน 

332
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4.5.1 การลงแอปพลเิคชัน LandStar 7 
เพ่ือใช้งานผ่านเครื่องโทรศัพท์ (ระบบ Android)

RTK GNSS NETWORK

1

2
3

ติดตั้งแอปพลิเคชัน MateSurvey
โดยใช้ไฟล์ .apk

แตะ Install รอจนกว่าจะติดตั้งเสร็จ
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1234567890123

****

4.5.1 การลงแอปพลเิคชัน LandStar 7 
เพ่ือใช้งานผ่านเครื่องโทรศัพท์ (ระบบ Android) (ต่อ)

4

5

เมื่อติดตั้งเสร็จ
จะมีหน้าต่างแจ้งเตือน

แอปพลเิคชัน MateSurvey
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554.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท์
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1

2

3

แตะเปิดแอปพลิเคชัน 
MateSurvey

แตะแถบ
แตะ Activate software/About

เพ่ือลงทะเบียน Precode
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RTK GNSS NETWORK

4

5 6

4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท์ (ต่อ)

แตะท่ีช่อง Inactive แตะท่ี Existing Account
แตะ Activate by email

เพื่อลงทะเบียน Email

336
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RTK GNSS NETWORK

7

8

9

10

11

4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท์ (ต่อ)

Email : ใส่ rtkgnss@gmail.com
จากนั้นแตะ OK

ท่ี Permanent code
แตะ Apply

ในช่อง Enter a permanent 
registration code

ใส่รหัส 12 ตัว 
ที่ได้รับจากทางส่วนกลาง แล้วแตะ OK

337
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12
13

4.5.2 การลงทะเบียน Precode ในโทรศัพท์ (ต่อ)

เมื่อลงทะเบียน Precode เรียบร้อย
จะข้ึน “Activation success”

จากนั้นท าการปิดแอปพลิเคชันและเปิดใหม่

สถานะแอปพลเิคชันท่ีลงทะเบียน
Precode แล้ว

Reg status : Activated(No limit)
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594.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท์

RTK GNSS NETWORK

1

2

3

แตะเปิดแอปพลิเคชัน 
MateSurvey

แตะแถบ
แตะ Activate software/About

เพ่ือลงทะเบียน Precode
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4

4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท์ (ต่อ)

5 6

แตะท่ีช่อง Actived
(No Limit)

แตะ Unbind license
เมื่อถอนทะเบียน Precode เรียบร้อย

จะข้ึน “Unbind successfully”
จากนั้นท าการปิดแอปพลิเคชันและเปิดใหม่
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RTK GNSS NETWORK

4.5.3 การถอนทะเบียน Precode ในโทรศัพท์ (ต่อ)

7

สถานะแอปพลิเคชันที่ถอนทะเบียน
Precode แล้ว

Reg status : Inactive
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คูมือการรังวัด RTK GNSS Network 

สำหรับกรณีทำการรังวดัในพื้นที่ไมมสีัญญาณอนิเตอรเน็ต 

ดวยเครือ่งรับสญัญาณยีห่อ CHCNAV 

 

 

 

 

 

 

 



การรังวัด RTK GNSS Network
กรณีท าการรังวัดในพื้นทีไ่ม่มีสัญญาณอินเทอร์เน็ต

1
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➢ ก่อนท าการรับสัญญาณ ต้องท าการแจ้งผู้ดูแลระบบ        
เพื่อสร้าง Virtual Point ในพื้นที่

➢ ต้องแจ้งผู้ดูแลระบบอย่างน้อย 1 ชั่วโมง ก่อนท าการรับสัญญาณ
โทร. 092-142-1555 (เวลาราชการ)

➢ แจ้งชื่อและสังกัดของผู้ท าการรังวัด
➢ แจ้งพิกัด Latitude , Longitude (WGS) ที่ไปท าการรังวัด

ข้อปฏิบัติก่อนการรับสัญญาณ 2
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น าค่าพิกัด
➢ WGS84 Lat
➢ WGS84 Long
➢ WGS84 H
แจ้งผู้ดูแลระบบเพื่อสร้าง 
Virtual Point
(โทร. 092-142-1555)

การเช็คค่าพิกัด  Latitude , Longitude 3

คลิกเลอืกที่
346



ข้อปฏิบัติในการรับสัญญาณ 4

1) ตั้งเครื่องรับสัญญาณ i80 ที่หมุด P1

รับสัญญาณที่หมุด P1-1 ไม่น้อยกว่า 10 นาที 

รับสัญญาณที่หมุด P1-2 ไม่น้อยกว่า 10 นาที 

2) ตั้งเครื่องรับสัญญาณ i80 ที่หมุด P2

รับสัญญาณที่หมุด P2-1 ไม่น้อยกว่า 10 นาที 

รับสัญญาณที่หมุด P2-2 ไม่น้อยกว่า 10 นาที 

3) โหลดข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณ i80 ส่งเจ้าหน้าที่ค านวณ
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ตั้งค่า
Static Record   : Yes
Data Format  : HCN
DataAutoSave : No
Interval         : 1HZ
Elevation Mask : 15       Degree
Duration       : 1440 Minute
StationName : ใส่ชื่อหมุด
Antenna Heigth : ใส่ความสูง
Measurement Type : ใส่วิธีวัดความสูง
RINEX Version    : 3.02
Compress Rinex : No

ขั้นตอนการรับสัญญาณ 5

คลิกเลือกเมนู Static Setting
ในแถบเมนู Config

ตั้งค่าต่างๆ ตามตาราง

348
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คลิกเลือก
ตั้งค่าส าเร็จจะขึ้นข้อความ 
“Set Successfully”

ตั้งค่าส าเร็จเครื่อง i80 จะขึ้นข้อความ
“Static On Record”

จับเวลารับสัญญาณไม่น้อยกว่า 10 นาที
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ขั้นตอนการโหลดข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณ i80 7

ท าการเสียบสาย USB ลิงค์
ระหว่าง เครื่องรับสัญญาณ i80

กับ เครื่องคอมพิวเตอร์

เข้า My Computer จะปรากฏ 
Drive ของเครื่องรับสัญญาณ
ให้คลิกเปิดโฟลเดอร์ดังกล่าว
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คลิกเปิดโฟลเดอร์ 
“Repo_1041029”

(ชื่อตาม S/N ของเครื่องรับสัญญาณ)

คลิกเปิดโฟลเดอร์ 
“record_1”
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ข้อมูลสัญญาณดาวเทียมที่รังวัดได้
จะอยู่ในโฟลเดอร์ตามวันที่รังวัด

เช่น “20180717”

ท าการ copy โฟลเดอร์ดังกล่าว
ลงคอมพิวเตอร์

เพื่อส่งให้เจ้าหน้าที่ค านวณค่าให้ต่อไป

352



ขั้นตอนการส่งไฟล์ให้เจ้าหน้าที่ค านวณ 10

น าโฟลเดอร์มาเก็บไว้ในคอมพิวเตอร์ ท าการบีบอัดไฟล์ด้วยโปรแกรม WinZip 
แล้วท าการส่ง Email ไปที่ dol.rtknetwork@gmail.com เพื่อให้เจ้าหน้าที่ท าการค านวณ 

เมื่อเจ้าหน้าที่ค านวณค่าผ่าน จะท าการน าเข้าข้อมูลใน http://www.dol-rtknetwork.com/
ผู้ท าการรังวัดสามารถดาวน์โหลดข้อมูลมาใช้ได้ตามปกติ

สิ่งที่ต้องแนบไปทาง Email
- โฟลเดอร์ไฟล์ข้อมูล
- ชื่อหมุดที่ว่างอยู่ในระบบของผู้ท าการรังวัด และ ร.ว. ๓๑ ง 
- ข้อมูลหัวตาราง ร.ว.80 ก และ ร.ว.80 ข
- ข้อมูล RTK หมุดตรวจสอบ
- ชื่อ สังกัด และช่องทางติดตอ่ (Line หรือ เบอร์โทรศัพท)์ ของผู้ท าการรังวัด 

353
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การรังวัด RTK GNSS Network
ส าหรับกรณีท าการรังวัดในพื้นที่ไม่มสีัญญาณอินเทอร์เน็ต

354
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➢ ต้องรับสัญญาณดาวเทียมที่หมุดตรวจสอบเพื่อใช้น าเข้าสู่เว็บไซต์
➢ เมื่อพบว่าไม่มีสัญญาณโทรศัพท์ ให้ตั้งเครื่องรับสัญญาณพร้อมเชื่อมต่อเครื่องควบคุม

เพื่อตรวจสอบค่าพิกัด Latitude (WGS84), Longitude (WGS84) และ H (WGS84)

โดยประมาณของบริเวณที่จะท าการรังวัดส าหรับแจ้งค่าพิกัดให้ผู้ดูแลระบบ เพื่อสร้าง 

Virtual Point บริเวณจุดรับสัญญาณดาวเทียม โดยให้แจ้งผู้ดูแลระบบอย่างน้อย 1 ชั่วโมง

ก่อนท าการรับสัญญาณดาวเทียม

      >>> ทางไลน RTK Call Center โทร. 092-286-2022 (เวลาราชการ) <<<
➢ แจ้งชื่อ - นามสกุล เบอร์โทรศัพท์ส าหรับติดต่อกลับ (กรณีไม่ใช่เบอร์โทรศัพท์ที่ใช้ติดต่อมา) 

และสังกัดของผู้ท าการรังวัด พร้อมแจ้งค่าพิกัดโดยประมาณตามจ านวนหมุดที่จะรับ
สัญญาณดาวเทียม)

ข้อปฏิบัติก่อนการรับสัญญาณดาวเทียม
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น าค่าพิกัด
➢ WGS84 Lat
➢ WGS84 Long
➢ WGS84 H
แจ้งผู้ดูแลระบบ
เพ่ือสร้าง Virtual Point
(โทร. 092-286-2022)

การตรวจสอบค่าพิกัด  Latitude, Longitude แล H เพื่อแจ้งผู้ดูแลระบบ

คลิกเลือกที่
356
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ข้อปฏิบัติในการรับสัญญาณ (แนะน าที่ 30 นาทีขึ้นไป ต่อครั้ง)
(ในกรณีพื้นที่ที่ไม่เหมาะสม เช่น นอก Loop CORS, พื้นที่ไม่โล่งมาก ควรรับสัญญาณดาวเทียม
1 ชั่วโมงขึ้นไปต่อครั้ง ส าหรับกรณีฝนตก ฟ้าไม่ปลอดโปร่ง พื้นที่เต็มไปด้วยสิ่งบดบัง ไม่แนะน า
ให้รับสัญญาณดาวเทียมในสภาวะที่ไม่เหมาะสม เนื่องจากข้อมูลที่รับสัญญาณดาวเทียมมา

จะไม่สามารถค านวณแล้วได้ผลค านวณตามเกณฑ์ ต้องกลับไปรับสัญญาณดาวเทียมใหม่

1) ตั้งเครื่องรับสัญญาณ CHC i90 PRO ที่หมุด X61xxxx1

รับสัญญาณที่หมุด X61xxxx1-1 ไม่น ้อยกว่า 30 นาที

รับสัญญาณที่หมุด X61xxxx1-2 ไม่นอยกวา่ 30 นาที

2) ตั้งเครื่องรับสัญญาณ CHC i90 PRO ที่หมุด X61xxxx2

รับสัญญาณที่หมุด X61xxxx2-1 ไม่น ้อยกว่า 30 นาที

รับสัญญาณที่หมุด X61xxxx2-2 ไม่น ้อยกว่า 30 นาที

3) โหลดข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณ CHC i90 PRO ส่งเจ้าหน้าที่ค านวณ 357
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ตั้งค่า
Static Recording : Yes
Data Format  : HCN
Data Auto Save       : No
Interval         : 1HZ 

Elevation mask : 15 Degrees 
Logging time(mins)  : 31 Minutes 
Station name     : ใส่ชื่อหมุด  

Antenna height : ใส่ความสูง m         

Measurement method : Slant height 

RINEX version    : 3.02   

Compress RINEX : No

ขั้นตอนการตั้งค่าในการรับสัญญาณดาวเทียม

แตะเลือกเมนู Static Setting
ในแถบเมนู Config

ตั้งค่าต่าง ๆ ตามตาราง >>>
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แตะเลือก
ตั้งค่าส าเร็จจะขึ้นข้อความ 
“Set successfully.”

ตั้งค่าส าเร็จเครื่อง i90 จะขึ้นข้อความ
“Set On / Recording 00:01”

เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมจะเริ่มจับเวลา
ตั้งแต่นาที 1 ไม่ใช่ 0 จึงให้ตั้งค่า Logging 

time(mins) ไม่น้อยกว่า 30 นาที
359
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ขั้นตอนการน าเข้าข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
CHC i90 PRO

ท าการเสียบสาย USB Type-C ระหว่าง 
เครื่องรับสัญญาณ CHC i90 PRO

กับ เครื่องคอมพิวเตอร์

เข้า This PC หรือ Computer จะปรากฏ 
Drive ของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม

ให้ดับเบิลคลิกเปิด Drive ดังกล่าว
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ดับเบิลคลิกเปิด Folder “repo_3301352”
ช่ือ ของ CHC i90 PRO

ดับเบิลคลิกเปิด Folder “record_1”

Folder วันที่รับสัญญาณดาวเทียม ในที่นี้ คือ 
“20220509” คลิกขวา > คลิก copy

คลิกขวา > คลิก paste ใน Folder ของ
คอมพิวเตอร์ที่จะใช้น าเข้าข้อมูลสู่เว็บไซต์
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จากนั้นนําไฟล (1)CSV, (2)HTML, (3)RAW

<ของการรับสัญญาณ RTK ที่หมุดตรวจสอบ>,

(4)ภาพเชนตัดทาง ร.ว. 31 ง (รายละเอียดครบถวน),

(5)ภาพมุมกวางจุดที่รับสัญญาณดาวเทียมทุกจุด

นํามารวมไวใน Floder เดียวกัน

แลวคลิกขวา > คลิก Add to “20220509.rar”

จะได้ไฟล์ “20220509.rar” ส าหรับส่งให้
เจ้าหน้าที่ค านวณค่าให้ต่อไป
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ช่างฯ Login เข้าระบบและไปที่เมนูทางซ้ายมือ เมื่อคลิกแล้ว จะมีหน้าต่างให้กรอกข้อมูล เพื่อประกอบรายงาน ร.ว. 80 ก และร.ว. 80 ข

364



ท าเครื่องหมายถูก
เลือกรายช่ือคู่หมุดดาวเทียม

รวบรวมไฟล์ด้วยโปรแกรม WinRAR หรือ WinZip ประกอบด้วยข้อมูล ดังนี้
– HCN และ RINEX หมุดดาวเทียมท่ีรับ Fast Static
- ไฟล์ .CSV ,  .HTML ,  .RAW รับสัญญาณฯ ที่หมุดตรวจสอบ
- ภาพเชนตัดทาง ร.ว. ๓๑ ง พร้อมรายละเอียดอย่างครบถ้วน
- ภาพมุมกว้างจุดที่รับสัญญาณดาวเทียมทุกจุด

365



เมื่อคลิก Save & Upload แล้วจะมีหน้าต่าง
บอกสถานะของข้อมูล และบอกว่าเจ้าหน้าที่

ท่านใดเป็นผู้ค านวณ หลังจากน้ีให้รอ
เจ้าหน้าที่ผู้ค านวณ ท าการค านวณต่อไป

366



เม่ือช่างรังวัดต้องการทราบว่าสถานะของการค านวณหรือต้องการพิมพ์
ร.ว. 80 ก และ ร.ว. 80 ข ให้ Login account ของช่างรังวัดเอง
และมาคลิกที่หัวข้อนี้

367



คลิกที่ชื่อโปรเจกต์จะมีหน้าต่าง
ขึ้นมาใหม่แสดงปุ่มให้คลิกดูข้อมูลดังนี้
- แสดงหมุดบนแผนที่
- ร.ว, 31 ง (เชนตัดทาง)
- รายงานค่าพิกัด (ร.ว. 80 ก)
- รายงานตรวจสอบระยะ (ร.ว. 80 ข)

สั่งพิมพ์เพื่อประกอบรายงานได้
เหมือนหมุดดาวเทียม RTK Network 
ตามปกติ

368



คลิกปุ่มนี้และพิมพ์ชื่อหมุดลงไป
จะแสดงรายละเอียดทางด้านขวา

คลิกเพื่อโหลดไฟล์ XML ส าหรับเข้าโปรแกรมค านวณรังวดั DOLCAD

369
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คูมือการรังวัด RTK GNSS Network 

สำหรับกรณีทำการรังวดัในพื้นที่ไมมสีัญญาณอนิเตอรเน็ต 

ดวยเครือ่งรับสญัญาณยีห่อ TERSUS 
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➢ การรับสัญญาณดาวเทียมด้วยวิธีนี้ (Rapid / Fast Static) ต้องรับสัญญาณดาวเทียม 
(RTK GNSS Network) ที่หมุดตรวจสอบก่อนตามระเบียบฯ เพื่อใช้น าเข้าสู่เว็บไซต์

➢ เมื่อพบว่าไม่มีสัญญาณโทรศัพท์ ให้ตั้งเครื่องรับสัญญาณพร้อมเชื่อมต่อเครื่องควบคุม 

เพ่ือตรวจสอบค่าพิกัด Latitude (WGS84), Longitude (WGS84) และ H (WGS84)

โดยประมาณ ของบริเวณที่จะท าการรังวัดส าหรับแจ้งค่าพิกัดให้ผู้ดูแลระบบ เพ่ือสร้าง 

Virtual Point บริเวณจุดรับสัญญาณดาวเทียม โดยให้แจ้งผู้ดูแลระบบอย่างน้อย 1 ชั่วโมง

เพ่ือให้ผู้ดูแลระบบตรวจสอบ CORS บริเวณนั้นด้วย ก่อนท าการรับสัญญาณดาวเทียม

>>> โทร. 092-2862022, 02-503-3367 (เวลาราชการ) <<<

➢ แจ้งชื่อ - นามสกุล เบอร์โทรศัพท์ ส าหรับติดต่อกลับ (กรณีไม่ใช่เบอร์โทรศัพท์ที่ใช้ติดต่อมา) 
และสังกัดของผู้ท าการรังวัด พร้อมแจ้งค่าพิกัดโดยประมาณตามจ านวนหมุดที่จะรับสัญญาณฯ)

ข้อปฏิบัติก่อนการรับสัญญาณดาวเทียม 373
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➢ วิธีการนี้ (Rapid / Fast Static) ใช้ส าหรับ กรณีท าการรังวัดในพื้นที่นัดรังวัด พบว่า บริเวณที่จะรับสัญญาณ
ดาวเทียม ไม่มีสัญญาณระบบสื่อสาร (หรืออินเทอร์เน็ต) (อ้างอิงจากระเบียบกรมที่ดิน ว่าด้วยการรังวัดท าแผนที่
ชั้นหนี่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. ๒๕๖๒ ภาคผนวก ข. 
ข้อ ๒. (๖)) ส าหรับพื้นที่สามารถเข้าใช้งานระบบโครงข่ายฯได้ผ่านอินเทอร์เน็ต แล้วได้ค่าพิกัดต่างกันเกินเกณฑ์
ความคลาดเคลื่อนเชิงต าแหน่งในทางราบ ± 4 เซนติเมตร ไม่แนะน าให้ใช้วิธีการนี้

➢ การรับสัญญาณดาวเทียมยังคงต้องท าการรังวัดในจุดรับสัญญาณที่เหมาะสม (ไม่รับสัญญาณดาวเทียมในช่วงเวลา
ที่ควรหลีกเลี่ยง ช่วงเวลาฝนใกล้ตก ขณะฝนตก และฝนตกเพิ่งหยุด ต้องโล่ง ไม่ใกล้หรือใต้ต้นไม้ ไม่ใกล้อาคาร
สิ่งปลูกสร้าง ไม่ใกล้แหล่งน้ าขนาดใหญ่ ไม่ใกล้สิ่งที่สะทอ้นสัญญาณได้ ไม่ใกล้สิ่งบดบังสัญญาณ ไม่ใกล้เสา
ระบบสื่อสาร และไม่ใกล้เสาไฟฟ้าแรงสูง) เช่นเดียวกับ ตามระเบียบฯ
(RTK GNSS Network) พ.ศ. ๒๕๖๒ ที่ปฎิบัติงานกันโดยปกติ (ไม่โล่งให้ย้ายจุด)

➢ตรวจสอบข้อมูลให้ละเอียดถี่ถ้วนครบทุกข้อมูลตามคู่มือก่อนส่ง เพื่อเป็นการรักษาเวลาของผู้ท าการรังวัด 
(บ่อยครั้งผู้ท าการรังวัดต้องใช้เวลาในการแก้ไขข้อมูล หรือรับสัญญาณดาวเทียมเพิ่มเติม เนื่องจากรับสัญญาณ
ดาวเทียมในสภาวะที่ไม่เหมาะสมดังที่กล่าวมา)

สิ่งที่ต้องท าความเข้าใจให้ตรงกัน
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

✓ ✓

ตัวอย่างการรับสัญญาณดาวเทียมสภาวะทีเ่หมาะสมและไม่เหมาะสม
4

  

ฝนใกล้ตกใต้ต้นไม้ใกล้กลุ่มต้นไม้ ถ่ายภาพ
ไม่ครอบคลุม 
และด้านหลัง
ภาพเป็นต้นไม้



ถ่ายภาพในรูปแบบน้ี จุดละ 1 ภาพ (S->N) ถ่ายภาพในรูปแบบนี้ จุดละ 1 ภาพ (S->N)
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น าค่าพิกัด
➢ WGS84 Lat
➢ WGS84 Long
➢ WGS84 H
แจ้งผู้ดูแลระบบ
เพื่อสร้าง Virtual Point
(โทร. 092-2862022,

02-503-3367 )

แตะเลือกที่

การตรวจสอบค่าพิกัด  Latitude, Longitude แล H เพื่อแจ้งผู้ดูแลระบบ
5
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ข้อปฏิบัติในการรับสัญญาณ (แนะน าที่ 30 นาทีขึ้นไป ต่อครั้ง)

ในกรณีพื้นที่ที่ไม่เหมาะสม เช่น นอก Loop CORS, พื้นที่ไม่โล่งมาก ควรรับสัญญาณดาวเทียม 
1 ชั่วโมงขึ้นไปต่อครั้ง ส าหรับกรณีฝนตก ฟ้าไม่ปลอดโปร่ง พื้นที่เต็มไปด้วยสิ่งบดบัง ไม่แนะน า
ให้รับสัญญาณดาวเทียมในสภาวะที่ไม่เหมาะสม เนื่องจากข้อมูลที่รับสัญญาณดาวเทียมมา 
จะ ไม่สามารถค านวณแล้วได้ผลค านวณตามเกณฑ์ ต้องกลับไปรับสัญญาณดาวเทียมใหม่

1) ตั้งเครื่องรับสัญญาณ Tersus OSCAR ที่หมุด Xxxxxxx1

รับสัญญาณที่หมุด Xxxxxxx1-1 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10 นาที)

รับสัญญาณที่หมุด Xxxxxxx1-2 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10 นาที)

รับสัญญาณที่หมุด Xxxxxxx2-1 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10 นาที)

รับสัญญาณที่หมุด Xxxxxxx2-2 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10 นาที)

3) โหลดข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณ Tersus OSCAR ส่งเจ้าหน้าที่ค านวณ

2) ตั้งเครื่องรับสัญญาณ Tersus OSCAR ที่หมุด Xxxxxxx2
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ขั้นตอนการตั้งค่าในการรับสัญญาณดาวเทียม

แตะเลือกเมนู Static Survey
ในแถบเมนู Survey

ตั้งค่าต่าง ๆ ตามตาราง >>>

ตั้งค่า

Interval : 1HZ
Duration Time(Minutes) : 31
Cutoff Angle(°) : 15
StationID : ใส่ชื่อหมุด
Rinex Format : Rinex3.02                            

AAntenna : OSCAR
Type : ใส่วิธีวัดความสูง
Ant Height(m) : ใส่ความสูง m
Record Antenna Type : ON
DataAutoSave : NO

7
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แตะ “Start” แสดง “เวลา” ในการรับสัญญาณ

ท่ีหน้าจอ Antenna จะแสดง Mode : Single Static

ขั้นตอนการตั้งค่าในการรับสัญญาณดาวเทียม (ต่อ)
8

379



ขั้นตอนการน าเข้าข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
Tersus OSCAR

เสียบสาย Mini USB ระหว่าง
เครื่องรับสัญญาณ Tersus OSCAR

กับ เครื่องคอมพิวเตอร์

เข้า This PC หรือ Computer จะปรากฏ Drive ชื่อว่า 
“OscarData” 

ให้ดับเบิลคลิกเปิด Drive : OscarData ดังกล่าว

9
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เลือกไฟล์ แล้วคลิกขวา > คลิก Add to “20230310.rar” จะได้ไฟล์
ส าหรับส่งให้เจ้าหน้าที่ค านวณค่าพิกัดให้ต่อไป

คลิกขวา > คลิก paste ใน Folder ของคอมพิวเตอร์ท่ีจะใช้
น าเข้าข้อมูลสู่เว็บไซต์

ขั้นตอนการน าเข้าข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
Tersus OSCAR (ต่อ)

10

ไฟล์ Fast Static
ภาพถ่ายจุดรับสัญญาณ

เชนสนาม
รับหมุดตรวจสอบ.CSV
รับหมุดตรวจสอบ.HTML
รับหมุดตรวจสอบ.RAW

Folder วันท่ีรับสัญญาณดาวเทียม ในท่ีนี้ คือ “20230310” 
คลิกขวา > คลิก copyให้ดับเบิลคลิกเปิด Drive : record

381



ช่างรังวัดหรือผู้ท าการรังวัด Login เข้าระบบและไปที่เมนูทางซ้ายมือ
เม่ือคลิกแล้ว จะมีหน้าต่างให้กรอกข้อมูล เพื่อประกอบรายงาน ร.ว. 80 ก และร.ว. 80 ข

660310-1234

ปีเดือนวัน-ร.ว.๑๒ 4 หลัก

หมายเหตุ ให้ระบุรายละเอียดประเภทการรังวัดตาม ท.ด. ๘๒

ขั้นตอนการส่งไฟล์ให้เจ้าหน้าที่ค านวณ
11
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รวบรวมไฟล์ด้วยโปรแกรม WinRAR หรือ WinZip ประกอบด้วยข้อมูล ดังนี้ (ตัวอย่างหน้าที่ 10)
– RINEX หมุดดาวเทียมที่รับ Fast Static
- ไฟล์ .CSV,  .HTML,  .RAW รับสัญญาณฯ RTK ที่หมุดตรวจสอบ
- ภาพเชนตัดทาง ร.ว. ๓๑ ง พร้อมรายละเอียดอย่างครบถ้วน
- ภาพมุมกว้างจุดที่รับสัญญาณดาวเทียมทุกจุด ย้ าว่าทุกจุด

(แนะน ายืนทิศใต้ของจุดรับสัญญาณดาวเทียม ถ่ายภาพไปทางทิศเหนือ (S->N))

ท าเครื่องหมายถูก
เลือกรายชื่อคู่หมุดดาวเทียม

ขั้นตอนการส่งไฟล์ให้เจ้าหน้าที่ค านวณ (ต่อ)
12
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เมื่อคลิก Save & Upload แล้ว
จะมีหน้าต่างบอกสถานะของข้อมูล

และบอกว่าเจ้าหน้าที่ท่านใดเป็นผู้ค านวณ 
หลังจากน้ีให้รอเจ้าหน้าที่ผู้ค านวณ 

ท าการค านวณต่อไป

ขั้นตอนการส่งไฟล์ให้เจ้าหน้าที่ค านวณ (ต่อ)
13
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เมื่อช่างรังวัดต้องการทราบว่าสถานะของการค านวณหรือต้องการพิมพ์
ร.ว. 80 ก และ ร.ว. 80 ข ให้ Login Username ของผู้ท าการรังวัดเอง
และมาคลิกที่หัวข้อนี้

การพิมพ์รายงาน ร.ว.80 ก และ ร.ว.80 ข
14
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สั่งพิมพ์เพื่อประกอบรายงาน
ได้เหมือนหมุดดาวเทียม RTK Network 
ตามปกติ

คลิกที่ชื่อโปรเจกต์จะมีหน้าต่าง
ขึ้นมาใหม่แสดงปุ่มให้คลิกดูข้อมูลดังนี้
- แสดงหมุดบนแผนที่
- ร.ว. 31 ง (เชนตัดทาง)
- รายงานค่าพิกัด (ร.ว. 80 ก)
- รายงานตรวจสอบระยะ (ร.ว. 80 ข)

การพิมพ์รายงาน ร.ว.80 ก และ ร.ว.80 ข (ต่อ)
15
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คลิกปุ่มนี้และพิมพ์ชื่อหมุดลงไป
จะแสดงรายละเอียดทางด้านขวา

การดาวน์โหลด XML ส าหรับขึ้นรูปแปลงที่ดิน
16
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การรังวัดในรูปแบบ Fast Static
SG7 GNSS & FC2 Controller
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การรังวัดในรูปแบบ Fast Static
SG7 GNSS & FC2 Controller

1. Fast static
หลักการรังวัดในรูปแบบ Fast static

4. การส่งออกข้อมูล
การส่งออกข้อมูลจากเครื่องหลังจากรับ

สัญญานดาวเทียม

2. อุปกรณ์ในการรังวัด
การเตรียมอุปกรณ์ต่าง ๆ เพื่อใช้ในการรับ

สัญญานดาวเทียม

3. ขั้นตอนการรังวัด
วิธีการตั้งค่าการรังวัดที่เหมาะสม

2
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1.หลักการรังวัดโดยวิธี Fast Static

391



4

การรังวัดในวิธี Static คือการบันทึกสัญญาณ GNSS พร้อมกันอย่างน้อย 2 เครื่อง ณ จุด
ตั้งเป็นเวลาระยะเวลา 30 นาทขีึ้นไป ตามระยะและการออกแบบความถี่การบันทึกสัญญาณ

 เพื่อนำไฟล์ที่บันทึกค่าสัญญาณ GNSS มาคำนวณค่าพิกัดโดยใช้โปรแกรมประมวลผล
โดยโปรแกรมจะนำดาวเทียมที่รับได้เหมือนกันมาใช้งาน

ต่างเครื่องต่างบันทึกสัญญาณด้วยตัวเอง ไม่จำเป็นต้องเชื่อมต่อกัน แต่ต้องบันทึกในช่วงเวลาเดียวกัน
ใช้ในกรณีที่อยู่นอกพื้นที่สัญญาณอินเตอร์เน็ต หรือพ้ืนที่ที่ไกลจากสถานีถาวรของกรมมากเกินไป (20+กม.) 

1. หลักการรังวัดโดยวิธี Fast Static

ส าหรับกรณีท าการรังวัดในพื้นที่ไม่
มีสัญญาณอินเทอร์เน็ต
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โปรแกรมจะสร้างเส้นฐานจากการประมวลผลดาวเทียม (Baseline) เพื่อมาวิเคราะห์ความถูกต้องของค่าพิกัด 

1. หลักการรังวัดโดยวิธี Fast Static

หมุดทราบค่า จุดที่ต้องการรังวัด
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2. อุปกรณ์ที่ใช้ในการรังวัดโดยวิธี Fast static
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อุปกรณ์ที่ใช้ในการรังวัดโดยวิธี Fast static

7

Receiver Controller

Tripod and Tribrach Computer

395



8

3. ขั้นตอนการรังวัดโดยวิธี Fast Static
ส าหรับกรณีท าการรังวัดในพื้นที่ไม่มีสัญญาณอินเทอร์เน็ต
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3. ขั้นตอนการรังวัดโดยวิธี Fast Static

3.2 การเตรียมพร้อม
ทำการตั้งอุปกรณ์สำหรับการรังวัด

บริเวณหมุดพร้อมเครื่องรับสัญญาน

ดาวเทียม

3.1 ข้อปฏิบัติก่อนการรับ

สัญญานดาวเทียม

3.3 การเชื่อมต่อและตั้งค่าการรังวัด
ทำการเชื่อมต่อเครื่องรับสัญญานดาวเทียมเข้า

กับเครื่องควบคุม และทำการต้ังค่าการรังวัดให้

เหมาะสม

3.4 ข้อปฏิบัติในการรับสัญญาน
การเริ่มทำการรังวัดและหยุดการรังวัด
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3.1 ข้อปฏิบัติก่อนการรับสัญญานดาวเทียม

1. ต้องรับสัญญานดาวเทียมที่หมุด
ตรวจสอบเพื่อใช้น าเข้าสู่เว็บไซต์

2.  เมื่อไม่มีสัญญานอินเทอร์เนต็ ให้ท าการตรวจสอบค่าพิกัดโดยประมาณของ
บริเวณที่จะท าการรังวัดในรูปแบบ Latitude, Longitude, H (WGS84) เพื่อ
แจ้งค่าให้ผู้ดูแลระบบ 

ผู้ดูแลระบบจะสร้าง “Virtual Point” บริเวณจุดรับสัญญานดาวเทียม

โดยแจ้งผู้ดูแลระบบอย่างน้อย 1 ชั่วโมงก่อนท าการรับสัญญานดาวเทียม
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3.2 การเตรียมพร้อมอุปกรณ์

เครื่องควบคุม

เครื่องรับสัญญานดาวเทียม

Tripod และ Tribrach

วัดความสูง
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3.3 การเชื่อมต่อและตั้งค่าการรังวัด

1. เชื่อมต่อเครื่องรับสัญญานดาวเทียม 2. เลือกที่ “GNSS static recording”

เลือกรูปแบบการเชื่อมต่อ 
Bluetooth

3. กดเปิด “Start logging” เพื่อท าการตั้งค่าการรังวัด

“ถ้าไม่กดเปิดจะไม่สามารถท าการแก้ไขการตั้งค่าได้”
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3.3 การเชื่อมต่อและต้ังค่าการรังวัด

1. Interval : 1Hz

2. Elevation Mask : 15 Degree

3. Logging duration (นาที): ไม่น้อยกว่า 30 นาที

4. Station Name: ใส่ชื่อหมุด

5. Antenna Height: ใส่ความสูง (เมตร)

6. Antenna height measurement method: ใส่วิธีวัดความสูง

7. RINEX: 3.0X

8. Compress RINEX: NO

9. กด “Set” เพื่อกัดรังวัด

วิธีวัดความสูง

เมื่อเริ่มการรังวัดที่หน้าจอเครื่องรับ
สัญญานจะแสดงเวลาในการเก็บข้อมูล

401
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3.4 ข้อปฏิบัติในการรับสัญญาน

1. ตั้งเครื่องรับสัญญาน Geomate ที่หมุด X13XXXX1

• รับสัญญานที่หมุด X13XXXX1-1 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10)
• รับสัญญานที่หมุด X13XXXX1-2 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10)

ในกรณีพื้นที่ไม่เหมาะสมเช่น นอก Loop CORS, พื้นที่ไม่โล่งมาก 
ควรรับสัญญานดาวเทียม 30 นาทีขึ้นไปต่อครั้ง

2. ตั้งเครื่องรับสัญญาน Geomate ที่หมุด X13XXXX2

• รับสัญญานที่หมุด X13XXXX2-1 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10)
• รับสัญญานที่หมุด X13XXXX2-2 ไม่น้อยกว่า 30 นาที (ตามระเบียบฯ คือ 10)

3. โหลดข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาน Geomate ส่งเจ้าหน้าที่เพื่อท าการค านวน
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4. การส่งออกข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาน

403



16

4. การส่งออกข้อมูลจากเครื่องรับสัญญานดาวเทียม

1. ท าการเปิดเครื่องรับสัญญานก่อนท า
การส่งออกข้อมูล

2. เชื่อมต่อสาย USB Type C เข้ากับเครื่องรับ
สัญญานบริเวณหลังเครื่อง

3. ท าการเชื่อมต่อ USB เข้าสู่คอมพิวเตอร์ จะแสดงชื่อ
ไดรฟเป็นชื่อ S/N ของเครื่องรับสัญญาน

404
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4. การส่งออกข้อมูลจากเครื่องรับสัญญานดาวเทียม

4. เข้าที่ไดรฟ์ของเครื่องรับสัญญาน
ดาวเทียม จะเจอโฟลเดอร์ repo_S/N

5. เข้าที่โฟลเดอร์ record_1 เพื่อเข้าไปท าการ
คัดลอกข้อมูลที่ท าการรังวัด

6. เลือกโฟลเดอร์ตามวันที่ท าการรังวัด จากนั้นท าการ
คัดลอกข้อมูลดังกล่าวเพื่อเตรียมส่งให้กับเจ้าหน้าที่
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Thank You!

415
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กองเทคโนโลยีทาํแผนที่

กรมท่ีดิน กระทรวงมหาดไทย

คูมือการนําเขาขอมูล

หมุดดาวเทียมบนเว็บไซต
http://www.dol-rtknetwork.com
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การดาวนโหลดหมุดดาวเทยีมเพ่ือ

นําเขาโปรแกรม DOLCAD
2

การนําเขาหมุดดาวเทียมในโปรแกรม DOLCAD

Version 1.0.6.0
3

การนําเขาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต1

มีทั้งหมด 3 หัวขอ ดังนี้

RTK GNSS NETWORK

2

รายละเอยีดเนื้อหา

418



1.5 การนาํเขาหมุดดาวเทียม RTK

1.1 การLOGINบนเว็บไซต

1.2 การขอชื่อหมุดดาวเทียม

1.3 การนําเขาหมุดดาวเทียม

บนเว็บไซต

1.4 การนาํเขาหมุดตรวจสอบ

3.2 การนาํเขาหมุดดาวเทียม VRS 

ในโปรแกรม DOLCAD

2.1 การคนหาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต

RTK GNSS NETWORK

3

หนา
5-6

หนา
7-8

หนา
36

หนา
9-13

หนา
33-34

2.2 การดาวนโหลดหมุด

ดาวเทียมบนเว็บไซต
หนา

14-16

สารบัญ
หนา

17-29
หนา

31-32

หนา
37-44

3.1 การกรอกรายละเอียดงานรังวัด

หนา
45-49

3.3 การสงออกขอมูลหมุดหลักเขต

ในโปรแกรม DOLCAD
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1
การนําเขาหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต

1.1

1.3

1.2

4

RTK GNSS NETWORK

การนําเขาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต

การขอชื่อหมุดดาวเทียม

การLOGINบนเว็บไซต

1.41.5

1.6

การนําเขาหมุดตรวจสอบ

การแสดงรายงานเพ่ือพมิพ 

ร.ว.80 ก และ ร.ว.80 ข

การอปัโหลดหมุดดาวเทียมเขาระบบ
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RTK GNSS NETWORK

5เขาเว็บไซต  www.dol-rtknetwork.com จากนั้นกด LOGIN ในกรอบที่ 1 

1.1 การLOGINบนเว็บไซต

421



6

RTK GNSS NETWORK

กรอก Username และ Password ในกรอบที่ 1 ที่ไดรับจากสวนกลาง จากนั้นกด LOGIN ในกรอบที่ 2

1.1 การLOGINบนเว็บไซต (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

ขอชื่อหมุด หรือตรวจสอบช่ือหมดุ ใหกดที่ รายละเอียด แถบสีสม ในกรอบที่ 1

1.2 การขอช่ือหมุดดาวเทียม

423
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RTK GNSS NETWORK

เลือกหมุดที่มีสถานะวางมาใช โดยจดชื่อหมุดทีเ่ลือกไว

* หากไมมีหมดุ ใหกดที่ รับหมุดเพ่ิม ในกรอบที่ 1

1.2 การขอช่ือหมุดดาวเทียม (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

นําเขาขอมูล กดที่ Program LandGNSS (นําเขาขอมูล) แถบสีเขียว ในกรอบที่ 1

1.3 การนําเขาขอมูลหมุดดาวเทียมบนเวบ็ไซต
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RTK GNSS NETWORK

ทําการกรอกขอมูลเกี่ยวกับเร่ืองที่รังวัดแลวกด บนัทึก & ดาํเนินการข้ันตอไป ในกรอบที่ 1

1.3 การนําเขาขอมูลหมุดดาวเทียมบนเวบ็ไซต (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

เลือกชนิดของ Controller ที่ใชทําการรงัวัด โดยเลือกที่ระเบียบ RTK 2562 ในกรอบที่ 1

1.3 การนําเขาขอมูลหมุดดาวเทียมบนเวบ็ไซต (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

ขอสังเกต : ชื่อไฟลของทั้ง 3 ไฟลตองเหมือนกัน หากไมเหมือนกัน

    ใหแกชื่อไฟล (Rename)  ใหตรงกัน

(สําหรบัรุน HCE300 Series)(สําหรับรุน LT500)

ไฟล .CSV

      .HCD

.HTML

ไฟล .CSV

      .RAW

.HTML

1.3 การนําเขาขอมูลหมุดดาวเทียมบนเวบ็ไซต (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

เมื่ออัปโหลดเรียบรอยแลวจะปรากฏขอมูลดังภาพ
ขอสังเกต : หากผลการรังวัดเกินเกณฑที่ระเบียบกรมที่ดินกําหนด เชน RMS > 0.03 , Epoch < 60 และ

PDOP > 5 จะไมสามารถกดเลือกหมุดเขาในระบบได

1.3 การนําเขาขอมูลหมุดดาวเทียมบนเวบ็ไซต (ตอ)

429



14

RTK GNSS NETWORK

เลือกหมุดตรวจสอบ ในกรอบที่ 1 จากนั้นกด คํานวณหาคาเฉลี่ย/เลือกหมุดตรวจสอบ ที่กรอบหมายเลข 2 

หากคาเฉล่ียผานเกณฑจะแสดงผลดังกรอบหมายเลข 3 จากนั้นแกช่ือหมุด กด Edit ที่กรอบหมายเลข 4

1.4 การนําเขาหมุดตรวจสอบ
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RTK GNSS NETWORK

แกไขชื่อหมุดตรวจสอบใหถูกตองในกรอบหมายเลข 1 แลวกดเลือกประเภทหมุดเปน“หมุดตรวจสอบ”

ตามหมายเลข 2 จากนั้นกด ยืนยนัแกไขช่ือหมุด ตามหมายเลข 3

1.4 การนําเขาหมุดตรวจสอบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

เมื่อโปรแกรมตรวจสอบคาผานแลวจะปรากฏเคร่ืองหมาย –  สีเขียวที่ชองหมุดตรวจสอบ ในกรอบที่ 1

1.4 การนําเขาหมุดตรวจสอบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

เลือกหมุดที่รับสัญญาณมา “สามคาตอ 1 จุด” ตามหมายเลข 1 แลวกด คาํนวณหาคาเฉลี่ย/เลือกหมุดตรวจสอบ 

หากคาเฉลี่ยผานจะแสดงผลดังกรอบหมายเลข 3 จากนั้นแกช่ือหมดุ กด Edit ตามหมายเลข 4

1.5 การอปัโหลดหมุดดาวเทียมเขาระบบ
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RTK GNSS NETWORK

แกไขชื่อหมุดใหม โดยใชชื่อสถานะวาง (ตามที่จดไวในหนา 5) แลวเลือกประเภทหมุดเปน

“หมุดดาวเทยีม RTK”ตามหมายเลข 2 และกด ยืนยันแกไขช่ือหมุด ตามหมายเลข 3

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)

V2100150
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RTK GNSS NETWORK

นําเขาหมุดดาวเทียม RTK ใหครบตามที่ไดรับสัญญาณมา เมื่อโปรแกรมตรวจสอบคาผานแลวจะปรากฏ

เคร่ืองหมาย    สีเขียวที่ชองของหมุดดาวเทียม RTK จากนั้นกด บันทึกเขาระบบ ที่หมายเลข 1

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

20
ตรวจสอบระยะระหวางหมุด โดยเลือกชื่อหมดุ จากหมดุที่ 1 ไปหมุดที่ 2 และใสระยะตรวจสอบ

ที่รังวัดมาดวยกลองในชองหมายเลข 3 แลวกด บนัทึกจดัเก็บระยะ ตามหมายเลข 4

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

21
กรอกเลข “ร.ว.12” ในชองที่ 1 และอัปโหลดไฟลรูปเชนสนามในชองที่ 2 

แลวกด Save & Upload ในชองที่ 3

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

22
เมื่อนําเขาขอมูลเสร็จแลว ใหตรวจสอบรายละเอียดของขอมูลใหถูกตอง โดยกดชื่อโปรเจค

ในกรอบหมายเลข 1 เพื่อตรวจสอบตําแหนงที่ต้ังของคูหมุดดาวเทียมที่นําเขา

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

23

ผูใชสามารถดูแผนที่เช็คตําแหนงที่ต้ังของคูหมุดดาวเทยีมไดดังภาพ 

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)

ขอ้ควรระวงั  * ใหต้รวจสอบใหแ้น่ใจวา่ขอ้มูลทีÉอปัโหลดมีความถูกตอ้ง

              * หากโปรเจคไม่ถูกตอ้งจะปรากฏ เพียงปุ่ม ยกเลกิ
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RTK GNSS NETWORK

24
กดที่กรอบหมายเลข 1 เพ่ือตรวจสอบภาพรายงานการรังวัดหมดุดาวเทียม ร.ว. 31 ง (“เชนสนาม”) 

ขอควรระวัง ตรวจสอบรายละเอียดเชนสนาม ชื่อหมุดดาวเทียม ในกรอบที่ 2 ใหถูกตอง

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

25
ตอมาใหกด แสดงรายงานคาพิกัด ในกรอบที่ 1 เพื่อพิมพ ร.ว. 80 ก 

และ แสดงรายการตรวจสอบระยะ ในกรอบที่ 2 เพ่ือพิมพ ร.ว. 80 ข

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

26
ตวัอยาง รายงานการตรวจสอบความถูกตองการรงัวัดดวยระบบโครงขาย

งานรังวัดดวยดาวเทียม ร.ว. 80 ก 

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

27
ตัวอยาง รายงานการตรวจสอบความถูกตองของระยะทาง ที่รังวัดโดยระบบโครงขาย

งานรงัวัดดวยดาวเทียม ร.ว. 80 ข 

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

28
เมื่อตรวจสอบขอมูลรายงาน ร.ว. 31 ง รายงาน ร.ว. 80 ก และรายงาน ร.ว. 80 ข วาครบถวนถกูตองแลว 

ใหกดยอนกลบัในกรอบที่ 1 มาที่หนาแสดงรายการนําเขาหมุดดาวเทียม เพ่ือกดยืนยันโปรเจคในกรอบที่ 2

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)
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RTK GNSS NETWORK

29

1.5 การอปัโหลดหมดุดาวเทียมเขาระบบ (ตอ)

เมื่อกดยนืยันโปรเจคแลว จะปรากฏเคร่ืองหมายถูกสีเขียวแสดงวานําเขาขอมลูหมดุดาวเทียมเรียบรอย
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2
การดาวนโหลดหมุด

ดาวเทียมเพ่ือนําเขา

โปรแกรม DOLCAD

2.2

2.1

30

RTK GNSS NETWORK

การดาวนโหลดหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต

การคนหาหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต
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กด คนหาหมุด เพื่อดาวนโหลดไฟล (.XML) ไปนําเขาในโปรแกรม DOLCAD

2.1 การคนหาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต

31
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กรอกชื่อหมุดที่ตองการจะดาวนโหลดลงในชองหมายเลข 1 และกด Search ที่ชองหมายเลข 2 32

2.1 การคนหาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต (ตอ)
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เลือกดาวนโหลด XML ในชองหมายเลข 1 33

2.2 การดาวนโหลดหมดุดาวเทียมบนเว็บไซต
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ต้ังชื่อ File name ในชองหมายเลข 1 และเลือก Save ในชองหมายเลข 2 

เพ่ือจดัเก็บไฟลลงในเคร่ือง  34

2.2 การดาวนโหลดหมดุดาวเทียมบนเว็บไซต (ตอ)
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35

3
การนําเขาหมุดดาวเทยีม

ในโปรแกรม DOLCAD

Version 1.0.6.0

การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS 

ในโปรแกรม DOLCAD 

การกรอกรายละเอียดงานรังวัด

3.2

3.1

3.2การสงออกขอมูลหมุดหลักเขต

ในโปรแกรม DOLCAD  
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36
กรอกรายละเอียดงานรังวัด โดยเลือกระบบพิกัดฉากเปน UTM, รังวัดโดยวิธีแผนที่ ช้ัน 1 

พื้นหลักฐานแผนที่เปน Indian 1975 และเลือกโซนตามพื้นที่ที่ปฏิบัติงาน  

3.1 การกรอกรายละเอียดงานรังวัด
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37
นําเขาหมุดดาวเทียม โดยกดที่ นําเขา/สงออก ในกรอบหมายเลข 1 

และกด นําเขา-หมุดดาวเทียม VRS ในกรอบหมายเลข 2   

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD
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38
เลือกไฟลหมุดดาวเทียมที่ตองการจะนําเขา DOLCAD ในกรอบหมายเลข 1 ระบบProjection

ในการนําเขาหมุดดาวเทียมเลือก Indian 1975 โดยกด Yes ในกรอบหมายเลข 2  

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)

454



RTK GNSS NETWORK

39
เมื่อนําเขาหมดุดาวเทียมเรียบรอยแลวกด OK ในกรอบหมายเลข 1 จากน้ัน

กด ปด ในกรอบหมายเลข 2

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)
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40
กด คํานวณ ในกรอบหมายเลข 1 จากน้ันกด หมดุดาวเทียม ในกรอบหมายเลข 2 และกด นําเขา ในกรอบหมายเลข 3

ขอควรระวัง หากไมไดเลือก “งานรังวัดโดยวิธีแผนท่ีชั้น 1” ในหนา 35 จะไมขึ้นรูปหมุดดาวเทียมใหกด

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)
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41
เลือก ช่ือจังหวัด ในกรอบหมายเลข 1 แลวกด คนหา ในกรอบหมายเลข 2 และเลือกชื่อหมุดดาวเทียม

ที่ตองการจะนําเขา โดยกดเครื่องหมายในกรอบหมายเลข 3 เพ่ือนําหมุดที่เลือกเขาไปไวกรอบนําไปใช

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)

457



RTK GNSS NETWORK

42เมื่อเลือกหมุดท่ีตองการจะนําเขาเรยีบรอยแลวใหกด ตกลง ในกรอบหมายเลข 1

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)
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43กด บนัทึก ในกรอบหมายเลข 1 จากนั้นกด ปด ในกรอบหมายเลข 2

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)
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44เมื่อนําเขาเรียบรอยแลว จะปรากฏหมุดดาวเทียมดังภาพ 

3.2 การนําเขาหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)
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45

3.3 การสงออกขอมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD

เลือกแถบเมนูหลักดานบนในกรอบที่ 1 แลวกด นําเขา/สงออก ในกรอบที่ 2

461
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46

3.3 การสงออกขอมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)

เลือกแถบสงออก – ขอมูลหมุดหลักเขตในกรอบที่ 1

462
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47

3.3 การสงออกขอมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)

เลือก UTM ช้ัน 1 Indian1975 ในกรอบที่ 1 เลือกจังหวัดในกรอบที่ 2 แลวกดคนหาในกรอบที่ 3 จะพบขอมูล

คาพิกัดของหมุดหลักเขตในกรอบที่ 4 ใหเลือกหมุดที่ตองการสงขอมูลออก แลวกดสงออกในกรอบที่ 5
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48

3.3 การสงออกขอมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)

ต้ังชื่อไฟลเสร็จแลวเลือก Save as type เปน txt file(*.txt) ในกรอบที่ 1 แลวกด Save ในกรอบที่ 2
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49

3.3 การสงออกขอมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ตอ)

ตัวอยางไฟลคาพิกัดหมุดหลักเขต ที่สงออกจากโปรแกรม DOLCAD
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www.dol-rtknetwork.com

โทร 0 2503 3367

…THANK YOU…
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คู่มือการน าเข้าข้อมูล     
หมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

http://www.dol-rtknetwork.com
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การน าเข้าหมุดดาวเทียม
บนเว็บไซต์

01.

การดาวโหลดหมุดดาวเทียม
เพื่อน าเข้าโปรแกรม DOLCAD

02.

03.

รายละเอียดเนื้อหา
มีทั้งหมด 3 หัวข้อหลักๆ ดังนี้

2

การน าเข้าหมุดดาวเทียมในโปรแกรม DOLCAD
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3

สารบัญ

1.1 การ LOGIN บนเว็บไซต์

1.2 การขอช่ือหมุดดาวเทียม

1.4 การน าเข้าหมุดตรวจสอบ

1.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม

บนเว็บไซต์

1.5 การน าเข้าหมุดดาวเทียม

3.1 การกรอกรายละเอียดงานรังวัด

2.2 การดาวน์โหลดหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

2.1 การค้นหาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS 

ในโปรแกรม DOLCAD V1.0.6.0

3.4 การส่งออกข้อมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD
หน้า
5-6

หน้า
7-8

หน้า
37-44

หน้า
9-13

หน้า
36

หน้า
14-16

หน้า
17-29

หน้า
31-32

หน้า
33-34

หน้า
45-50

หน้า
51-55

3.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS 

ในโปรแกรม DOLCAD V1.0.6.0
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1.2
การขอชื่อหมุดดาวเทียม

1.3
การน าเข้าหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

1.1
การ LOGIN บนเว็บไซต์

01. การน าเข้าหมุดดาวเทียมบน
เว็บไซต์

4
การน าเข้าหมุดตรวจสอบ การอัปโหลดหมุดดาวเทียมเข้าระบบ การแสดงรายงานเพื่อพิมพ์

ร.ว.80 ก และ ร.ว.80 ข

1.4 1.5 1.6

470



1.1 การ Login บนเว็บไซต์

5

1

เข้าเว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com จากนั้นกด LOGIN

471

http://www.dol-rtknetwork.com/


1.1 การ Login บนเว็บไซต ์(ต่อ)

6

2

3

กรอก Username และ Password ที่ได้รับจากส่วนกลาง จากนั้นกด LOGIN

472



1.2 การขอชื่อหมุดดาวเทยีม

7

1

ขอชื่อหมุด หรือตรวจสอบชื่อหมุด ให้กดที่ รายละเอียด แถบสีส้ม

473



1.2 การขอชื่อหมุดดาวเทยีม (ต่อ)

8

2

เลือกหมุดที่มีสถานะว่างมาใช้ โดยจดช่ือหมุดที่เลือกไว้
* หากไม่มีหมุด ให้กดที่ รับหมุดเพิ่ม

*
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1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต์

9

1

น าเข้าข้อมูล กดที่ Program LandGNSS (น าเข้าข้อมูล) แถบสีเขียว 

475



1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต ์(ต่อ)

10

2

ท าการกรอกข้อมูลเกี่ยวกับเรื่องที่รังวัดแล้วกด บันทึก & ด าเนินการขั้นต่อไป 

476



1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต ์(ต่อ)

11

3

เลือกชนิดของ Controller ที่ใช้ท าการรังวัด โดยเลือกที่ CHC Model HCE300/HCE320

477



1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต ์(ต่อ)

12

4

ไฟล์ .CSV
.RAW
.HTML

(ส าหรับรุ่น HCE300 / HCE320)

ข้อสังเกต : ชื่อไฟล์ของทั้ง 3 ไฟล์ต้องเหมือนกัน หากไม่เหมือนกัน
ให้แก้ชื่อไฟล์ (Rename) ให้ตรงกัน

478



13

1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต ์(ต่อ)

เมื่ออัปโหลดเรียบร้อยแล้วจะปรากฏข้อมูลดังภาพ
ข้อสังเกต : หากผลการรังวัดเกินเกณฑ์ที่ระเบียบกรมท่ีดินก าหนด เช่น RMS > 0.03 , Epoch < 60 และ
PDOP > 5 จะไม่สามารถกดเลือกหมุดเข้าในระบบได้
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1.4 การน าเข้าข้อมูลหมุดตรวจสอบ 

1

2

4
3

เลือกหมุดตรวจสอบ จากนั้นกด ค านวณหาค่าเฉลี่ย/เลอืกหมุดตรวจสอบ 
หากค่าผ่านเกณฑ์แล้ว จากนั้นแก้ช่ือหมุด กด Edit
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1.4 การน าเข้าข้อมูลหมุดตรวจสอบ (ต่อ)

5

6 7

แก้ไขชื่อหมุดตรวจสอบให้ถูกต้องในแล้วกดเลือกประเภทหมุดเป็น“หมุดตรวจสอบ”
จากนั้นกด ยืนยันแก้ไขชื่อหมุด

481
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1.4 การน าเข้าข้อมูลหมุดตรวจสอบ (ต่อ)

8

เมื่อโปรแกรมตรวจสอบค่าผ่านแล้วจะปรากฏเครื่องหมาย – สีเขียวที่ช่องหมุดตรวจสอบ

482



17

1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ
1

2

4
3

เลือกหมุดที่รับสัญญาณมา “สามค่าต่อ 1 จุด” แล้วกด ค านวณหาค่าเฉลี่ย/เลอืกหมุดตรวจสอบ 
หากค่าเฉลี่ยผ่านเกณฑ์แล้ว จากนั้นแก้ช่ือหมุด กด Edit

483
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

5

6
7

แก้ไขชื่อหมุดใหม่ โดยใช้ชื่อสถานะว่าง (ตามที่จดไว้ในหน้า 8) แล้วเลือกประเภทหมุดเป็น
“หมุดดาวเทียม RTK” และกด ยืนยันแก้ไขชื่อหมุด

484
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

8

9

น าเข้าหมุดดาวเทียม RTK ให้ครบตามที่ได้รับสัญญาณมา เมื่อโปรแกรมตรวจสอบค่าผ่านแล้วจะปรากฏ
เครื่องหมาย สีเขียวที่ช่องของหมุดดาวเทียม RTK จากนั้นกด บันทึกเข้าระบบ

485



20

1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

10 11

12

ตรวจสอบระยะระหว่างหมุด โดยเลือกชื่อหมุด จากหมุดที่ 1 ไปหมุดที่ 2 และใส่ระยะตรวจสอบ
ที่รังวัดมาด้วยกล้องแล้วกด บันทึกจัดเก็บระยะ

หมุด 
1

หมุด 
2
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

13

14

15

กรอกเลข “ร.ว.12” และอัปโหลดไฟล์รูปเชนสนาม 
เมื่อเลือกไฟล์แล้วกด Save & Upload

*ข้อควรระวัง
ภาพแบบรายการรังวัด ร.ว.31ง
(เชนสนาม)

- ห้ามตั้งชื่อเป็นภาษาไทย
- ชนิดไฟล์ .JPG
- ขนาดไฟล์ต้องไม่เกิน 2MB
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

16

เมื่อน าเข้าข้อมูลเสร็จแล้ว ให้ตรวจสอบรายละเอียดของขอ้มูลให้ถูกต้อง 
โดยกดชื่อโปรเจคเพื่อตรวจสอบต าแหน่งที่ตั้งของคู่หมุดดาวเทียมที่น าเข้า
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

ผู้ใช้สามารถดูแผนที่เช็คต าแหน่งที่ตั้งของคู่หมุดดาวเทียมได้ดังภาพ 
ข้อควรระวัง * ให้ตรวจสอบให้แน่ใจว่าข้อมูลที่อัปโหลดมีความถูกต้อง

* หากโปรเจคไม่ถูกต้องจะปรากฏ เพียงปุ่ม ยกเลิก

489
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

17
18

กดที่ “ภาพรายงานการรังวัดหมุดดาวเทียม ร.ว.31ง” เพื่อตรวจสอบภาพเชนสนาม
ข้อควรระวัง ตรวจสอบรายละเอียดเชนสนาม ชื่อหมุดดาวเทียม ให้ถูกต้อง

490
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

19 20

ต่อมาให้กด แสดงรายงานค่าพิกัด เพื่อพิมพ์ ร.ว. 80 ก 
และ แสดงรายการตรวจสอบระยะ เพื่อพิมพ์ ร.ว. 80 ข

491
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

ตัวอย่าง รายงานการตรวจสอบความถูกต้องการรังวัดด้วยระบบโครงข่าย
งานรังวัดด้วยดาวเทียม ร.ว. 80 ก 

492
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

ตัวอย่าง รายงานการตรวจสอบความถูกต้องของระยะทาง ที่รังวัดโดยระบบโครงข่าย
งานรังวัดด้วยดาวเทียม ร.ว. 80 ข 

493



1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

28

21

22

เมื่อตรวจสอบข้อมูลรายงาน ร.ว.31ง รายงาน ร.ว.80ก และรายงาน ร.ว.80ข ว่าครบถ้วนถูกต้องแล้ว 
ให้กดย้อนกลับมาที่หน้าแสดงรายการน าเข้าหมุดดาวเทียม เพื่อกดยืนยันโปรเจค

494
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1.5 การอัปโหหลดหมุดดาวเทยีมเข้าระบบ (ต่อ)

23

เมื่อกดยืนยันโปรเจคแล้ว จะปรากฏเครื่องหมายถูกสีเขียวแสดงว่าน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมเรียบร้อย

495



2.2
การดาวโหลดหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

2.1
การค้นหาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

02. การดาวโหลดหมุดดาวเทียม
เพื่อน าเข้าโปรแกรม DOLCAD

30

496



2.1 การค้นหาหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต์

31

1

กด ค้นหาหมุด เพื่อดาวน์โหลดไฟล์ (.XML) ไปน าเข้าในโปรแกรม DOLCAD

497



2.1 การค้นหาหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต ์(ต่อ)

32

2

3

กรอกช่ือหมุดที่ต้องการจะดาวน์โหลด และกด Search

498



2.2 การดาวนห์หลดหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต์

33

4

เลือกดาวน์โหลด XML

499



34

5

เมื่อกดที่ XML แล้ว จะมีไฟล์ที่เราดาวโหลดเด้งขึ้นมา

2.2 การดาวนห์หลดหมุดดาวเทยีมบนเว็บไซต ์(ต่อ) 500



3.2
การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS

ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0
และ V.2.2.0.4

3.3
การส่งออกข้อมูลหลุดหักเขต

ในโปรแกรม DOLCAD

3.1

การกรอกรายละเอียดงานรังวัด

03. การน าเข้าหมุดดาวเทียม
ในโปรแกรม DOLCAD 

35

501



3.1การกรอกรายละเอียดงานรังวัด

36

กรอกรายละเอียดงานรังวัด โดยเลือกระบบพิกัดฉากเป็น UTM, รังวัดโดยวิธีแผนที่ ชั้น 1
พื้นหลักฐานแผนที่เป็น Indian 1975 และเลือกโซนตามพ้ืนที่ที่ปฏิบัติงาน  

502



3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0

37

น าเข้าหมุดดาวเทียม โดยกดที่ น าเข้า/ส่งออก
และกด น าเข้า-หมุดดาวเทียม VRS

1

2

503



38

เลือกไฟล์หมุดดาวเทียมที่ต้องการจะน าเข้า DOLCAD ระบบProjection ในการน าเข้า
หมุดดาวเทียมเลือก Indian 1975 โดยกด Yes

3

4

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ)504



39

เมื่อน าเข้าหมุดดาวเทียมเรียบร้อยแล้วกด OK จากนั้นกด ปิด

5 6

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ)505



40

กด ค านวณ จากนั้นกด หมุดดาวเทียม และกด น าเข้า
ข้อควรระวัง หากไม่ได้เลือก “งานรังวัดโดยวิธีแผนที่ชั้น 1” ในหน้า 35 จะไม่ขึ้นรูปหมุดดาวเทียมให้กด

7

8

9

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ)506



41

เลือก ชื่อจังหวัด แล้วกด ค้นหา และเลือกช่ือหมุดดาวเทียม
ที่ต้องการจะน าเข้า โดยกดเครื่องหมาย        เพ่ือน าหมุดที่เลือกเข้าไปไว้กรอบน าไปใช้

10 11

12

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ)507



42

เมื่อเลือกหมุดที่ต้องการจะน าเข้าเรียบร้อยแล้วให้กด ตกลง

13

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ)508



43

กด บันทึก จากนั้นกด ปิด

14
15

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ)509



44

เมื่อน าเข้าเรียบร้อยแล้ว จะปรากฏหมุดดาวเทียมดังภาพ 

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ)510



45

3.2.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4
1 2

เปิดงานรังวัดที่ต้องการค านวณ แล้วกดที่แถบ “ค านวณ” จากนั้นกดที่สัญลักษณ์ “หมุดดาวเทียม      ” 

*** ในการค้นหาหมุดดาวเทียม เครื่องคอมพิวเตอร์ต้องมีการเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต ***

511



46

3.2.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ)

3

หลังจากกดที่หมุดดาวเทียมแล้วจะขึ้นหน้าต่างหมุดดาวเทียม (SVCPCAL010) ดังภาพ

ให้พิมพช์ื่อหมุดดาวเทียมที่ต้องการค้นหาในช่อง “ชื่อหมุดดาวเทียม” 

512



47

4

เมื่อพิมพ์ชื่อหมุดดาวเทียมที่ต้องการค้นหาแล้ว ให้กดที่สัญลักษณ์       ข้างชื่อหมุด 1 ครั้ง
จะขึ้นค่าพิกัดของหมุดดาวเทียมที่ค้นหา

3.2.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 513



48

5

เมื่อขึ้นค่าพิกัดของหมุดดาวเทียมที่ค้นหาแล้วให้กด “Enter 1 ครั้ง” ชื่อหมุดดาวเทียมและค่าพิกัด
จะลงมาในกรอบด้านล่าง (ถ้าต้องการค้นหาหมุดดาวเทียมเพิ่มให้ท าซ้ าในขั้นตอนก่อนหน้า)

3.2.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 514



49

6

7

8

ได้คู่หมุดดาวเทียมที่ต้องการแล้วให้กด “บันทึก” จากนั้น “กดปิด”

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 515



50

หลังจากกดปิดหน้าต่างหมุดดาวเทียมแล้วจะได้คู่หมุดดาวเทียมที่พร้อมจะค านวณโยงยึด

3.2.1 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 516



51

3.3 การส่งออกข้อมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD

เลือกแถบเมนูหลักด้านบนแล้วกด น าเข้า/ส่งออก

1

2

517



52

3.3 การส่งออกข้อมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ต่อ)

เลือกแถบส่งออก – ข้อมูลหมุดหลักเขต

3

518



53

3.3 การส่งออกข้อมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ต่อ)

เลือก UTM ชั้น 1 Indian1975 เลือกจังหวัด แล้วกด ค้นหา จะพบข้อมูล
ค่าพิกัดของหมุดหลักเขตให้เลือกหมุดที่ต้องการส่งข้อมูลออก แล้วกด ส่งออก

4

5

7
8

6

519



54

3.3 การส่งออกข้อมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ต่อ)

ตั้งชื่อไฟล์เสร็จแล้วเลือก Save as type เป็น txt file(*.txt) แล้วกด Save

9
10

520
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3.3 การส่งออกข้อมูลหมุดหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ต่อ)

ตัวอย่างไฟล์ค่าพิกัดหมุดหลักเขต ที่ส่งออกจากโปรแกรม DOLCAD

Name,N,E,H

521



… THANK YOU …

522



คู่มือการน าเข้าข้อมูล
หมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

กองเทคโนโลยีท ำแผนที่ กรมที่ดิน
โทร 0-2503-3367

www.dol-rtknetwork.com

นวัตกรรมบริการรังวัดที่ดินด้วยระบบโครงข่ายดาวเทียมแบบจลน์

http://www.dol-rtknetwork.com

523



รายละเอียดเนื้อหา
มีท้ังหมด 3 หัวข้อหลักๆ ดังนี้

การน าเข้า
หมุดดาวเทียม
บนเว็บไซต์

การดาวน์โหลด
หมุดดาวเทียม

เพ่ือน าเข้าโปรแกรม 
DOLCD

การน าเข้า
หมุดดาวเทียม
ในโปรแกรม 
DOLCAD

01

02

03

524
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01. การน าเข้าหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

RTK GNSS NETWORK

หน้ำ
01

1.1 การ Login บนเว็บไซต์

1.2 การขอชื่อหมุดดาวเทียม

1.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม
บนเว็บไซต์

1.4 การน าเข้าหมุดตรวจสอบ

1.5 การอปัโหลดหมุดดาวเทียมเข้าระบบ

526



หน้ำ
021.1 การ Login บนเว็บไซต์

RTK GNSS NETWORK

1

เข้ำเว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com จำกนั้นกด Login

527

http://www.dol-rtknetwork.com/


หน้ำ
03

RTK GNSS NETWORK

กรอก Username และ Password ที่ได้รับจำกส่วนกลำง จำกนั้นกด Login

2

3

1.1 การ Login บนเว็บไซต์ (ต่อ) 528



หน้ำ
041.2 การขอชื่อหมุดดาวเทียม

RTK GNSS NETWORK

1

ขอชื่อหมุด หรือตรวจสอบชื่อหมุด ให้กดที่ รายละเอียด แถบสีส้ม

529



หน้ำ
05

RTK GNSS NETWORK

เลือกหมุดที่มีสถำนะว่ำงมำใช้ โดยจดช่ือหมุดที่เลือกไว้
* หำกไม่มีหมุด ให้กดที่    รับหมุดเพิ่ม

2
*

1.2 การขอชื่อหมุดดาวเทียม (ต่อ)

*

530



หน้ำ
06

RTK GNSS NETWORK

น ำเข้ำข้อมูล กดที่ Program LandGNSS (น ำเข้ำข้อมูล) แถบสีเขียว 

1

1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์ 531



หน้ำ
07

RTK GNSS NETWORK

ท ำกำรกรอกข้อมูลเกี่ยวกับเรื่องที่รังวัดแล้วกด บันทึก & ด าเนินการข้ันต่อไป 

2

1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต ์(ตอ่) 532



หน้ำ
08

RTK GNSS NETWORK

เลือกชนิดของ Controller ที่ใช้ท ำกำรรังวัด โดยเลือกที่ GEOMATE

3

1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต ์(ตอ่) 533



หน้ำ
09

RTK GNSS NETWORK

ข้อสังเกต : ชื่อไฟล์ของทั้ง 3 ไฟล์ต้องเหมือนกัน หำกไม่เหมือนกัน
ให้แก้ช่ือไฟล์ (Rename) ให้ตรงกัน

ส ำหรับรุ่น GEOMATE
ไฟล์ .CSV

.RAW

.HTML

1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต ์(ตอ่)

4

534



หน้ำ
10

RTK GNSS NETWORK

เมื่ออัปโโหลดเรียบร้อยแล้วจะปโรำกฏข้อมูลดังภำพ
ข้อสังเกต : หำกผลกำรรังวัดเกินเกณฑ์ที่ระเบียบกรมที่ดินก ำหนด เช่น RMS > 0.03 , 
Epoch < 60 และ PDOP > 5.0 จะไม่สำมำรถกดเลือกหมุดเข้ำในระบบได้

1.3 การน าเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต ์(ตอ่) 535



หน้ำ
11

RTK GNSS NETWORK

เลือกหมุดตรวจสอบ จำกนั้นกด ค านวณหาค่าเฉลี่ย/เลือกหมุดตรวจสอบ 
หำกค่ำผ่ำนเกณฑ์แล้ว จำกนั้นแก้ชื่อหมุด กด Edit

2
3

4

1.4 การน าเข้าข้อมูลหมุดตรวจสอบ

1

536



หน้ำ
12

RTK GNSS NETWORK

แก้ไขช่ือหมุดตรวจสอบให้ถูกต้องในแล้วกดเลือกปโระเภทหมุดเปโ็น“หมุดตรวจสอบ”
จำกนั้นกด ยืนยันแก้ไขชื่อหมุด

5

6

7

1.4 การน าเข้าข้อมูลหมุดตรวจสอบ (ต่อ) 537



หน้ำ
13

RTK GNSS NETWORK

เมื่อโปโรแกรมตรวจสอบค่ำผ่ำนแล้วจะปโรำกฏเครื่องหมำย – สีเขียวที่ช่องหมุดตรวจสอบ

8

1.4 การน าเข้าข้อมูลหมุดตรวจสอบ (ต่อ) 538



หน้ำ
14

RTK GNSS NETWORK

เลือกหมุดที่รับสัญญำณมำ “3 ค่ำ ต่อ 1 จุด” แล้วกด ค านวณหาค่าเฉลี่ย/เลือกหมุดตรวจสอบ 
หำกค่ำเฉลี่ยผ่ำนเกณฑ์แลว้ จำกนั้นแก้ชื่อหมุด กด Edit

1

2

3

4

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ 539



หน้ำ
15

RTK GNSS NETWORK

แก้ไขชื่อหมุดใหม่ โดยใช้ชื่อสถำนะว่ำง (ตำมที่จดไว้ในหน้ำ 8) แล้วเลือกปโระเภทหมุดเปโน็
“หมุดดาวเทียม RTK” และกด ยืนยันแก้ไขชื่อหมุด

5

6

7

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 540



หน้ำ
16

RTK GNSS NETWORK

น ำเข้ำหมุดดำวเทียม RTK ให้ครบตำมที่ได้รับสัญญำณมำ เมื่อโปโรแกรมตรวจสอบค่ำผ่ำนแล้ว
จะปโรำกฏเครื่องหมำย สีเขียวที่ช่องของหมุดดำวเทียม RTK จำกนั้นกด บันทึกเข้าระบบ

8

9

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 541



หน้ำ
17

RTK GNSS NETWORK

ตรวจสอบระยะระหว่ำงหมุด โดยเลือกช่ือหมุด จำกหมุดที่ 1 ไปโหมุดที่ 2 และใส่ระยะตรวจสอบ
ที่รังวัดมำด้วยกล้องแล้วกด บันทึกจัดเก็บระยะ

12
หมุด 
1

หมุด 
2

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ)

10 11

542



หน้ำ
18

RTK GNSS NETWORK

กรอกเลข “ร.ว.12” และอัปโโหลดไฟล์รูปโเชนสนำม 
เมื่อเลือกไฟล์แล้วกด Save & Upload

*ข้อควรระวัง
ภำพแบบรำยกำรรังวัด ร.ว.31ง
(เชนสนำม)

- ห้ำมตั้งชื่อเป็โนภำษำไทย
- ชนิดไฟล์ .JPG
- ขนำดไฟล์ต้องไม่เกิน 2MB

14
15

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ)

13

543



หน้ำ
19

RTK GNSS NETWORK

เมื่อน ำเข้ำข้อมลูเสร็จแลว้ ให้ตรวจสอบรายละเอียดของข้อมูลให้ถูกต้อง 
โดยกดช่ือโปโรเจกต์เพื่อตรวจสอบต ำแหน่งที่ตั้งของคู่หมุดดำวเทียมที่น ำเข้ำ

16

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 544



หน้ำ
20

RTK GNSS NETWORK

ข้อควรระวัง * ให้ตรวจสอบให้แน่ใจว่ำข้อมูลที่อัปโโหลดมีควำมถูกต้อง
* หำกโปโรเจกตไ์ม่ถูกต้องจะปโรำกฏเพียงปุ่โม ยกเลิก

ผู้ใช้สำมำรถดูแผนที่เช็คต ำแหน่งที่ตั้งของคู่หมุดดำวเทียมได้ดังภำพ 

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 545



หน้ำ
21

RTK GNSS NETWORK

กดที่ “ภาพรายงานการรังวัดหมุดดาวเทียม ร.ว.31ง” เพื่อตรวจสอบภำพเชนสนำม
ข้อควรระวัง ตรวจสอบรำยละเอียดเชนสนำม ชื่อหมุดดำวเทียม ให้ถูกต้อง

17

18

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 546



หน้ำ
22

RTK GNSS NETWORK

ต่อมำให้กด แสดงรายงานค่าพิกัด เพื่อพิมพ์ ร.ว. 80 ก 
และ แสดงรายการตรวจสอบระยะ เพื่อพิมพ์ ร.ว. 80 ข

19 20

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 547



หน้ำ
23

RTK GNSS NETWORK

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ)

ตัวอย่าง รำยงำนกำรตรวจสอบควำมถูกต้องกำรรังวัดด้วยระบบโครงข่ำย
งำนรังวัดด้วยดำวเทียม ร.ว. 80 ก 

548



หน้ำ
24

RTK GNSS NETWORK

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ)

ตัวอย่าง รำยงำนกำรตรวจสอบควำมถูกต้องของระยะทำง ที่รังวัดโดยระบบโครงข่ำย
งำนรังวัดด้วยดำวเทียม ร.ว. 80 ข 

549



หน้ำ
25

RTK GNSS NETWORK

เมื่อตรวจสอบข้อมูลรำยงำน ร.ว.31ง รำยงำน ร.ว.80ก และรำยงำน ร.ว.80ข 
ว่ำครบถ้วนถูกต้องแล้ว ให้กดย้อนกลับมำที่หน้ำแสดงรำยกำรน ำเข้ำหมุดดำวเทียม

เพื่อกดยืนยันโปรเจกต์

22

21
1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 550



หน้ำ
26

RTK GNSS NETWORK

เมื่อกดยืนยันโปโรเจกต์แล้ว จะปโรำกฏเครื่องหมำยถูกสีเขยีว
แสดงว่ำน ำเข้ำข้อมูลหมุดดำวเทียมเรียบร้อย

23

1.5 การอัปโหลดหมดุดาวเทียมเข้าระบบ (ต่อ) 551



02. การดาวน์โหลดหมุดดาวเทียม 
เพื่อน าเข้าโปรแกรม DOLCAD

2.1 การค้นหาหมุดดาวเทียม
บนเว็บไซต์

2.2 การดาวน์โหลดหมุดดาวเทียม
บนเว็บไซต์

RTK GNSS NETWORK

หน้ำ
27552



หน้ำ
282.1 การค้นหาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์

RTK GNSS NETWORK

กด ค้นหาหมุด เพื่อดำวน์โหลดไฟล์ (.XML) ไปโน ำเข้ำในโปโรแกรม DOLCAD

1

553



หน้ำ
29

RTK GNSS NETWORK

กรอกช่ือหมุดที่ต้องกำรจะดำวน์โหลด และกด Search

2

3

2.1 การค้นหาหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์ (ต่อ) 554



หน้ำ
30

RTK GNSS NETWORK

เลือกดำวน์โหลด XML

4

2.2 การดาวน์โหลดหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต์ 555



หน้ำ
31

RTK GNSS NETWORK

เมื่อกดที่ XML แล้ว จะมีไฟล์ที่เรำดำวน์โหลดปโรำกฏข้ึนมำ

5

2.2 การดาวน์โหลดหมุดดาวเทียมบนเว็บไซต ์(ต่อ) 556



03. การน าเข้าหมุดดาวเทียม
ในโปรแกรม DOLCAD

3.1 การกรอกรายละเอียด
งานรังวัด

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS
ในโปรแกรม DOLCAD

3.3 การส่งออกข้อมูลหลุดหลักเขต
ในโปรแกรม DOLCAD

RTK GNSS NETWORK

หน้ำ
32557



หน้ำ
333.1 การกรอกรายละเอียดงานรังวัด

RTK GNSS NETWORK

กรอกรำยละเอียดงำนรังวัด โดยเลือกระบบพิกัดฉำกเปโ็น UTM, รังวัดโดยวิธีแผนที่ ชั้น 1
พื้นหลักฐำนแผนที่เป็โน Indian 1975 และเลือกโซนตำมพื้นที่ที่ปโฏิบัติงำน  

558



หน้ำ
34

RTK GNSS NETWORK

น ำเข้ำหมุดดำวเทียม โดยกดที่ น าเข้า/ส่งออก
และกด น าเข้า-หมุดดาวเทียม VRS

2

1

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 559



หน้ำ
35

RTK GNSS NETWORK

เลือกไฟล์หมุดดำวเทียมที่ต้องกำรจะน ำเข้ำ DOLCAD ระบบ Projection ในกำรน ำเข้ำ
หมุดดำวเทียมเลือก Indian 1975 โดยกด Yes

3
4

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ) 560



หน้ำ
36

RTK GNSS NETWORK

เมื่อน ำเข้ำหมุดดำวเทียมเรียบร้อยแลว้กด OK จำกนั้นกด ปิด

5 6

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ) 561



หน้ำ
37

RTK GNSS NETWORK

กด ค านวณ จำกนั้นกด หมุดดาวเทียม และกด น าเข้า
ข้อควรระวัง หำกไม่ได้เลือก “งำนรังวัดโดยวิธีแผนที่ชั้น 1” 

ในหน้ำ 35 จะไม่ขึ้นรูปโหมุดดำวเทียมให้กด

7 8

9

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ) 562



หน้ำ
38

RTK GNSS NETWORK

เลือก ชื่อจังหวัด แล้วกด ค้นหา และเลือกช่ือหมุดดำวเทียม
ที่ต้องกำรจะน ำเข้ำ โดยกดเครื่องหมำย        เพื่อน ำหมุดที่เลือกเข้ำไปโไว้กรอบน ำไปโใช้

10 11

12

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ) 563



หน้ำ
39

RTK GNSS NETWORK

เมื่อเลือกหมุดที่ต้องกำรจะน ำเข้ำเรียบร้อยแล้วให้กด ตกลง

13

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ) 564



หน้ำ
40

RTK GNSS NETWORK

กด บันทึก จำกนั้นกด ปิด

14

15

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ) 565



หน้ำ
41

RTK GNSS NETWORK

เมื่อน ำเข้ำเรียบร้อยแล้ว จะปโรำกฏหมุดดำวเทียมดังภำพ 

3.2 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.1.0.6.0 (ต่อ) 566



หน้ำ
42

RTK GNSS NETWORK

เปิโดงำนรังวัดท่ีต้องกำรค ำนวณ แล้วกดท่ีแถบ “ค านวณ” จำกนั้นกดท่ีสัญลักษณ์ “หมุดดาวเทียม      ” 

*** ในการค้นหาหมุดดาวเทียม เครื่องคอมพิวเตอร์ต้องมีการเชื่อมตอ่อินเทอร์เน็ต ***

21

3.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 567



หน้ำ
43

RTK GNSS NETWORK

หลังจำกกดที่หมุดดำวเทียมแล้วจะขึ้นหน้ำต่ำงหมุดดำวเทียม (SVCPCAL010) ดังภำพ

ให้พิมพ์ชื่อหมุดดำวเทียมที่ต้องกำรค้นหำในช่อง “ชื่อหมุดดาวเทียม” 

3

3.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 568



หน้ำ
44

RTK GNSS NETWORK

เมื่อพิมพ์ชื่อหมุดดำวเทียมที่ต้องกำรค้นหำแล้ว ให้กดที่สัญลักษณ์       ข้ำงช่ือหมุด 1 ครั้ง

จะขึ้นค่ำพิกัดของหมุดดำวเทียมที่ค้นหำ

4

3.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 569



หน้ำ
45

RTK GNSS NETWORK

เมื่อขึ้นค่ำพิกัดของหมุดดำวเทียมท่ีค้นหำแล้วให้กด “Enter 1 คร้ัง” ชื่อหมุดดำวเทียมและค่ำพิกัด

จะลงมำในกรอบด้ำนล่ำง (ถ้ำต้องกำรค้นหำหมุดดำวเทียมเพิ่มให้ท ำซ้ ำในขั้นตอนก่อนหน้ำ)

5

3.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 570



หน้ำ
46

RTK GNSS NETWORK

ได้คู่หมุดดำวเทียมที่ต้องกำรแล้วให้กด “บันทึก” จำกนั้น “กดปิด”

6

7
8

3.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 571



หน้ำ
47

RTK GNSS NETWORK

หลังจำกกดปโิดหน้ำต่ำงหมุดดำวเทียมแล้วจะได้คู่หมุดดำวเทียมที่พร้อมจะค ำนวณโยงยึด

3.3 การน าเข้าหมุดดาวเทียม VRS ในโปรแกรม DOLCAD V.2.2.0.4 (ต่อ) 572



หน้ำ
483.4 การส่งออกข้อมูลหมุดหลกัเขตในโปรแกรม DOLCAD

RTK GNSS NETWORK

เลือกแถบเมนูหลักด้ำนบนแล้วกด น าเข้า/ส่งออก

1 2

573



หน้ำ
49

RTK GNSS NETWORK

เลือกแถบส่งออก – ข้อมูลหมุดหลักเขต

3

3.4 การสง่ออกข้อมูลหมดุหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ต่อ) 574



หน้ำ
50

RTK GNSS NETWORK

เลือก UTM ชั้น 1 Indian1975 เลือก จังหวัด แล้วกด ค้นหา จะพบข้อมูล
ค่ำพิกัดของหมุดหลักเขตให้เลือกหมุดที่ต้องกำรส่งข้อมูลออก แล้วกด ส่งออก

4

5 6

7

8

3.4 การสง่ออกข้อมูลหมดุหลักเขตในโปรแกรม DOLCAD (ต่อ) 575



หน้ำ
51

RTK GNSS NETWORK

ตั้งช่ือไฟล์เสร็จแล้วเลือก Save as type เปโ็น txt file(*.txt) แล้วกด Save

9

10
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Name,n,e,h

ตัวอย่ำงไฟล์ค่ำพิกัดหมุดหลักเขต ที่ส่งออกจำกโปโรแกรม DOLCAD
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