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บทท่ี 1 
 

ความเป็นมา 

 กรมท่ีดิน ได้มีวิวัฒนาการการรังวัดท่ีดิน โดยเริ่มต้ังแต่พระบาทสมเด็จพระจุลจอมเกล้า
เจ้าอยู่หัวทรงมีพระบรมราชโองการโปรดเกล้า โปรดกระหม่อม ให้กระทรวงเกษตราธิการ จัดการ 
ออกโฉนดท่ีดินครั้งแรกท่ีเมืองกรุงเก่า (ปัจจุบันคือจังหวัดพระนครศรีอยุธยา) โดยโฉนดท่ีดินฉบับแรก
ออกเม่ือวันท่ี 1 ตุลาคม พ.ศ. 2444 (รัตนโกสินทร์ศก 120) และได้มีพระบรมราชโองการ โปรดเกล้าฯ 
ให้สถาปนากรมท่ีดินข้ึนเม่ือวันท่ี 17 กุมภาพันธ์ พ.ศ. 2444  

 หลังจากนั้น กรมท่ีดินได้พัฒนาปรับปรุงระเบียบวิธีการรังวัด ตลอดจนเครื่องมืออุปกรณ์
การรังวัด โดยใช้เทคโนโลยีการรังวัดท่ีเปลี่ยนแปลงไปตามสภาวการณ์ เพ่ือให้การรังวัดท่ีดินให้กับ
ประชาชนมีความถูกต้อง แม่นยํา สะดวก รวดเร็ว และมีประสิทธิภาพสูงสุด อันจะทําให้แผนท่ีรูปแปลง
ท่ีดิน ซ่ึงถือเป็นข้อมูลข้ันพ้ืนฐานท่ีสําคัญต่อความม่ันคงและเศรษฐกิจ สามารถนําไปต่อยอดเพ่ือพัฒนา
ประเทศได้  

1.1  ยุคแรกของการรังวัดทําแผนท่ีแบบสากลในประเทศไทย  

 การทําแผนที่แบบตะวันตกโดยคนไทยเริ่มมีขึ้นในสมัยรัชกาลที่ 5 ในปี พ.ศ. 2418 
พระบาทสมเด็จพระจุลจอมเกล้าเจ้าอยู่หัว ได้โปรดเกล้าฯ ให้ต้ังหน่วยทหารช่างขึ้นในกรมทหาร
มหาดเล็กรักษาพระองค์ ให้นายเฮนรี อะลาบาสเตอร์ (Henry Alabastor) (ซ่ึงเคยรับราชการสถานทูต
อังกฤษ แล้วเข้ามารับราชการในไทยเป็นท่ีปรึกษาส่วนพระองค์) เป็นหัวหน้า และนาวาเอก ลอฟทัส 
(Lophtus) เป็นผู้ช่วย เริ่มสํารวจทําแผนท่ีในกรุงเทพฯ เพ่ือตัดถนนเจริญกรุง และถนนอ่ืน ๆ อีกหลายสาย 
ต่อจากนั้น ได้ทําแผนท่ีวางสายโทรเลขไปยังพระตะบอง และแผนท่ีบริเวณปากอ่าวสยาม เพ่ือประโยชน์
ในการเดินเรือ และเป็นแนวทางการป้องกันฝั่งทะเล 

 ครั้นปี พ.ศ. 2423 รัฐบาลอังกฤษได้ขออนุญาตรัฐบาลสยาม เพื่อให้กองทําแผนท่ี 
กรมแผนท่ีแห่งอินเดีย ซ่ึงมี กัปตัน เอช ฮิล (H. HILL) เป็นหัวหน้า และนายเจมส์ เอฟ แมคคาร์ธี 
(James Fitzroy McCarthy) เป็นผู้ช่วย เดินทางผ่านเข้ามาในประเทศสยาม เพ่ือดําเนินการวางโครงข่าย
สามเหลี่ยม ต่อเนื่องจากประเทศอินเดีย ผ่านพม่า เข้าเขตประเทศสยามทางจังหวัดราชบุรี เพ่ือเข้าบรรจบ
กับแผนท่ีทางทะเล ท่ีปากแม่น้ําเจ้าพระยา ท้ังขอสร้างหมุดหลักฐานทางแผนท่ีท่ีภูเขาทอง และท่ีพระปฐม
เจดีย์ เพ่ือใช้เป็นจุดตรวจสอบด้วย พระบาทสมเด็จพระจุลจอมเกล้าเจ้าอยู่หัว ทรงพิจารณาดูโดย
รอบคอบแล้ว จึงทรงโปรดเกล้าฯ ยินยอมตามคําขอของรัฐบาลอังกฤษ และเจรจาทาบทามตัวพนักงาน
ทําแผนท่ีของอังกฤษเข้ามารับราชการ เพ่ือเป็นการวางรากฐานการทําแผนท่ีของไทยเองด้วย ผลท่ีสุด
ปรากฏว่า นายเจมส์ เอฟ แมคคาร์ธี ตกลงยินยอมรับราชการแทน นับแต่วันท่ี 1 ตุลาคม พ.ศ. 2425    
โดยสังกัดฝ่ายพระกลาโหม ซ่ึงมีหน้าท่ีบัญชาการหัวเมืองและทหารฝ่ายใต้ ในขณะนั้น มีผู้บังคับบัญชา
โดยตรง คือ พระองค์เจ้าดิศวรกุมาล (กรมพระยาดํารงราชานุภาพ) ผู้บัญชาการกรมทหารมหาดเล็ก     
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ภารกิจของนายเจมส์ เอฟ แมคคาร์ธี ในระยะแรก ได้แก่ การทําแผนท่ีเฉพาะกิจตามความต้องการของหน่วย
ราชการต่าง ๆ เช่น แผนท่ีทางโทรเลขระหว่างระแหงถึงมะละแหม่ง แผนท่ีวิวาทชายแดนระหว่าง
อําเภอรามัน ปัตตานี กับเขตติดต่อแม่น้ําเประ ของอังกฤษ และแผนที่ลําน้ําแม่ต่ืน ชายแดนตากต่อ
เชียงใหม่ เพ่ือประกอบกรณีพิพาทเรื่องเก็บค่าตอ เป็นต้น 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปภาพแผนท่ีบริเวณภาคใต้ของประเทศไทย โดยนายเจมส์ เอฟ แมคคาร์ธี เผยแพร่ในปี พ.ศ. 2443   
(ท่ีมา : McCarthy, J. F. Surveying and exploring in Siam. 1900) 

1.2  ยุคสถาปนากรมท่ีดิน 

 การจัดระเบียบท่ีดินในระยะแรกเน้นไปในการสํารวจเก็บภาษีอากรเกี่ยวกับที่ดิน 
โดยเจ้าหน้าท่ีผู้เก็บภาษีอากรออกหนังสือสําคัญให้เจ้าของท่ีดินยึดถือไว้นั้น ทําให้เกิดข้อพิพาทโต้แย้ง
ในเรื่องกรรมสิทธิ์ เพราะหนังสือสําคัญของเจ้าพนักงานภาษีอากร มีข้อความไม่กระจ่างว่าผู้ใดมีสิทธิ์
อยู่ในท่ีดินเพียงใด อย่างใด ส่วนมากมักระบุเพียงว่าได้ทําอาสิน (ผลประโยชน์รายได้อันเกิดจากต้นผลไม้) 
ปลูกไม้ผลพืชพันธุ์อะไรท่ีควรเรียกเก็บอากรได้บ้าง สมเด็จพระปิยมหาราช ทรงประสพถึงความเดือดร้อน
ของราษฎรในกรณีพิพาทเรื่องที่ดิน จึงได้ทรงพระกรุณาโปรดเกล้าฯ ให้กระทรวงเกษตรพาณิชยการ 
จัดดําเนินงานเรื่องสิทธิในท่ีดินให้รัดกุมยิ่งข้ึน 

 การสร้างหลักฐานเก่ียวกับสิทธิในท่ีดินให้เห็นได้ชัดแจ้งลงไว้ในโฉนดจะต้องมีการทําแผนท่ี
ระวางรายละเอียดเรียกว่า การทําแผนท่ีโฉนด (Cadastral survey) เม่ือโปรดเกล้าให้เจ้าพระยาเทเวศ
วงศ์วิวัฒน์ มาดํารงตําแหน่งเสนาบดี วันท่ี 2 กันยายน ร.ศ. 118 (พ.ศ. 2442) การทําทะเบียนท่ีดิน 
ให้เป็นหลักฐานเก่ียวกับกรรมสิทธิ์ในท่ีดินก็ได้เริ่มข้ึนอย่างจริงจังและรีบด่วน ในการทําแผนท่ีรังวัดท่ีดิน 
สําหรับออกหนังสือแสดงกรรมสิทธิ์ ได้โปรดเกล้าฯ ให้ออกประกาศพระบรมราชโองการ ลงวันท่ี 3 
พฤษภาคม ร.ศ. 120 (พ.ศ. 2444) ให้พระยาประชาชีพบริบาล (ผึ่ง ชูโต) เป็นข้าหลวงเกษตร ให้อยู่ใน
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บังคับบัญชาของเทศาภิบาลมณฑลกรุงเก่า ออกไปดําเนินการออกโฉนดท่ีดิน โดยกําหนดท้องท่ีทิศใต้
ต้ังแต่แยกบางไทร ข้ึนไปตามฝั่งแม่น้ําแควอ่างทองทิศตะวันตก และตามฝั่งแม่น้ําแควอ่างทองทิศตะวันออก 
ไปจนถึงคลองตะเคียนเป็นท่ีสุดข้างเหนือ 

 นายกิบลิน ได้รับแต่งต้ังจากเจ้ากรมให้เป็นผู้ควบคุมงานด้านนี้ทุกแผนก ได้ค้นคิดรูปแบบ
ท่ีจะให้ผลงานสําเร็จออกมาจนเป็นรูปโฉนดท่ีใช้ในสมัยนั้น และนําระบบทะเบียนท่ีดินของเซอร์โรเบิร์ต 
ทอเรนส์ (Sir Robert Torrens) มาใช้ประกอบการทําทะเบียน เป็นทางให้แก้และขจัดความยุ่งยาก 
ในกิจการผลิตหนังสือสําคัญสําหรับแสดงสิทธิได้อย่างมีหลักเกณฑ์ท่ีดี เจ้าพนักงานแผนท่ีเริ่มทําการเดิน
สํารวจปักท่ีหมายเลขท่ีดินเป็นครั้งแรก ในวันท่ี 6 มิถุนายน พ.ศ. 2444 และมีประกาศต้ังหอทะเบียน
ท่ีดินเมืองกรุงเก่าข้ึนท่ีประภาคารราชประยูร ในพระราชวังบางปะอิน เป็นหอทะเบียนแห่งแรก
ในประเทศไทย และปลัดกรมแผนท่ีทหารท่ีได้รับแต่งต้ังเป็นนายทะเบียน วันท่ี 1 ตุลาคม พ.ศ. 2444 
ได้มีการประกอบพิธีพระราชทานโฉนดแก่ราษฎร ผู้ถือกรรมสิทธิ์ท่ีดินด้วยพระหัตถ์ ณ พระท่ีนั่งวโรภาสพิมาน 
พระราชวังบางปะอิน เป็นโฉนดสําหรับนาหลวง 1 โฉนด และท่ีดินของเอกชน 3 โฉนด 

 อีก 8 ปีต่อมา ได้มีคําสั่งให้โอนสังกัดกรมแผนท่ีจากกระทรวงเกษตราธิการไปขึ้นกับ
กระทรวงกลาโหม และกระทรวงกลาโหมได้มีคําสั่งให้โอนพนักงานในกองแผนท่ีรายละเอียด ไปสังกัด
กระทรวงเกษตราธิการ กองนี้จึงได้เปลี่ยนสภาพต่อมาเป็นกรมรังวัดที่ดิน มีเจ้ากรมเป็นหัวหน้ากรม 
คือ พระยาคํานวณคัดนานต์ เป็นเจ้ากรมคนแรก 

 พ.ศ. 2444 กระทรวงเกษตราธิการ ได้ต้ังกรมใหม่ ให้ชื่อว่ากรมทะเบียนท่ีดิน มีนายเกรแฮม 
(Graham) ท่ีปรึกษากระทรวงเกษตราธิการรักษาการเป็นเจ้ากรม ในปี พ.ศ. 2475 ได้มีการยุบรวม 3 กรม 
ในกระทรวงเกษตราธิการ คือ กรมรังวัดท่ีดิน กรมท่ีดิน และกรมราชโลหกิจ เข้าเป็นกรมเดียวกัน
ให้ชื่อว่า กรมท่ีดิน ในสังกัดกระทรวงมหาดไทย 

1.3  ระวางแผนท่ีประเภทต่าง ๆ 

 กรมท่ีดิน เริ่มดําเนินการรังวัดและทําแผนท่ีออกโฉนดท่ีดินมาต้ังแต่ปี พ.ศ. 2444 การรังวัด
และทําแผนท่ีเพ่ือออกโฉนดท่ีดินนั้น จําเป็นจะต้องสร้างระวางแผนท่ีข้ึนมาก่อน ระวางแผนท่ีของกรมท่ีดิน 
หมายถึง แผนท่ีอันแสดงถึงท่ีตั้ง รูปร่าง และขนาดของท่ีดิน 

 ในอดีต ก่อนท่ีจะทําการออกโฉนดท่ีดินในบางท้องท่ี เช่น บริเวณท่ีนา จําเป็นจะต้องทํา
แผนท่ีรายละเอียดของแต่ละระวางแผนท่ีเสียก่อน โดยใช้โต๊ะเขียนแผนท่ีทําการเก็บรายละเอียดต่าง ๆ 
เช่น ลวดลายของคันนาจะปรากฏอยู่บนระวางแผนท่ีนั้น ๆ ด้วย เม่ือมีการออกโฉนดที่ดินจะอาศัย
แนวคันนาเป็นเส้นก้ันเขต และมุมคันนาเป็นมุมเขตที่ดิน ต่อมา กรมที่ดินได้สํารวจวางหมุดหลักฐาน 
ทางราบโดยวิธีการวงรอบ ซ่ึงเรียกว่า การวางโครงหมุดหลักฐานแผนท่ี โดยใช้หมุดหลักฐานแผนท่ี 
ของกรมแผนท่ีทหาร เป็นหมุดเข้า - ออก และเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนที่เหล่านี้ ได้นํามาใช้
ในการสร้างระวางแผนท่ี 
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 กรมท่ีดิน ได้ดําเนินการสร้างระวางแผนท่ีต่าง ๆ เพ่ือใช้ในการรังวัดและทําแผนท่ีเพ่ือออก
โฉนดท่ีดิน ต้ังแต่ในอดีตจนถึงปัจจุบัน ดังต่อไปนี้ 

 1)  ระวางแผนท่ีอย่างเก่า ได้ดําเนินการสร้างข้ึนสมัยรัชกาลท่ี 5 ใช้มาตราส่วน 1 :3,960 
หรือ 1 :4,000 หรือ 1 :8,000 เป็นระวางแผนท่ีรายละเอียดรุ่นแรก 

 2)  ระวางแผนท่ีคูนาสยาม ใช้สําหรับท่ีดินท่ีอยู่ในเขตดําเนินการของบริษัทขุดคลอง 
และคูนาสยาม โดยบริษัทฯ ได้รับพระบรมราชานุญาตให้ขุดคลอง และจําหน่ายท่ีดินสองฝั่งคลอง 
ซ่ึงดําเนินการเป็นบริเวณกว้างใหญ่คาบเก่ียวหลายจังหวัด คือ จังหวัดธัญบุรี มีนบุรี (เดิม) ฉะเชิงเทรา 
สระบุรี พระนคร พระนครศรีอยุธยา และจังหวัดปทุมธานี บริษัทฯ ทําการรังวัดท่ีดินแต่ละแปลง
ด้วยกล้องธีโอโดไลท์ เอาหินเข้ามาสกัดทําเป็นหลักปัก เป็นเขตทุกมุมด้านริมคลอง มีเลขประจําท่ีแปลง
ตอกไว้ท่ีข้างหลักหินด้วย ตามแนวเขตเส้นแสดงระยะ และภาคของทิศลงไว้ในรูปแผนที่พร้อมท้ังเลข
ประจําแปลง และคํานวณเนื้อท่ีโดยวิธีคณิตศาสตร์ ใช้ศูนย์มณฑลกรุงเทพฯ ระวางแผนท่ีชนิดนี้ได้จัดทํา
ก่อนการประกาศออกโฉนด ร.ศ. 120 ระวางแผนท่ีใช้มาตราส่วน 1 :8,000 และ 1 :15,840 และ 
1 :16,000 เพราะแผนท่ีแต่ละแปลงยาวมาก (ราว 30 เส้น) 

 3)  ระวางแผนท่ีโต๊ะ คล้ายกับระวางแผนท่ีรายละเอียดรุ่นแรก แต่สร้างข้ึนสําหรับออกโฉนด
ตราจอง ระวางแผนท่ีชนิดนี้จะซํ้ากันก่ีแผ่นก็ได้ เพราะเป็นระวางแผนท่ีรูปลอย ต้ังตามหมู่บ้านและใช้โต๊ะ  
นัมเบอร์ 1 อ. หรือโต๊ะนัมเบอร์ 2 อ. หมายเลขระวางก็จะเป็น 1 อ. หรือ 2 อ. ระวางชนิดนี้มีใช้อยู่ใน 5 จังหวัด 
คือ จังหวัดพิจิตร อุตรดิตถ์ พิษณุโลก สุโขทัย และจังหวัดนครสวรรค์ 

 4)  ระวางแผนท่ีสําเนาข้าหลวง เป็นระวางแผนท่ีเหมือนกับระวางแผนท่ีอย่างเก่า 

 5)  ระวางแผนท่ีข้าหลวงจัดแบ่ง ได้ดําเนินการสร้างข้ึนมาเพ่ือจะจัดแบ่งท่ีดินให้แก่ราษฎร 
ระวางแผนท่ีประเภทนี้มีอยู่ในจังหวัดสมุทรปราการ (บางพลี,บางบ่อ) และจังหวัดฉะเชิงเทรา (บางปะกง) 

 6)  ระวางแผนท่ีชายเลน เป็นระวางแผนที่ที่แสดงเขตชายทะเลเป็นเส้นประ เนื่องจาก 
มีน้ําทะเลท่วมเป็นครั้งคราว สามารถที่จะออกโฉนดที่ดินให้ได้ มีอยู่ในบริเวณพื้นที่จังหวัดชลบุรี
เพียงแห่งเดียว 

 7)  ระวางแผนท่ีเดินสํารวจออกโฉนดท่ีดินอย่างเก่า เป็นการเดินสํารวจท้ังตําบล มีหมุด
โครงงานหลักฐานแผนท่ีในระวาง และทําการคํานวณเนื้อท่ีโดยสอบแส 

 8)  ระวางแผนท่ีเดินสํารวจออกโฉนดท่ีดิน และสอบเขตท่ีดินท้ังตําบล มีเส้นโครงงาน
หลักฐานแผนท่ีในระวาง และทําการโยงยึดคํานวณเนื้อท่ีทางคณิตศาสตร์ 

 9)  ระวางแผนท่ีผ้าแก้ว เป็นระวางแผนที่ที่ดําเนินการสร้างข้ึนจากผ้าท่ีผนึกหลังระวาง
แผนท่ี เรียกว่า ผ้าแก้ว อย่างอ่ืนเหมือนกับระวางแผนท่ีท่ัว ๆ ไป 

 10)  ระวางแผนที่ท้องถิ่น เป็นระวางแผนที่ท่ีใช้ขอบเขตธรรมชาติ เช่น ถนน คลอง 
คูสาธารณะ ฯลฯ เป็นขอบระวางและทําการรังวัดแบบชั้น 2 มีชื่อเรียกว่า “ระวางท้องถ่ิน ตําบล ........
แผ่น.............”  
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 11)  ระวางแผนท่ีท้องถ่ินแบบศูนย์กําเนิด มีการวางโครงสร้างหมุดหลักฐานแผนท่ี และ
โยงยึดหลักเขตคํานวณเป็นค่าพิกัดฉาก นับเนื่องจากศูนย์กําเนิดต่าง ๆ  เช่น ภูเขาทอง ยอดเจดีย์นครปฐม 
เขากบ จังหวัดนครสวรรค์ เป็นต้น 

 12)  ระวางแผนท่ีต้นร่างระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม เป็นระวางแผนท่ี ซ่ึงใช้วัสดุโปร่งแสง
ชนิดไม่ยืดหด มีรายละเอียดครบถ้วนสมบูรณ์ โดยจําลองจากระวางเดินสํารวจหรือเขียนข้ึนจากหลักฐาน
แผนท่ีเดิม 

 13)  ระวางแผนท่ีแผ่นพิมพ์ ระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม เป็นระวางแผนที่ที่พิมพ์มาจาก
ระวางแผนท่ีต้นร่าง ระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม โดยใช้วัสดุโปร่งแสงชนิดไม่ยืดหด 

 14)  ระวางแผนท่ีรูปถ่ายทางอากาศระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม ระวางแผนที่ประเภทนี้ 
จะทําการปรับรูปถ่ายภูมิประเทศ โดยสร้างหมุดบังคับภาพไว้ในระวางแผนท่ี มีการปรับความเอียงของภาพ 
เพ่ือให้ได้ภาพท่ีมีความถูกต้องตามภูมิประเทศจริง 

 15)  ระวางแผนท่ี ระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม เพ่ือการรังวัดโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง เป็นระวาง
แผนท่ีท่ีมีหมุดหลักฐานแผนท่ีสร้างไว้ใช้ในการรังวัดท่ีดินโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง 

 ท้ังนี้ ด้วยการพัฒนาเทคโนโลยีการรังวัดด้วยระบบโครงข่ายดาวเทียมแบบจลน์ (RTK 
GNSS Network) และเทคโนโลยีสารสนเทศท่ีดิน (Land Information System) ทําให้ระวางแผนท่ี
ในรูปแบบกระดาษ (Hardcopy) ซ่ึงใช้ประโยชน์ในการค้นหาหรือลงรูปแผนท่ีแปลงท่ีดินในระวางแผนท่ี 
ลดความสําคัญลงไปมาก โดยในปัจจุบันกรมท่ีดินมุ่งเน้นการพัฒนาระบบท่ีดินแบบดิจิทัล ตามระเบียบ
กรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียม
แบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ได้กําหนดหลักการ ให้ช่างรังวัดนํารูปแผนท่ีท่ีรังวัด 
ลงท่ีหมายในระบบเทคโนโลยีสารสนเทศของกรมท่ีดิน และระวางแผนท่ีเดิมท่ีใช้ในราชการ ซ่ึงระวาง
แผนท่ีเดิมในรูปแบบกระดาษ (Hardcopy) จะถูกลดความสําคัญให้เป็นเพียงการค้นหาและระบุตําแหน่ง
ของแปลงท่ีดินโดยประมาณเท่านั้น ส่วนค่าพิกัดของหลักเขตท่ีดินท่ีละเอียดถูกต้องจะถูกจัดเก็บไว้ใน
ฐานข้อมูลในรูปแบบดิจิทัลท่ีสามารถสืบค้นเพ่ือใช้งานได้อย่างสะดวก รวดเร็ว มากยิ่งข้ึน 

1.4  วิวัฒนาการเครื่องมือและวิธีการรังวัดของกรมท่ีดิน 

 กรมท่ีดิน ได้เริ่มรังวัดท่ีดินออกโฉนดท่ีดินฉบับแรกเม่ือปี พ.ศ. 2544 โดยหมุดหลักฐาน
แผนท่ีท่ีใช้ในการออกโฉนดท่ีดิน หมุดแรกต้ังอยู่กลางทุ่งนา ปัจจุบันอยู่ใน ตําบลท่าตอ อําเภอมหาราช 
จังหวัดพระนครศรีอยุธยา ซ่ึงการรังวัดในสมัยนั้น ใช้อุปกรณ์รังวัด ได้แก่ โต๊ะแผนท่ี (Plane Table) 
และโซ่ เป็นหลัก 
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รูปภาพแสดงหมุดหลักฐานแผนท่ีแรกของประเทศไทยในตําบลท่าตอ อําเภอมหาราช  
จังหวัดพระนครศรีอยุธยา (ซ้าย) และแผนท่ีแสดงระบบพิกัดจาก 29 ศูนย์กําเนิด (ขวา) 

 ในยุคแรกของการรังวัด กรมท่ีดินได้ใช้ระบบพิกัดฉากแบบ 29 ศูนย์กําเนิด แบ่งออกเป็น 

 1)  ศูนย์กําเนิดถาวรวัตถุ ในระยะเริ่มแรกท่ีมีการวางโครงหมุดหลักฐานแผนท่ี ประมาณ
ปี พ.ศ. 2428 ขณะนั้นยังไม่มีค่าพิกัดภูมิศาสตร์หมุดหลักฐานแผนท่ี จึงเลือกถาวรวัตถุ ศูนย์กําเนิด 
เช่น ยอดเจดีย์ภูเขาทอง ยอดองค์พระปฐมเจดีย์ เป็นต้น ต่อมาเมื่อกรมแผนที่ทหาร ได้วางโครงข่าย
สามเหลี่ยมท่ัวประเทศแล้ว ยอดเจดีย์ถาวรวัตถุท่ีใช้เป็นจุดศูนย์กําเนิดเกิดค่าพิกัดภูมิศาสตร์ข้ึนมา 
จึงนําค่ามาใช้แทนท่ี ซ่ึงมีศูนย์กําเนิดท่ีเป็นถาวรวัตถุ จํานวน 13 ศูนย์กําเนิด 

    2)  ศูนย์กําเนิดพิกัดภูมิศาสตร์ ต้ังแต่ประมาณ ปี พ.ศ. 2496 เป็นต้นมา ได้มีการขยาย
ออกโฉนดท่ีดินออกไปในท้องท่ีจังหวัดต่าง ๆ ท่ัวประเทศ การเลือกหาจุดศูนย์กําเนิด ปรากฏว่า บางท้องท่ี
ไม่มีถาวรวัตถุ หรือมีแต่ไม่อยู่ในตําแหน่งท่ีเหมาะสม ประกอบกับได้พิจารณาเห็นว่า ควรจะปรับปรุง
การคํานวณงานรังวัดให้สอดคล้องกับงานของกรมแผนท่ีทหาร คือ การเลือกใช้ค่าพิกัดภูมิศาสตร์ท่ีจุดตัด
ของละติจูด และลองจิจูด ท่ีมีตัวเลขถ้วน ๆ เป็นเลขค่ีเป็นจุดศูนย์กําเนิด ท้ังนี้ เพ่ือความสะดวกในการนํา
รายการคํานวณบางส่วนของกรมแผนท่ีทหารท่ีมีอยู่แล้วมาใช้งานได้ทันที ระบบศูนย์กําเนิดแบบท่ีเลือกใช้
ในระยะหลังนี้ ไม่คํานึงว่าจะต้องมีถาวรวัตถุอยู่ในที่ดินตรงตําแหน่งที่เป็นจุดศูนย์กําเนิดหรือไม่ 
เพราะความประสงค์เพียงเพ่ือหาจุดสมมุติใช้เป็นศูนย์พิกัดสําหรับการคํานวณพิกัดฉาก และสร้างระวาง
แผนท่ีเท่านั้น ฉะนั้น เม่ือต้องการจะทําการวางโครงหมุดหลักฐานแผนท่ีเพ่ือสร้างระวางแผนท่ีสําหรับ
ออกโฉนดท่ีดินในท้องท่ีใด ก็จะเลือกหาหมุดหลักฐานถาวรของกรมแผนท่ีทหาร ท่ีมีค่าพิกัดภูมิศาสตร์
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ในท้องท่ีนั้นนํามาใช้งานได้ทันทีเป็นแห่ง ๆ ไป โดยทําการคํานวณเปลี่ยนค่าพิกัดภูมิศาสตร์ของหมุด
หลักฐานถาวรนั้นให้เป็นค่าพิกัดฉาก นับเนื่องมาจากศูนย์กําเนิดซ่ึงใช้ค่าละติจูด และลองจิจูดตัดกัน
เสียก่อน และใช้ค่าพิกัดฉากนี้คํานวณงานรังวัดต่อไป เราเรียกศูนย์กําเนิดแบบนี้ว่า “ศูนย์กําเนิดพิกัด
ภูมิศาสตร์” มีจํานวน 16 ศูนย์กําเนิด 

 แต่เนื่องจากระบบพิกัด 29 ศูนย์กําเนิด เป็นระบบพิกัดท่ีไม่เป็นสากล และมีข้อเสียอย่างมาก
เก่ียวกับความต่อเนื่องของรูปแผนท่ี โดยเฉพาะบริเวณรอยต่อของศูนย์กําเนิดต่าง ๆ ทําให้แผนท่ีรูปแปลง
ท่ีดินท้ังประเทศมีความสัมพันธ์เชิงตําแหน่งท่ีไม่เป็นอันหนึ่งอันเดียวกัน (inconsistency) 

 ต่อมา กรมท่ีดินได้ดําเนินโครงการพัฒนากรมท่ีดินและเร่งรัดการออกโฉนดท่ีดินท่ัวประเทศ 
เป็นโครงการระยะยาว 20 ปี โดยมีระยะเวลาดําเนินการระหว่างปี พ.ศ. 2528 - 2547 มีวัตถุประสงค์
เพ่ือเร่งรัดการออกโฉนดท่ีดินให้แล้วเสร็จภายในระยะเวลา 20 ปี เพ่ือปรับปรุงและเพ่ิมประสิทธิภาพ
การบริหารงานท่ีดินในส่วนกลางและส่วนภูมิภาค เพ่ือปรับปรุงเทคนิคการจัดทําระวางแผนท่ีท้ังในเขตเมือง
และเขตชนบท เพ่ือพัฒนาและเพ่ิมประสิทธิภาพของสํานักประเมินราคาทรัพย์สินให้สามารถประเมินราคา
ได้อย่างถูกต้องและเป็นธรรม และเพ่ือพัฒนาองค์กรกรมท่ีดินให้สามารถรองรับกับปริมาณงานท่ีเพ่ิมข้ึน
และสําหรับการพัฒนาต่อไปในอนาคต ดังนั้น เพ่ือเร่งรัดการออกโฉนดท่ีดินตามโครงการ กรมท่ีดินได้
จัดซ้ือเครื่องมืออุปกรณ์การรังวัด อันประกอบด้วยกล้องวัดมุมกับเครื่องวัดระยะอิเล็กทรอนิกส์ และ
กล้องสํารวจประมวลผลรวม (Total Station) มาใช้ในการรังวัดท่ีดินท่ัวประเทศ 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงตัวอย่างอุปกรณ์กล้องสํารวจท่ีใช้รังวัดท่ีดินในปี พ.ศ. 2528 - 2547 

 เพ่ือให้กรมท่ีดินได้มีแผนท่ีรูปแปลงท่ีดินท่ีมีความเป็นสากลและเป็นอันหนึ่งอันเดียวกัน 
กรมท่ีดินจึงได้ดําเนินการปรับปรุงระวางแผนท่ีท่ัวประเทศ โดยย้ายรูปแปลงท่ีดินจากระบบพิกัด 29 
ศูนย์กําเนิด เปลี่ยนเป็นระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม อันเป็นระบบสากล ใช้อ้างอิงได้กับแผนท่ีภูมิประเทศ 
มาตราส่วน 1 :50,000 ชุด L 7017 ของกรมแผนท่ีทหาร ซ่ึงใช้สัณฐานโลกเอเวอร์เรสสเฟียรอยด์ 1830 
โดยคํานวณบนพ้ืนหลักฐานอินเดียน 2518 (Indian Datum 1975) 
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รูปภาพแสดงการรังวัดด้วยระบบทรานสิท (Transit) (ภาพซ้าย) และหมุด Doppler ของกรมท่ีดิน 
ระหว่างปี พ.ศ. 2528 - 2533 (ภาพขวา) 

 ในปี พ.ศ. 2528 กรมท่ีดินได้นําเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมระบบทรานสิท (Transit) 
หรือท่ีเรียกว่า ดอปเปลอร์ (Doppler) มาใช้งานในการสร้างหมุดหลักฐานแผนท่ี เพ่ือใช้ในการปรับเปลี่ยน
ระบบพิกัดฉากในการรังวัดท่ีดินเป็นระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม บนพ้ืนหลักฐานอินเดียน 2518 (Indian 
Datum 1975) แต่ดาวเทียมระบบทรานสิท (Transit) มีข้อเสียเปรียบท่ีต้องใช้ระยะเวลาในการรับ
สัญญาณดาวเทียมนานมาก ต่อมาประเทศสหรัฐอเมริกาจึงได้ยกเลิกระบบดาวเทียมทรานสิท (Transit) 
และปรับเปลี่ยนมาเป็นระบบดาวเทียมจีพีเอส (GPS) ดังในปัจจุบัน 

 ในปี พ.ศ. 2541 กรมท่ีดินได้นําเทคโนโลยีการรังวัดด้วยระบบดาวเทียม GPS มาใช้
ในการรังวัดท่ีดิน โดยได้ทําการรังวัดและคํานวณปรับแก้โครงข่ายควบคุมหมุดดาวเทียมทั่วประเทศ 
จํานวน 2 ครั้ง ได้แก่  

 1)  ค่าพิกัด “กรกฎาคม 2541” ได้จากการรังวัดและคํานวณปรับแก้โครงข่ายหมุดดาวเทียม 
จํานวน 325 หมุด โดยคํานวณหมุดควบคุมหลักของกรมแผนท่ีทหาร และได้ประกาศใช้ในราชการ 
เม่ือเดือนกรกฎาคม พ.ศ. 2541 

 2)  ค่าพิกัด “ตุลาคม 2552” ได้จากการรังวัดและคํานวณปรับแก้โครงข่ายหมุดดาวเทียม 
จํานวน 370 หมุด โดยคํานวณหมุดควบคุมหลักของกรมแผนท่ีทหาร และได้ประกาศใช้ในราชการ 
เม่ือเดือนตุลาคม พ.ศ. 2552 
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 กรมท่ีดินได้ใช้ค่าพิกัดของโครงข่ายควบคุมหมุดดาวเทียมเป็นหมุดควบคุมหลัก (Major 
Control Points) ในการสร้างหมุดควบคุมย่อย (Minor Control Points) เพ่ือใช้ในการสร้างหมุดหลักฐาน
แผนท่ีเพ่ือรังวัดออกโฉนดท่ีดินโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งให้กับประชาชน  
 

 

รูปภาพแสดงการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ในทันที (RTK GPS) แบบด้ังเดิม โดยมีหมุดดาวเทียม  
ท่ีเป็นสถานีฐาน (Base) (ภาพซ้าย) และหมุดดาวเทียมท่ีต้องการรังวัด (Rover) (ภาพขวา) 

 

 

รูปภาพแสดงระวางแผนท่ีท่ีสร้างข้ึนจากหมุดดาวเทียม RTK แบบด้ังเดิม 
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1.5  ยุคการรังวัดท่ีดินด้วยโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 

 เนื่องจากการรังวัดทําแผนท่ีรูปแปลงท่ีดินเพ่ือออกเอกสารสิทธิในท่ีดินท่ีผ่านมา โดยส่วนใหญ่
ดําเนินการโดยวิธีแผนท่ีชั้นสอง ซ่ึงไม่มีค่าพิกัดทางภูมิศาสตร์ของหลักเขตหรือแนวเขตที่ดินท่ีถูกต้อง 
เป็นเหตุให้เกิดปัญหาเก่ียวกับท่ีดินตามมาอย่างมากมาย ได้แก่ ข้อพิพาทระหว่างเอกชนกับรัฐและเอกชน
ด้วยกัน การออกเอกสารสิทธิในท่ีดินผิดพลาดคลาดเคลื่อน การขาดความเชื่อม่ันในเอกสารสิทธิ เป็นต้น  

 เพ่ือแก้ไขปัญหาดังกล่าว ในปี พ.ศ. 2554 กรมที่ดินได้เริ่มนําเทคโนโลยีการหาค่าพิกัด
ด้วยระบบดาวเทียมมาใช้ในการรังวัดรูปแปลงท่ีดิน โดยได้ทดลองนําระบบการรังวัดด้วยโครงข่ายการรังวัด
ด้วยดาวเทียมแบบจลน์มาใช้ยกระดับการรังวัดรูปแปลงท่ีดินเป็นวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบดาวเทียม 
ในสํานักงานท่ีดิน รวม 12 สํานักงาน ในพ้ืนท่ี 3 จังหวัด ได้แก่ จังหวัดปทุมธานี นนทบุรี และจังหวัด
สมุทรปราการ ในข้ันต้น กรมท่ีดินได้ติดต้ังสถานีรับสัญญาณดาวเทียมถาวร (Continuously Operating 
Reference Station: CORS) เพ่ือใช้เป็นโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ จํานวน 11 สถานี 
และสามารถยกระดับการรังวัดโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบดาวเทียม ครอบคลุมพ้ืนท่ี 3 จังหวัด  

 ต่อมา กรมท่ีดินได้รับการจัดสรรงบประมาณตามโครงการจัดทําแผนท่ีเพ่ือรองรับการบริหาร 
จัดการข้อมูลท่ีดินบนแผนท่ีมาตราส่วน 1 :4,000 กิจกรรมยกระดับการรังวัดท่ีดินด้วยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง 
โดยระบบดาวเทียม ในลักษณะงบประมาณต่อเนื่อง ต้ังแต่ปีงบประมาณ พ.ศ. 2559 จนถึงปัจจุบัน 
เพ่ือติดต้ังโครงข่ายการรังวัดด้วยระบบดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) โดยมีองค์ประกอบหลัก 
ได้แก่ สถานีควบคุม (Control Station) สถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง (CORS) และเครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียมแบบเคลื่อนท่ี (Rover) ท้ังนี้ กรมท่ีดินได้บูรณาการติดต้ังสถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง 
ร่วมกับกรมแผนท่ีทหาร จํานวน 80 สถานี กรมโยธาธิการและผังเมือง จํานวน 15 สถานี และสถาบัน
สารสนเทศทรัพยากรน้ํา (องค์การมหาชน) จํานวน 6 สถานี เป็นโครงข่ายการรังวัดด้วยระบบดาวเทียม
ครอบคลุมพ้ืนท่ีท่ัวประเทศ เพ่ือใช้สําหรับการสํารวจรังวัดแปลงท่ีดินให้มีค่าพิกัดภูมิศาสตร์ท่ีมีความละเอียด
ถูกต้องสูงและเป็นมาตรฐานเดียวกันท่ัวประเทศ 
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ตารางแสดงการบูรณาการโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network)  

 

ปีงบประมาณ 

เครื�องรับสัญญาณ
ดาวเทียม (Rover) 

สถานีรับสัญญาณดาวเทียมอา้งอิง (CORS) จาํนวน
จงัหวดั 

กรมที�ดิน 
(เครื�อง) 

กรมที�ดิน 
(สถานี) 

กรมโยธาธิการ 
และผงัเมือง 

(สถานี) 

กรมแผนที�
ทหาร 

(สถานี) 

สถาบนัสารสนเทศ
ทรัพยากรนํ0า  

(สถานี) 

บริการรังวดั
ดว้ยระบบ
ดาวเทียม 

2552-2558   11 15     3 

2559 215 51     6   

2560 125 30       15 

2561 475 36       18 

2562 420 6   80   5 

รวมปัจจุบนั 1235 134 15 80 6 41 

2563* 480         8 

2564** 340 47       10 

2565**  428         18 

รวมตามแผน 2483 181 15 80 6 77 

หมายเหตุ : *อยู่ระหว่างดําเนินการ 
 **อยู่ระหว่างการของบประมาณ 
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รูปภาพแสดงโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 



บทท่ี 2 
 

ข้อกฎหมายและระเบียบท่ีเกี่ยวข้อง 

 ตามประมวลกฎหมายท่ีดิน (พ.ศ. 2497) กําหนดให้ผู้มีสิทธิในท่ีดินประสงค์จะขอสอบเขต
โฉนดท่ีดินเฉพาะรายของตน ให้ยื่นคําขอพร้อมด้วยโฉนดท่ีดินนั้นต่อเจ้าพนักงานท่ีดิน และให้พนักงาน
เจ้าหน้าท่ีไปทําการรังวัดให้ (มาตรา 69 ทวิ แห่งประมวลกฎหมายท่ีดิน) ผู้มีสิทธิในที่ดินประสงค์
จะแบ่งแย่งท่ีดินออกเป็นหลายแปลงหรือรวมท่ีดินหลายแปลงเข้าเป็นแปลงเดียวกัน ให้ยื่นคําขอพร้อม
ด้วยหนังสือแสดงสิทธิในท่ีดินนั้นต่อพนักงานเจ้าหน้าท่ีตามมาตรา 71 (มาตรา 79 แห่งประมวลกฎหมาย
ท่ีดิน) ส่วนการรังวัดทําแผนท่ีพิพาทตามคําสั่งศาลและการรังวัดตรวจสอบท่ีสาธารณประโยชน์ที่ไม่มี
หลักฐานนั้น ไม่ได้เป็นการรังวัดตามประมวลกฎหมายท่ีดิน (ไม่มีบทบัญญัติไว้ในประมวลกฎหมายท่ีดิน) 
เป็นเพียงการรังวัดทําแผนท่ีและส่งรูปแผนท่ี พร้อมเอกสารประกอบการรังวัดท่ีเก่ียวข้องให้กับส่วนราชการ
ผู้มีหนังสือขอความร่วมมือ หรือแจ้งให้ทําการรังวัดมาเพ่ือให้ส่วนราชการนั้น พิจารณาดําเนินการต่อไป 

 จากกฎกระทรวง ฉบับท่ี 6 (พ.ศ. 2497) แก้ไขเพิ่มเติมโดยกฎกระทรวง ฉบับที่ 49 
(พ.ศ. 2544) ออกตามความในพระราชบัญญัติให้ใช้ประมวลกฎหมายท่ีดิน พ.ศ. 2497 การรังวัดทําแผนท่ี
เพ่ือออกโฉนดท่ีดิน ให้กระทําได้ 2 วิธี คือ วิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง และวิธีแผนท่ีชั้นสอง โดยท่ีดินบริเวณใดควร
กระทําโดยวิธีใด ให้อธิบดีกรมท่ีดินเป็นผู้กําหนด โดยสามารถเปรียบเทียบความแตกต่างท่ีสําคัญของการรังวัด
โดยวิธีแผนท่ีชั้นสอง และการรังวัดโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบดาวเทียม ได้ดังต่อไปนี้       
 

ข้อเปรียบเทียบ วิธีแผนท่ีชั้นสอง วิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบดาวเทียม 

ความถูกต้อง 
ทางตําแหน่ง 

ระดับเมตร (ในระวางแผนท่ี) ระดับเซนติเมตร 

การอ้างอิง 
ตําแหน่งแปลงท่ีดิน 

ไม่มีค่าพิกัดทางภูมิศาสตร ์
(ยึดถือระวางแผนท่ีเป็นหลัก) 

มีค่าพิกัดภมูิศาสตร ์
(ยึดถือค่าพิกัดภูมศิาสตร์เป็นหลัก) 

เครื่องมือสํารวจ เทปวัดระยะ และกล้องสํารวจ เครื่องรับสญัญาณดาวเทียมและกล้องสํารวจ 

การตรวจสอบ 

ตําแหน่งแปลงท่ีดิน 

ไม่สามารถระบุตําแหน่งท่ีแท้จริงได้ 

อย่างชัดเจน ต้องใช้การระวังช้ีแนวเขต
ของเจ้าของท่ีดินและข้างเคียง 

ใช้ค่าพิกัดภูมิศาสตร์ในการตรวจสอบตําแหน่ง 

และนําไปสู่การแก้ไขกฎหมายเพ่ือลดภาระประชาชน 
ในการเดินทางไประวังช้ีแนวเขต 

การนําไปใช้ 

ประโยชน์ 

ได้เพียงดัชนีแผนท่ีรูปแปลงท่ีดิน 

ท่ีใช้ในการบ่งช้ีการครอบครอง
กรรมสิทธ์ิท่ีดินเท่าน้ัน 

ได้แผนท่ีรูปแปลงท่ีดินความถูกต้องสูง             

สามารถนําไปใช้ประโยชน์ด้านต่าง ๆ เช่น การผังเมือง 
การจัดเก็บภาษี การคมนาคมขนสง่ เป็นต้น 
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 นอกจากนี้ยังสามารถแบ่งแยกระเบียบ ข้อบังคับ และหลักเกณฑ์ท่ีเก่ียวข้องกับวิธีปฏิบัติงาน
รังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) ได้ ดังนี้ 
 

เรื่องท่ี 1 
การรับสัญญาณดาวเทียม 

-------------------- 

 1.  ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดหมุดหลักฐานแผนท่ีโดยระบบดาวเทียม พ.ศ. 2553 
ซ่ึงกล่าวถึงหลักเกณฑ์ วิธีการในการรังวัดหมุดหลักฐานแผนท่ีโดยระบบดาวเทียม ลักษณะและแบบของ
หมุดดาวเทียม หมุดพยานดาวเทียม รหัสของหมุดดาวเทียม รหัสจังหวัดสําหรับชื่อหมุดดาวเทียม 
การสร้างหมุดดาวเทียมและสัญลักษณ์ของหมุดดาวเทียม และแบบพิมพ์สําหรับการรังวัดหมุดหลักฐาน
แผนท่ีโดยระบบดาวเทียม 
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 2.  ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่าย  
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ซึ่งกล่าวถึงหลักเกณฑ์ วิธีการ
และเง่ือนไข เก่ียวกับการรังวัดโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียม
แบบจลน์ (RTK GNSS Network) การรับสัญญาณดาวเทียม การรังวัดเพ่ือเก็บรายละเอียดแปลงท่ีดิน      
เกณฑ์ความคลาดเคลื่อน การแจ้งและการสอบถามเจ้าของท่ีดินข้างเคียง การจัดทําหลักฐานการรังวัด 
การลงรูปแผนท่ีในระวางแผนท่ี การตรวจสอบเครื่องมือ การสร้างและกําหนดหมุดตรวจสอบ RTK Network 
การปฏิบัติงานรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ เกณฑ์ความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่ง
จากการรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ในทางราบ แบบพิมพ์ และตัวอย่าง
รายการรังวัด 
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เรื่องท่ี 2 
การรังวัดเพ่ือเก็บรายละเอียดแปลงท่ีดิน 

-------------------- 
 3.  ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดและทําแผนที่เพื่อเก็บรายละเอียดแปลงที่ดิน   
โดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งในระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม พ.ศ. 2542 ซ่ึงกล่าวถึงวิธีการดําเนินการรังวัดและ
ทําแผนท่ีเพ่ือเก็บรายละเอียดแปลงท่ีดินสําหรับการวางโครงหมุดหลักฐานแผนท่ีเพ่ือเก็บรายละเอียด 
การคํานวณ เกณฑ์ความคลาดเคลื่อน การรังวัดปักหมุดกลาง การรังวัดปักหมุดลอย การรังวัดโยงยึด
หลักเขตท่ีดิน การคํานวณค่าพิกัดฉากและการคํานวณเนื้อท่ี 
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เรื่องท่ี 3 
การสร้างและการใช้ระวางแผนท่ี 

-------------------- 
 4.  ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการสร้างและการใช้ระวางแผนที่ พ.ศ. 2547 ซึ่งกล่าวถึง
การควบคุมการสร้างระวางแผนท่ี หลักเกณฑ์การสร้างระวางแผนท่ี การสร้างและขยายมาตราส่วนระวาง
แผนท่ี การสร้างระวางแผนท่ีข้ึนใหม่แทนระวางแผนท่ีเดิม ระวางแผนท่ีระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม และการใช้
ระวางแผนท่ี 
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เรื่องท่ี 4 
การวัดสอบกล้องสํารวจแบบประมวลผลรวม 

-------------------- 
 5.  ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการวัดสอบกล้องสํารวจแบบประมวลผลรวมของสํานักงานท่ีดิน 
พ.ศ. 2562 ซ่ึงกล่าวถึงระยะเวลาและสถานท่ีทําการทดสอบ วิธีการวัดสอบกล้องสํารวจแบบประมวล
ผลรวม การจัดเก็บข้อมูลและรายงานผลการวัดสอบ 

 

 



บทท่ี 3 
 

องค์ประกอบและหลักการรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัด 
ด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 

 กรมท่ีดิน ได้นําเทคโนโลยี “โครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS 
Network)” มาใช้ในการรังวัดรูปแปลงท่ีดิน ซ่ึงจะช่วยลดข้อจํากัดของการสร้างหมุดหลักฐานแผนท่ี
ในอดีตต้องใช้การวางโครงหมุดหลักฐานแผนท่ีหรือการรับสัญญาณดาวเทียมเป็นระยะเวลานาน โดยผู้รังวัด
สามารถสร้างหมุดดาวเทียม RTK Network หรือรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงท่ีหลักเขตท่ีดิน ซ่ึงส่งผลให้
การรังวัดและทําแผนท่ีเพ่ือเก็บรายละเอียดรูปแปลงท่ีดิน มีค่าพิกัดภูมิศาสตร์ท่ีมีความละเอียดถูกต้องสูง
และเป็นมาตรฐานเดียวกันท่ัวประเทศ ทําให้รูปแปลงท่ีดินมีความถูกต้อง ท้ังรูปร่าง เนื้อท่ี ค่าพิกัดทาง
ภูมิศาสตร์ และสามารถนําไปบูรณาการในการพัฒนาโครงสร้างพ้ืนฐานท่ีสําคัญต่อการพัฒนาประเทศ 
 

 การรังวัดค่าพิกัดด้วยการรับสัญญาณดาวเทียมสามารถกระทําได้หลายวิธี แต่ท่ีนิยมใช้งาน
กันอย่างแพร่หลาย ได้แก่ วิธีการรังวัดค่าพิกัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ทันที (Real Time Kinematic 
: RTK) การรังวัดด้วยวิธีนี้ มีข้อดี คือ ใช้เวลาในการรับสัญญาณท่ีสั้นและได้ค่าพิกัด ณ ขณะรังวัด แต่ก็มี
ข้อจํากัด คือ ความถูกต้องและความน่าเชื่อถือของค่าพิกัดท่ีรังวัดได้จะลดลงเม่ือระยะระหว่างสถานีฐาน 
(Base Station) กับเครื่องรับสัญญาณท่ีจุดรังวัด (Rover) เพ่ิมข้ึน รวมถึงหากหมุดควบคุมท่ีสถานีฐาน
ชํารุดหรือสูญหาย ก็จะทําให้การรังวัดด้วยวิธี RTK ไม่สามารถกระทําได้และมีความยุ่งยากเพ่ิมข้ึน 
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ท้ังนี้ การรังวัดค่าพิกัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) จึงได้
ถูกพัฒนาข้ึนเพ่ือลดข้อจํากัดดังกล่าว 

3.1  องค์ประกอบของระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 

 ระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) ประกอบด้วย 
3 ส่วน ท่ีสําคัญ คือ 
 1)  สถานีควบคุม (Control Station) คือ สถานีซ่ึงประกอบไปด้วยเครื่องคอมพิวเตอร์แม่ข่าย 
(Server) ทําหน้าท่ีประมวลผลข้อมูลสัญญาณดาวเทียมท่ีส่งมาจากสถานีรับสัญญาณอ้างอิง หรือ CORS 
และตรวจสอบสิทธิการใช้งาน สํารองข้อมูล ตลอดจนให้บริการดาวน์โหลดข้อมูลสัญญาณดาวเทียม
สําหรับใช้คํานวณค่าพิกัด (Post Process) ซ่ึงสถานีควบคุมของระบบโครงข่ายฯ ของกรมท่ีดิน ต้ังอยู่
ท่ีชั้น 3 อาคารรังวัดและทําแผนท่ี อ.ปากเกร็ด จ.นนทบุรี และสถานีควบคุมสํารอง ต้ังอยู่ท่ีสํานักงาน
ท่ีดินกรุงเทพมหานคร สาขาบางกอกน้อย 
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 2)  สถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง (Continuously Operating Reference Station :                
CORS) เป็นสถานีรับสัญญาณดาวเทียมท่ีติดต้ังถาวร ในตําแหน่งท่ีมีความม่ันคง โดยสถานีเหล่านี้  
จะรับสัญญาณดาวเทียมตลอด 24 ชั่วโมง และทําการส่งสัญญาณดาวเทียมที่รับได้ไปยังสถานีควบคุม
ผ่านทางระบบสื่อสาร เช่น ทางโทรศัพท์ หรือระบบอินเทอร์เน็ต  
 

       
 

 3)  ระบบสื่อสาร (Communication System) คือ ระบบสื่อสารท่ีใช้ในการติดต่อรับส่งข้อมูล
ระหว่างสถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง (CORS) กับสถานีควบคุม และระหว่างสถานีควบคุม
กับผู้ใช้งาน โดยการสื่อสารท่ีปกติจะเป็นการรับส่งข้อมูลระหว่างสถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง
กับสถานีควบคุม ซ่ึงมักจะใช้เป็นระบบอินเทอร์เน็ตพ้ืนฐาน เช่น ระบบ ADSL หรือ Leased Line 
เนื่องจากต้องการรับส่งข้อมูลท่ีมีเสถียรภาพสูง และจากการท่ีสถานี CORS จะต้องทํางานตลอดเวลา 
ดังนั้น จึงต้องมีการสื่อสารสํารอง (Backup Link) เช่น อินเทอร์เน็ตของโทรศัพท์เคลื่อนท่ีไว้ใช้งาน   
เพ่ือทดแทนในกรณีท่ีระบบสื่อสารหลักเกิดขัดข้อง ในส่วนของการรับส่งข้อมูลระหว่างสถานีควบคุม  
กับผู้ใช้งานจะใช้ระบบอินเทอร์เน็ตของโทรศัพท์มือถือ เนื่องจากมีค่าใช้จ่ายค่อนข้างตํ่าและไม่จําเป็น      
ต้องใช้การสื่อสารท่ีมีเสถียรภาพท่ีสูงมาก 
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3.2  หลักการรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 

 หลักการทํางานของระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network)    
ในการรังวัดค่าพิกัดมีการใช้งานในปัจจุบัน มีอยู่ 3 ระบบ ในปัจจุบันกรมท่ีดิน ใช้แบบระบบสถานี
อ้างอิงเสมือน (Virtual Reference Station : VRS) ซ่ึงหลักการทํางานของระบบ มีดังนี้ 
 1)  สถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง (CORS) จะรับสัญญาณและบันทึกข้อมูลดาวเทียม 
ทุก 1 วินาที ตลอด 24 ชั่วโมง และส่งข้อมูลดาวเทียมไปท่ีสถานีควบคุม (Control Station) 
 2)  เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบเคลื่อนท่ี (Rover) ของผู้ใช้งาน ต้องรับสัญญาณ
ดาวเทียมในตําแหน่งท่ีต้องการทราบค่าพิกัด จากนั้นผู้ใช้งานจะเชื่อมต่อผ่านระบบสื่อสารเพ่ือส่งค่าพิกัด
โดยประมาณไปท่ีสถานีควบคุม (Control Station) 
 3)  ระบบประมวลผลของสถานีควบคุม (Control Station) จะสร้างตําแหน่งสถานีอ้างอิง
เสมือน (VRS) ใกล้ ๆ กับตําแหน่งเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบเคลื่อนท่ี (Rover) ของผู้ใช้งาน 
 4)  การคํานวณค่าพิกัดของผู้ใช้งานจากสถานีอ้างอิงเสมือน (VRS) จะเปรียบเสมือนการรังวัด
ด้วยระบบดาวเทียม GNSS ท่ีมีเส้นฐานสั้น ๆ ผู้ใช้งานจึงได้ค่าพิกัดท่ีมีความถูกต้องแม่นยําสูงและสะดวก
รวดเร็ว 
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 การรังวัดทําแผนท่ีรูปแปลงท่ีดิน เพ่ือออกเอกสารสิทธิโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วย
ดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) ให้ความละเอียดถูกต้องสูง สะดวกรวดเร็ว มีความน่าเชื่อถือ 
เป็นท่ียอมรับในระดับสากล และช่วยให้ค่าพิกัดทางภูมิศาสตร์เป็นมาตรฐานเดียวกันท้ังประเทศ จึงทําให้
ม่ันใจได้ว่า ข้อมูลรูปแปลงท่ีดินมีความละเอียดถูกต้องท้ังรูปร่าง เนื้อท่ี และค่าพิกัดทางภูมิศาสตร์ 
จึงสามารถแก้ปัญหาทับซ้อนของหน่วยงานต่าง ๆ สร้างความเชื่อมั่นในการถือครองเอกสารสิทธิ 
ลดข้อพิพาทเก่ียวกับท่ีดิน และลดภาระของประชาชนในการระวังชี้แนวเขตท่ีดิน 

3.3  ความน่าเช่ือถือของโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์กรมท่ีดิน (DOL RTK GNSS Network) 

 ในปี พ.ศ. 2561 กรมท่ีดินและจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ได้ร่วมกันจัดทําโครงการวิเคราะห์
ประสิทธิภาพโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ของกรมท่ีดิน โดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือวิเคราะห์
และประเมินประสิทธิภาพโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ของกรมท่ีดินในเชิงพ้ืนท่ี และเพ่ือใช้
เป็นหลักอ้างอิงทางวิชาการในการสนับสนุนการยกระดับการรังวัดโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่าย
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) ซ่ึงผลลัพธ์ของงานวิจัยดังกล่าวได้รับการตีพิมพ์
ในวารสารระดับนานาชาติ International Journal of Geoinformatics, Volume 15, No. 3, 
July-September 2019 จากบทความเรื่อง Performance of Network-Based RTK GNSS for 
the Cadastral Survey in Thailand  
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 บทความนี้ ได้นําเสนอการประเมินผลความถูกต้องเชิงตําแหน่งทางราบของการรังวัด 
ด้วยโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ของกรมท่ีดิน โดยใช้ข้อมูลหมุดทดสอบจํานวนมากถึง 
2,122 หมุด จากพ้ืนท่ีให้บริการของโครงข่ายสามเหลี่ยมย่อยของสถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง 
(CORS) จํานวน 143 ลูป ท่ีครอบคลุมพ้ืนท่ีส่วนใหญ่ของประเทศไทย และทําการแบ่งกลุ่มโดยใช้
ค่าเฉลี่ยระยะห่างระหว่างสถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิงออกเป็น 4 กลุ่ม ได้แก่ 30-50, 50-70, 70-90 
และ 90-110 กิโลเมตร ตามลําดับ โดยข้อมูลหมุดทดสอบนั้น ทําการรังวัด 2 วิธี ได้แก่ 1) การรังวัด
แบบสถิต (Static) จํานวน 90 นาที สําหรับใช้เป็นค่าพิกัดอ้างอิง (Ground Truth) และ 2) การรังวัด
ด้วยโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) ด้วยเทคนิคแบบสถานีอ้างอิงเสมือน 
(VRS) จํานวน 15 นาที ผลการศึกษาพบว่า ลูปขนาด 30-50, 50-70, 70-90 และ 90-110 กิโลเมตร 
ให้ค่ารากท่ีสองของค่าคลาดเคลื่อนกําลังสองเฉลี่ยในตําแหน่งทางราบ (Horizontal RMSE) เท่ากับ 
0.032, 0.035, 0.035 และ 0.035 เมตร ตามลําดับ และสามารถรับสัญญาณแบบ VRS ได้สําเร็จ 100%, 
98.3%, 98.0% และ 96.2% ตามลําดับ ดังนั้นจึงสรุปได้ว่า การรังวัดด้วยโครงข่ายการรังวัดด้วย
ดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) ให้ค่าความถูกต้องเชิงตําแหน่งทางราบไม่เกิน 4 เซนติเมตร 
ซ่ึงมีความถูกต้องเพียงพอสําหรับงานรังวัดท่ีดินในประเทศไทย 
 

ตาราง สรุปผลการวิเคราะห์ประสิทธิภาพการรังวัดด้วย RTK GNSS Network ของกรมท่ีดิน 
 

ช่วงท่ี 
ค่าเฉลี่ยระยะห่าง
ระหว่างสถานีฐาน

ถาวรสามด้าน (กม.) 

ระยะเวลาใน
การเข้าสู่โหมด 
Fixed (วินาที) 

ร้อยละ 
ท่ีรับสัญญาณ VRS 

สําเร็จ (%) 

เรขาคณิต
ดาวเทียม 
(PDOP) 

RMSE ของ
ตําแหน่งทางราบ 

(ม.) 

1 30 - 50 16 100.0 1.5 0.032 

2 50 - 70 21 98.3 1.5 0.035 

3 70 - 90 32 98.0 1.4 0.035 

4 90 - 110 34 96.2 1.4 0.035 

  
 กรมท่ีดิน ได้ดําเนินการติดต้ังโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS 
Network) ให้ครอบคลุมท่ัวประเทศ โดยได้ติดต้ังสถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง (CORS) พร้อมท้ัง
บูรณาการข้อมูลร่วมกับหน่วยงานต่าง ๆ เช่น กรมแผนท่ีทหาร กรมโยธาธิการและผังเมือง สถาบันสารสนเทศ
ทรัพยากรน้ํา (องค์การมหาชน) และหน่วยงานอ่ืน ๆ เป็นต้น  
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แผนท่ีโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
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การเข้าใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์  
(RTK GNSS Network)  

 การใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
ในงานรังวัดเฉพาะรายของสํานักงานท่ีดินทุกสาขาในพ้ืนท่ีท่ีประกาศทําการรังวัดโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง  
เป็นวิธีการรังวัดโดยการรับสัญญาณจากดาวเทียมเพ่ือให้ได้ค่าพิกัดฉากของตําแหน่งท่ีทําการรงัวดั 
ซ่ึงจะสามารถดําเนินการ ณ พื้นที่ใด ๆ ที่สามารถเชื่อมต่อและสื่อสารข้อมูลกับระบบโครงข่ายฯ 
เพ่ือประมวลผลข้อมูลและคํานวณค่าพิกัดสืบเนื่องจากหมุดหลักฐานแผนท่ีของตําแหน่งนั้น โดยการรังวัด
ด้วยระบบโครงข่ายฯ จะทําการเชื่อมต่อเข้าระบบเพ่ือให้สามารถทํางานได้นั้น ผู้ใช้งานจะต้องมีรหัส
สําหรับเชื่อมต่อกับระบบของกรมท่ีดิน โดยการเข้าใช้งานระบบโครงข่ายฯ ของทางกรมที่ดินนั้น  
จะสามารถเข้าใช้งานได้หลายรูปแบบ เช่น การเข้าใช้งานระบบโครงข่ายฯ สําหรับใช้ในการเชื่อมต่อระบบ
เพ่ือรับสัญญาณดาวเทียมในงานสนาม การเข้าใช้งานระบบโครงข่ายฯ สําหรับการนําเข้าข้อมูลท่ีรับ   
มาจากงานภาคสนาม หรือเพ่ือใช้ค้นหาตําแหน่งหมุดดาวเทียมที่มีการประกาศค่าเอาไว้แล้วในระบบ 
เป็นต้น   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.1  ข้ันตอนการขอรหัสเข้าใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 

 สําหรับการขอรหัสเข้าใช้งานในระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ 
ซ่ึงผู้ใช้งานจะสามารถขอเข้าใช้งานได้นั้น มีข้ันตอนท่ีแตกต่างกัน สามารถแบ่งตามประเภทของผู้ใช้งาน
ได้ดังนี้ 
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กรอกข้อมูลลงในแบบฟอร์ม และเลือก Register 

  1)  ช่างรังวัดกรมท่ีดิน 

          เข้าเว็บไซต์ 
          www.dol-rtknetwork.com 

    

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 เม่ือทําการลงทะเบียนเรียบร้อยแล้ว ทาง Admin ส่วนกลางจะดําเนินการติดต่อกลับไป 
เพ่ือแจ้งรหัสเข้าใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
ให้ทราบต่อไป 

ลงทะเบียนขอรหัสผ่าน เลือก REGISTER 
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 2)  ช่างรังวัดเอกชนท่ีรับงานจากทางกรมท่ีดิน 

     สําหรับช่างรังวัดเอกชน สามารถทําหนังสือยื่นขอรหัสเข้าใช้งานโดยตรง ผ่านทางสํานักงาน
ท่ีดิน ในพ้ืนท่ีท่ีต้องการใช้งาน  
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 3)  ประชาชนท่ัวไป 

เข้าเว็บไซต์ 
www.dol-rtknetwork.com 

    

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 เม่ือทําการลงทะเบียนเรียบร้อยแล้ว ทาง Admin ส่วนกลางจะดําเนินการติดต่อกลับไป 
เพ่ือแจ้งรหัสเข้าใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
ให้ทราบต่อไป 

ลงทะเบียนขอรหัสผ่าน เลือก REGISTER 

กรอกข้อมูลลงในแบบฟอร์ม และเลือก ลงทะเบียน 
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 4)  หน่วยงานของรัฐ และสถาบันการศึกษา 

     สามารถทําหนังสือยื่นขอรหัสเข้าใช้งานโดยตรงผ่านทางส่วนกลางหรือลงทะเบียน
ขอใช้งานผ่านเว็บไซต์เช่นเดียวกับประเภทของบุคคลท่ัวไปได้ 

4.2  ข้ันตอนการเข้าใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network)    
ผ่านแอปพลิเคชัน LandStar 

 1)  เข้าแอปพลิเคชัน LandStar  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 2)  การเชื่อมต่อเข้าระบบจะต้องเชื่อมต่อผ่าน Work Mode ซ่ึงรายละเอียดเป็นไปตามท่ี
กรมท่ีดินได้กําหนดไว้ 
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ส่ิงท่ีควรรู้ในการตั้งค่าเพ่ือเข้าใช้งาน Work Mode ของกรมท่ีดิน 

IP: 122.155.131.34 

Port: ใส่เลขตามพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน เช่น 2101 ในพ้ืนท่ีภาคกลาง 

Source Table: สําหรับดาวน์โหลดชุดข้อมูลค่าปรับแก้ท่ีระบบได้จัดเตรียมไว้ให้ โดยใช้   

                     เป็น VRS_RTCM32 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 3)  เลือก Work Mode ท่ีต้องการใช้งาน  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลข Port แบ่งแยกตามเขตพ้ืนท่ี
การใช้งานท้ังประเทศ 
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 4)  กรอกรหัส Username และ Password ท่ีได้รับจากส่วนกลาง  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 5)  เม่ือสามารถเชื่อมต่อเข้าระบบเรียบร้อยแล้ว หน้าจอจะแสดง Ntrip Login Successfully 
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 6)  เม่ือสามารถเชื่อมต่อเข้าระบบได้เรียบร้อยแล้ว ให้ทําการรับสัญญาณดาวเทียม
ตามระเบียบท่ีกรมท่ีดินได้กําหนดไว้ 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 7)  เม่ือรับสัญญาณตามระเบียบท่ีกรมท่ีดินได้กําหนดไว้เรียบร้อยแล้ว ให้ตรวจสอบ
ค่าพิกัดว่า เป็นไปตามเกณฑ์ท่ีกรมท่ีดินกําหนดไว้หรือไม่ 
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 8)  เม่ือตรวจสอบค่าพิกัดของแต่ละจุดท่ีรับสัญญาณมาเป็นท่ีเรียบร้อยแล้ว ให้ทําการส่งออก
ข้อมูลเพ่ือนําเข้าในเว็บไซต์  www.dor-rtknetwork.com 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 9)  ข้อมูลท่ีทําการส่งออกมาจากข้ันตอนการ Export และ Report จะได้ ไฟล์ 3 ไฟล์ คือ 
ไฟล์นามสกุล .CSV, ไฟล์นามสกุล .HTML และ ไฟล์นามสกุล .RAW เพ่ือนําไปใช้ในการอัปโหลด
ส่งข้อมูลในเว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com ต่อไป 
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4.3  ข้ันตอนการเข้าใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network)  
ผ่านเว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com 

 1)  เข้าเว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com เลือก LOGIN 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 2)  กรอก Username และ Password ท่ีได้รับจากส่วนกลาง โดย Username จะเป็น
ตัวเลข 13 หลัก ของบัตรประจําตัวประชาชนของผู้ใช้งาน และ Password จะเป็นตัวเลข 4 หลัก 
และเลือก LOGIN 
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4.4  ข้ันตอนการเข้าใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
เพ่ือดาวน์โหลด RINEX File สําหรับงาน Static 

 สําหรับหน่วยงานภายนอก ให้ทําหนังสือขอความอนุเคราะห์ในการขอใช้ข้อมูล มายัง
กรมท่ีดิน ดังตัวอย่างต่อไปนี้  
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 สําหรับการให้บริการด้านการใช้งานในระบบโครงข่ายฯ ของกรมท่ีดิน มีจํานวนผู้เข้าใช้งาน
ตามข้อมูลสถิติ ณ เดือนกุมภาพันธ์ 2563 ดังแสดงในภาพต่อไปนี้ 

จํานวน
ผูใ้ชง้าน, 98

จํานวน
ผูใ้ชง้าน, 2136

จํานวน
ผูใ้ชง้าน, 546

ชา่งรงัวดัเอกชน

กรมที�ดนิ

หนว่ยงานภายนอก
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การเตรียมความพร้อมและการตรวจสอบเคร่ืองมือก่อนรังวัดภาคสนาม 

 การเตรียมความพร้อมเป็นรากฐานและแนวโน้มของบุคคลท่ีจะปฏิบัติงาน ให้ประสบ
ผลสําเร็จหรือล้มเหลว รวดเร็วหรือล่าช้า ย่อมข้ึนอยู่กับความพร้อมและไม่พร้อม ก่อนการปฏิบัติงานทุกครั้ง 
ผู้รังวัดจะต้องสืบค้นข้อมูล วางแผนและตรวจสอบความถูกต้อง เพ่ือให้การปฏิบัติงานมีประสิทธิภาพ
สูงสุด และยังช่วยลดข้อผิดพลาดส่วนบุคคลในการปฏิบัติงาน  

 ก่อนปฏิบัติงานรังวัดทุกครั้ง ให้ผู้รังวัดค้นหาหมุดดาวเทียม RTK Network จากเว็บไซต์ 
www.dol-rtknetwork.com ว่าบริเวณท่ีจะทําการรังวัดเคยมีการสร้างหมุดดาวเทียม RTK Network 
ไว้แล้วหรือไม่ หากมีการสร้างหมุดดาวเทียม RTK Network ไว้แล้ว ผู้รังวัดสามารถใช้เป็นข้อมูลประกอบ   
การพิจารณาว่าจะทําการสร้างหมุดดาวเทียม RTK Network ข้ึนใหม่ หรือจะใช้หมุดดาวเทียม RTK Network 
เดิมในพ้ืนท่ี เป็นจุดอ้างอิงในการรังวัดทําแผนท่ีต่อไป 

5.1  การค้นหาหมุดดาวเทียม RTK Network 

 หมุดดาวเทียม RTK Network สามารถค้นหาได้จากแถบรายการ “ค้นหาหมุด” ซ่ึงกระทําได้ 
4 วิธี คือ 
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 1)  ค้นหาจากแถบท่ัวไป ให้ระบุคําท่ีต้องการค้นหา เช่น ชื่อหมุด ชื่อผู้รังวัด จังหวัด 
อําเภอ เป็นต้น 

 
 

  

 2)  ค้นหาจากแถบระวาง ให้ระบุคําท่ีต้องการค้นหา เช่น 5539I8414, 5638IV8650-11 
เป็นต้น 
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 3)  ค้นหาจากแถบวันท่ี เวลานําเข้า ให้ระบุ ปี เดือน วัน ท่ีต้องการค้นหา 
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 4)  ค้นหาจากแถบตําแหน่งใกล้เคียง ให้ลากไอคอน Marker ไปยังตําแหน่งท่ีต้องการ
ค้นหาหมุด 
 

 
 

 หากมีการสร้างหมุดดาวเทียม RTK Network ไว้แล้ว จะปรากฏตําแหน่งหมุดดาวเทียม 
RTK Network รอบตําแหน่งไอคอน Marker ดังรูปตัวอย่าง 
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5.2  การตรวจสอบเครื่องมือก่อนรังวัดภาคสนาม 

 การตรวจสอบเครื่องมือทางด้านสํารวจรังวัดและทางด้านสํารวจรังวัดขั้นสูง ถือเป็น 
ข้ันตอนแรกในกระบวนการประเมินความไม่แน่นอนของการรังวัด ซ่ึงผลของการรังวัดท่ีได้นั้น ข้ึนอยู่กับ  
ปัจจัยแวดล้อมในการทํางานหลายอย่าง ก่อนการปฏิบัติงานทุกครั้งผู้รังวัดต้องทําให้แน่ใจว่าเครื่องรับ
สัญญาณดาวเทียมแบบเคลื่อนท่ี (Rover) ให้ความแม่นยําเพียงพอต่อความถูกต้องของงานท่ีทํา โดยเง่ือนไข
การตรวจสอบต้องเป็นไปตามระเบียบท่ีกรมท่ีดินได้กําหนดไว้ ดังนี้ 

 1)  ให้ทําการตรวจสอบเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบเคลื่อนท่ี (Rover) โดยรับสัญญาณ
ท่ีหมุดตรวจสอบ RTK Network ด้วยเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ประกอบขาต้ังแบบสามขา (Tripod) 
ต้ังให้ตรงศูนย์กลางหมุดตรวจสอบ RTK Network และต้องมีเกณฑ์ความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่ง
ในทางราบ ± 4 เซนติเมตร  
 

    
 
 

 2)  ตรวจสอบเง่ือนไขการรังวัด ดังนี้ 

  (1) ค่าอาร์เอ็มเอส (RMS) ในทางราบ ไม่เกิน 3.0 เซนติเมตร 

  (2) ค่าพีดอป (PDOP) ไม่เกิน 5.0 

  (3) ผลการรังวัดเป็นแบบฟิกซ์ (Fixed) 

  (4) ข้อมูลรังวัด ไม่น้อยกว่า 60 ข้อมูล 
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 แนวทางการปฏิบัติงานรังวัดภาคสนาม  
6.1  การเลือกตําแหน่งรับสัญญาณดาวเทียมและหลักเกณฑ์การรับสัญญาณดาวเทียม 

  6.1.1  การเลือกตําแหน่งรับสัญญาณดาวเทียม 

 GNSS (Global Navigation Satellite System) เป็นระบบท่ีใช้ในการหาค่าพิกัดโดยการรับ
สัญญาณดาวเทียม โดยดาวเทียมจะส่งสัญญาณคลื่นวิทยุลงมายังพ้ืนโลก เม่ือเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
รับสัญญาณจากดาวเทียมได้แล้ว จะนําเอาข้อมูลต่าง ๆ ท่ีได้ไปประมวลหาตําแหน่ง ณ จุดที่เครื่องรับ
สัญญาณต้ังอยู่ ประกอบด้วยส่วนประกอบ 3 ส่วนหลัก ๆ ได้แก่ ส่วนอวกาศ ส่วนควบคุม และส่วนผู้ใช้ 
ระบบดาวเทียมปัจจุบันได้มีการพัฒนาระบบดาวเทียมข้ึนมาหลายระบบ เช่น GPS, GLONASS, BeiDou, 
Galileo, QZSS เป็นต้น 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการหาตําแหน่งโดยการรับสัญญาณดาวเทียม 

 กรมท่ีดิน ได้นําระบบการรังวัดด้วยดาวเทียมมาใช้ในการรังวัด เพื่อให้ได้ค่าพิกัดที่มี
ความละเอียดถูกต้องอยู่ในเกณฑ์ท่ีกําหนด ซ่ึงมีปัจจัยหลักท่ีมีผลต่อความคลาดเคลื่อนของค่าพิกัด ได้แก่ 

   -  ความคลาดเคลื่อนเก่ียวกับดาวเทียม ตัวอย่างเช่น นาฬิกาดาวเทียม ข้อมูลวงโคจรดาวเทียม 

 -  ความคลาดเคลื่อนเก่ียวกับการแพร่กระจายสัญญาณดาวเทียม ตัวอย่างเช่น คลื่นหลายวิถี 
การหักเหในชั้นบรรยากาศ การเกิดคลื่นหลุด 

 -  ความคลาดเคลื่อนเก่ียวกับเครื่องรับสัญญาณ ตัวอย่างเช่น นาฬิกาเครื่องรับ  สัญญาณรบกวน
ในเครื่องรับ 
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รูปภาพแสดงความคลาดเคลื่อนของการรับสัญญาณดาวเทียม 

(ท่ีมา : https://www.semanticscholar.org/paper/GNSS-Carrier-Phase-Anomaly-Detection- 
and-Validation-Won-Ahn/0c33d8145500b5bd0f360006fb1ef63f04610e67) 

  สําหรับความคลาดเคลื่อนท่ีกล่าวมาข้างต้น บางปัจจัยสามารถควบคุมได้โดยการเลือกตําแหน่ง
รับสัญญาณดาวเทียม ตัวอย่างเช่น 
             -  ความคลาดเคลื่อนเก่ียวกับสัญญาณรบกวนเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ตัวอย่างเช่น 
บริเวณสายไฟฟ้าแรงสูง เสาโทรศัพท์ หม้อแปลงไฟฟ้า เพราะบริเวณดังกล่าวมีสนามแม่เหล็กไฟฟ้า
ซ่ึงไปรบกวนสัญญาณดาวเทียมที่ส่งมายังเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ทําให้ค่าพิกัดที่คํานวณได้
มีความคลาดเคลื่อนสูง  

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงตําแหน่งใกล้หม้อแปลงไฟฟ้า ซ่ึงเป็นตําแหน่งท่ีไม่เหมาะสมในการรับสัญญาณดาวเทียม 
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รูปภาพแสดงบริเวณเสาสัญญาณต่าง ๆ ซ่ึงเป็นตําแหน่งท่ีไม่เหมาะสมในการรับสัญญาณดาวเทียม 

 -  คลื่นหลายวิถี (Multipath) คือ การแพร่กระจายของคลื่นท่ีมีการสะท้อนบนพ้ืนผิวต้ังแต่
หนึ่งครั้งข้ึนไป พ้ืนผิวท่ีสะท้อนอาจอยู่ในแนวด่ิง ราบ หรือ เอียง เช่น ตึก อาคาร แหล่งน้ําขนาดใหญ่  

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงคลื่นหลายวิถี (Multipath) 
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รูปภาพแสดงตําแหน่งใกล้แหล่งน้ํา ซ่ึงอาจทําให้เกิดคลื่นหลายวิถีได้ 

 -  ควรเลือกบริเวณท่ีไม่มีสิ่งบดบัง (obstruction) เพ่ือให้สามารถรับสัญญาณดาวเทียม
และรูปแบบของดาวเทียมมีการกระจายตัวท่ีดี ซ่ึงถ้าการกระจายตัวของดาวเทียมมีตําแหน่งทางเรขาคณิต
ท่ีไม่ดี ทําให้ค่าพิกัดมีความคลาดเคลื่อนสูง สามารถสังเกตได้จากค่า PDOP ค่ายิ่งน้อยยิ่งดี ตามระเบียบ
กรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ 
(RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 กําหนดให้ค่า PDOP ไม่เกิน 5.0 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงรูปแบบของดาวเทียมท่ีมีการกระจายตัวท่ีดี 
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รูปภาพแสดงรูปแบบของดาวเทียมท่ีมีการกระจายตัวท่ีไม่ดี 
(ท่ีมา: https://www.agsgis.com/What-is-PDOP-And-Why-its-Obsolete_b_43.html) 

  6.1.2  หลักเกณฑ์การรับสัญญาณดาวเทียม 

 ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่าย
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 กําหนดให้มีเง่ือนใขในการรังวัด
ตามภาคผนวก ข. ดังนี้ 

 -  PDOP คือ ค่าท่ีบ่งชี้ถึงความถูกต้องของตําแหน่งการกระจายตัวของดาวเทียมในสามมิติ 
โดยท่ีค่า PDOP ยิ่งน้อย ค่าความถูกต้องของการรังวัดตําแหน่งยิ่งดี ตามระเบียบฯ ค่า PDOP ขณะทํา
การรังวัดไม่เกิน 5.0 

 

 

 

 

 

 

 
รูปภาพแสดงตัวอย่างค่าความถูกต้องของตําแหน่ง 

 

 

 

   ตกึ 
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 -  จํานวนดาวเทียม คือ การแสดงถึงจํานวนดาวเทียมท่ีเครื่องรับสัญญาณรับสัญญาณได้ ณ 
เวลาใด ๆ ถ้าตําแหน่งท่ีรับสัญญาณมีการบดบัง จะทําให้รับสัญญาณดาวเทียมได้จํานวนน้อย ซ่ึงจํานวน
ดาวเทียมยิ่งน้อยความคลาดเคลื่อนยิ่งมาก 
 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงตัวอย่างแสดงจํานวนดาวเทียม 

 -  Horizontal Error คือ ค่าความคลาดเคลื่อนทางราบ เป็นตัวชี้วัดอย่างหนึ่งว่า ถ้าการรับ
สัญญาณดาวเทียมเม่ือมีการเลือกตําแหน่งท่ีดี ค่าพิกัดจะมีความคลาดเคลื่อนน้อย ตามระเบียบฯ ค่า Horizontal 
Error มีค่าไม่เกิน 3.0 เซนติเมตร 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงค่าความคลาดเคลื่อนทางราบ 
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 -  ฟิกซ์ (Fix)  คือ สถานะของการรับสัญญาณดาวเทียม ซ่ึงจํานวนลูกคลื่นได้ถูกคํานวณแล้ว 
และได้ผลลัพธ์เป็นจํานวนลูกคลื่นเต็มลูกคลื่น ตามระเบียบฯ ขณะทําการรับสัญญาณดาวเทียมสถานะ
ต้องเป็น ฟิกซ์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงสถานการณ์รับสัญญาณดาวเทียม 

 
6.2  กรณีการรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงท่ีหลักเขตท่ีดิน 

  ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัด
ด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 กําหนดให้สามารถทําการรังวัดโดยระบบ
โครงข่ายดาวเทียมแบบจลน์ได้โดยตรงท่ีหลักเขตท่ีดิน เพราะเป็นวิธีให้ค่าความถูกต้องเชิงตําแหน่งถูกต้อง
มากท่ีสุด 

  6.2.1  การเลือกตําแหน่งในการรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงบนหัวหลักเขตท่ีดิน ได้แก่ 

 -  พ้ืนท่ีบริเวณนั้น โล่ง ไม่มีสิ่งบดบัง ไม่มีวัตถุสะท้อน และใกล้สิ่งรบกวนคลื่นสัญญาณดาวเทียม 

 -  พ้ืนท่ีบริเวณนั้น สามารถต้ังขา Tripod (สามขา) ได้ 

 -  พ้ืนท่ีทําการรับสัญญาณดาวเทียมต้องมีสัญญาณอินเทอร์เน็ต  
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รูปภาพแสดงการเลือกตําแหน่งในการรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงบนหัวหลักเขตท่ีดิน 

         6.2.2  เง่ือนไขและข้ันตอนการรังวัด อ้างอิงจากภาคผนวก ข. ของระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วย
การรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS 
Network) พ.ศ. 2562 ข้อท่ี 2. ดังนี้  

 1)  ใช้วิธีการรังวัดตามรูปแบบหมุดดาวเทียม RTK Network โดยรับสัญญาณทุก 1 วินาที 
และได้ข้อมูลการรับสัญญาณดาวเทียม ไม่น้อยกว่า 60 วินาที อย่างต่อเนื่อง จํานวน 3 ครั้ง 

 2)  การรับสัญญาณดาวเทียมโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ ณ สถานีจร 
ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมประกอบขากล้อง ต้ังให้ตรงศูนย์กลางหมุดหลักเขตท่ีดิน 

 3)  ก่อนการรับสัญญาณดาวเทียมทุกครั้ง ให้ปิดเครื่องแล้วเปิดเครื่องใหม่ เพ่ือให้เครื่องรับ
สัญญาณมีสภาพเริ่มต้นการทํางานใหม่ โดยค่าความแตกต่างของค่าพิกัดต้องอยู่ในเกณฑ์ความคลาดเคลื่อน
เชิงตําแหน่งในทางราบ ± 4 เซนติเมตร และให้ใช้ค่าเฉลี่ย 

 4)  เม่ือทําการรับสัญญาณแล้วเสร็จ ให้พิจารณาหลักเกณฑ์ตามหัวข้อ 6.1.2  

 5)  กรณีท่ีทําการรังวัดโดยรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงท่ีหลักเขตท่ีดิน ให้ถ่ายภาพขณะทํา
การรังวัด หลักเขตละอย่างน้อย 1 ภาพ และอัปโหลด (Upload) ภาพถ่ายดังกล่าว เข้าสู่สถานีควบคุม 
(Control Station) 

 

 

 

หลักเขตที
ดนิ 
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รูปภาพแสดงการรับสัญญาณดาวเทียมบนหมุดหลักเขต 

6.3  กรณีการรังวัดโยงยึดหลักเขตท่ีดินจากหมุดดาวเทียม RTK Network 

  การรังวัดแปลงที่ดินเพื่อรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดินจากหมุดดาวเทียม RTK Network 
ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัด
ด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ควรทําการวางแผนการรับสัญญาณในพ้ืนท่ี
เพ่ือให้การรังวัดเป็นไปตามระเบียบฯ และมีความถูกต้อง โดยเลือกใช้รูปแบบวิธีการรังวัดให้เหมาะสม
กับสภาพพ้ืนท่ีบริเวณโดยรอบของแต่ละหมุดหลักเขตท่ีดิน เพ่ือให้ได้มาซ่ึงค่าพิกัดของหมุดหลักเขตท่ีดิน
ท่ีมีความถูกต้อง ควรเลือกใช้รูปแบบวิธีการรังวัดท่ีทําให้เกิดค่าความคลาดเคลื่อนท่ีน้อยกว่า โดยเฉพาะ
แปลงท่ีดินท่ีมีขนาดใหญ่อาจจําเป็นต้องใช้วิธีการรังวัดหลายรูปแบบผสมกัน 

  ตัวอย่างดังรูป เป็นพ้ืนท่ีสลับซับซ้อนมีหลักเขตท่ีดินอยู่ 5 หมุด ท่ีต้องทําการรังวัดตามระเบียบ 
กรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ 
(RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562  
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รูปภาพแสดงแปลงท่ีดินและหมุดหลักเขตท่ีดินโดยรอบท่ีต้องดําเนินการตามระเบียบฯ  

        ในการดําเนินการตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง
ด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ในแต่ละวัน
ก่อนท่ีจะไปทําการรังวัดในพ้ืนท่ี ต้องทําการรับสัญญาณดาวเทียมที่หมุดตรวจสอบ RTK Network 
ส่วนใหญ่จะอยู่ในบริเวณสํานักงานท่ีดินท่ีอยู่ใกล้กับพื้นที่แปลงที่ดินที่จะทําการรังวัดเพ่ือทดสอบระบบ
ค่าพิกัดของการรับสัญญาณดาวเทียมด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ ว่ายังใช้งาน
ได้ปกติหรือไม่ และเป็นการทดสอบเครื่องมือรับสัญญาณดาวเทียมก่อนที่จะออกไปในพื้นที่งานรังวัด
ว่ายังใช้งานได้ปกติหรือไม่เช่นกัน โดยจะสังเกตได้จากค่าพิกัดท่ีได้จากเครื่องมือรับสัญญาณดาวเทียม
เม่ือเปรียบเทียบกับค่าพิกัดของหมุดตรวจสอบ RTK Network จะต้องมีค่าความแตกต่างทางระยะราบ
ไม่เกิน 4 เซนติเมตร และค่าความแตกต่างของค่าระดับจะต่างกันในระดับ 10 เซนติเมตร จึงจะมั่นใจ
ได้ว่าการปฏิบัติงานรังวัดด้วยระบบดาวเทียม RTK GNSS Network ในแปลงที่ดินวันนั้น จะได้ค่าพิกัด 
ท่ีถูกต้องไม่ผิดเพ้ียนไป 
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การรับสัญญาณดาวเทียมท่ีหมุดตรวจสอบ RTK Network 

• รับสัญญาณดาวเทียมสถานะฟิกซ์ (Fixed) อย่างน้อย 1 ครั้ง ครั้งละไม่ต่ํากว่า 60 วินาที 

• จํานวนดาวเทียมต้ังแต่ 5 ดวงข้ึนไปและค่าเรขาคณิตของดาวเทียม PDOP ไม่เกิน 5 

• ค่าความคลาดเคลื่อนทางราบ Horizontal Error ไม่เกิน 3 เซนติเมตร 

• อัตราการบันทึกข้อมูลดาวเทียม (Epoch rate) เท่ากับ 1 epoch/วินาที 

• เม่ือนําค่าพิกัดรับสัญญาณดาวเทียมท่ีได้ไปเปรียบเทียบกับค่าพิกัดหมุดตรวจสอบ 
RTK Network จะมีค่าต่างกันทางระยะราบ ไม่เกิน 4 เซนติเมตร  

• ค่าระดับของค่าพิกัดรับสัญญาณดาวเทียมท่ีได้เม่ือเปรียบเทียบกับค่าพิกัดหมุดตรวจสอบ 
RTK Network จะต่างกันในระดับ 10 เซนติเมตร ถ้ามีค่าระดับแตกต่างกันในระดับเมตร 
ต้องทําการต้ังค่าเครื่องให้มีการทอนค่าระดับให้เป็นค่าระดับท่ีอ้างอิงบนระดับน้ําทะเล
ปานกลางก่อนทําการรังวัด 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงภาพ QR-Code เพ่ือลิงก์ไปดูวิดีโอประกอบเพ่ิมความเข้าใจ 
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 การวางแผนกําหนดวิธีทําการรังวัดให้เหมาะสมในแต่ละหลักเขตท่ีดิน ข้ึนอยู่กับการออกแบบ
ของช่างท่ีทําการรังวัด ในแต่ละบุคคลอาจเลือกใช้รูปแบบวิธีการท่ีแตกต่างกัน ในท่ีนี้จะออกแบบวิธีการ
รังวัดให้ครบทุกรูปแบบ เพ่ือจะได้ใช้เป็นแนวทางเบ้ืองต้นในการวางแผนงาน ดังนี้ 

  รูปแบบท่ี 1 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 1) รับสัญญาณดาวเทียมท่ีหัวหมุดหลักเขตท่ีดิน 

  รูปแบบท่ี 2 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 2) รังวัดโยงยึดออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network 

 รูปแบบท่ี 3 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 3) สร้างหมุดลอยออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network
แล้วใช้หมุดลอยทําการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน 

 รูปแบบท่ี 4 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 4) รังวัดโยงยึดออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี 

 รูปแบบท่ี 5 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 5) สร้างหมุดลอยออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุด
หลักฐานแผนท่ี  แล้วใช้หมุดลอยทําการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงแผนการรังวัดหมุดหลักเขตท่ีดินในรูปแบบต่าง ๆ ตามระเบียบกรมท่ีดิน  
ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ 

(RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 
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  รูปแบบท่ี 1 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 1)  รับสัญญาณดาวเทียมท่ีหัวหมุดหลักเขตท่ีดิน 

                 ซ่ึงรายละเอียดข้ันตอนการปฏิบัติงานได้กล่าวแล้วในหัวข้อ 6.2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงวิธีการรับสัญญาณดาวเทียมท่ีหัวหมุดหลักเขตท่ีดิน 
 

  ก่อนท่ีจะทําการรังวัดตามรูปแบบท่ี 2 และรูปแบบที่ 3 สิ่งที่ต้องทําเป็นข้ันตอนแรก คือ
สร้างคู่หมุดดาวเทียม RTK Network โดยต้องสร้างอย่างน้อย 1 ชุด แต่ละชุดประกอบด้วยหมุดดาวเทียม
อย่างน้อย 2 หมุด  

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการสร้างหมุดดาวเทียม ชุดละ 2 หมุด หรือมากกว่านั้น 
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วิธีสร้างคู่หมุดดาวเทียม RTK Network 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  รูปภาพแสดงการฝังหมุดดาวเทียม  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการต้ังค่าคงท่ีของปริซึมและการวัดระยะทางราบของคู่หมุดดาวเทียม RTK Network 

เลือกสถานท่ีฝังหมุดให้มีพ้ืนท่ีโล่งและรับสัญญาณดาวเทียม
ได้ดีโดยรอบในทุกด้านให้มากท่ีสุด ให้ห่างจากจุดท่ีมีคลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้าพอสมควร เพ่ือจะทําให้มีโอกาสได้ค่าพิกัดท่ีมี
ความถูกต้องอย่างรวดเร็วยิ่งขึ้น โดยให้มีระยะห่างภายใน  
คู่หมุดดาวเทียม ไม่ต่ํากว่า 100 เมตร และให้ใช้กล้องสํารวจ
ทําการวัดระยะห่างทางราบภายในคู่หมุดดาวเทียม ซ่ึงก่อน
จะทําการวัดระยะทางราบให้ทําการต้ังค่าคงท่ีของกล้องสํารวจ
ในเรื่องค่าคงท่ีของเป้าปริซึม PC (Prism Constant) ให้ถูกต้อง
ตรงตามรุ่นของปริซึมนั้น ท้ังนี้ ต้องดูรายละเอียดตามคู่มือ
ของบริษัทผู้ผลิตเป้าปริซึม โดยเป้าปริซึมท่ีพบส่วนใหญ่จะมี
ค่าคงท่ีของเป้าปริซึม PC = 0 หรือ PC = -30 สังเกตได้
ตามรูปข้างล่าง  
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  ถ้าจะสร้างหมุดดาวเทียม RTK Network ท่ีมีระยะห่างภายในคู่หมุดสั้นกว่า 100 เมตร
ต้องได้รับการพิจารณาอนุญาตจากหัวหน้าฝ่ายรังวัดหรือผู้มีหน้าท่ีควบคุมการรังวัด แต่ต้องมีระยะไม่น้อยกว่า 
50 เมตร ควรถ่ายรูปแนบประกอบการพิจารณา แล้วให้ทําเชนสนาม ร.ว. 31 ง ด้วย 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการถ่ายรูปประกอบการขออนุญาตสร้างคู่หมุดดาวเทียมท่ีมีระยะสั้นกว่า 100 เมตร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการสร้างคู่หมุดดาวเทียม จํานวน 2 คู่ ในแปลงรังวัดท่ีดินเดียวกัน 
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การรับสัญญาณคู่หมุดดาวเทียม RTK Network 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการรับสัญญาณดาวเทียมและเกณฑ์ในการรับสัญญาณดาวเทียม 
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การตรวจสอบระยะภายในคู่หมุดดาวเทียม RTK Network 

  การปฏิบัติงานรังวัด RTK GNSS Network หลายท่านอาจจะละเลยการตรวจสอบระยะ
ภายในคู่หมุดดาวเทียมในสนามว่าได้ผ่านเกณฑ์การตรวจสอบทางระยะหรือไม่ ซ่ึงการรังวัดส่วนใหญ่
ก็จะผ่านเกณฑ์นี้ได้ไม่ยาก แต่ในบางครั้งเม่ือนําเข้าข้อมูลดาวเทียมเข้าระบบถ้าระยะไม่ผ่านเกณฑ์อาจจะ
ทําให้ต้องกลับไปตรวจสอบในสนามอีกครั้งหนึ่ง ในหัวข้อนี้จะแนะนําการตรวจสอบระยะในสนามและ
ข้อแนะนําในการทํางานเพ่ือให้ค่าผ่านเกณฑ์การตรวจสอบทางระยะได้โดยง่ายข้ึน 

  เม่ือทําการรับสัญญาณคู่หมุดดาวเทียมผ่านเกณฑ์เบ้ืองต้นของแต่ละหมุดแล้ว ควรทําการหาค่า
ระยะกริดทางราบของคู่หมุดดาวเทียม (ระยะแผนท่ี)  ซ่ึงในเครื่องควบคุม Controller จะมีฟังก์ชัน Inverse 
ในการหาค่าดังกล่าว เม่ือได้ระยะแผนท่ีแล้วให้ทําการหาระยะจริง ซ่ึงในเครื่องควบคุม Controller จะมี
ฟังก์ชัน Apply Grid to Ground จะทําให้ทราบค่าระยะจริง 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

รูปภาพแสดงความสัมพันธ์ระหว่างระยะกริดกับระยะจริง จากการคํานวณของค่าพิกัดดาวเทียม          
เพ่ือนําไปเปรียบเทียบกับระยะตรวจสอบท่ีได้จาการวัดระยะราบของกล้องสํารวจ 

 



6 - 18 
 

  ใช้กล้องสํารวจวัดระยะราบภายในคู่หมุดดาวเทียม โดยต้องทําการต้ังค่าคงท่ีปริซึม PC 
(Prism Constant) ในกล้องสํารวจให้ถูกต้อง ถ้าไม่ถูกต้องจะทําให้การวัดระยะในแต่ละครั้งผิดพลาด
หลายเซนติเมตร แล้วให้นําระยะจริงภายในคู่หมุดดาวเทียมมาเทียบกับระยะราบจากการส่องกล้อง
จะยอมรับให้ต่างกันได้ไม่เกินเกณฑ์ 1 :3,000 ถ้าผ่านเกณฑ์ในสนาม เม่ือได้นําข้อมูลดาวเทียมเข้าสู่ระบบ
ในรายงานการตรวจสอบความถูกต้องของระยะ (ร.ว. 80 ข) จะสรุปให้ว่า “ผ่าน” 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

 

รูปภาพแสดงตัวอย่างรายงานการตรวจสอบความถูกต้องทางระยะภายในคู่หมุดดาวเทียม 

  ถ้าระยะข้างต้นมีความแตกต่างมากกว่าเกณฑ์ 1 :3,000 ให้ตรวจสอบท้ังการวัดระยะของกล้อง
และการรับสัญญาณดาวเทียม บางทีระยะกล้องอาจจะผิดพลาด หรือบางครั้งค่าพิกัดดาวเทียมที่มี
ความแม่นยําสูง แต่มีความถูกต้องไม่ดีพอ ปัญหานี้มักเกิดจากการรับสัญญาณในช่วงท่ีสภาพอากาศแปรปรวน
ข้อแนะนําเนื่องจากหมุดดาวเทียมมีความคลาดเคลื่อนท่ีจํากัดไม่เกินเฉลี่ยทางราบ (HRMS) ควรสร้างคู่
หมุดดาวเทียมให้มีระยะภายในคู่หมุดท่ียาวข้ึน จะได้เพ่ิมค่าความถูกต้อง (Accuracy) ทางระยะด้วย มีผล
ทําให้ระยะภายในคู่หมุดดาวเทียมผ่านเกณฑ์การตรวจสอบ 1 :3,000 ง่ายข้ึนและทิศทางของคู่หมุด
ดาวเทียมท่ีเป็นธงหลังจะมีความถูกต้องสูงตามไปด้วย ตัวอย่างเช่น ถ้าคู่หมุดดาวเทียมมีระยะ 100 เมตร
เกณฑ์ยอมรับให้ระยะราบของกล้องต่างจากระยะจริงของคู่หมุดดาวเทียมได้ประมาณ 3.3 เซนติเมตร 
แต่ถ้าคู่หมุดดาวเทียมมีระยะ 200 เมตร จะยอมให้ระยะราบของกล้องต่างจากระยะจริงของคู่หมุดดาวเทียม
ได้ถึงประมาณ 6.6 เซนติเมตร ซ่ึงทําให้ผ่านเกณฑ์ได้ง่ายกว่า ดังนั้น ระยะหมุดธงหลังยิ่งยาวมากยิ่งดี  
แต่การรังวัดระยะหมุดธงหน้าจะมีค่าความคลาดเคลื่อนแปรผันตามความยาวของระยะ เช่น ถ้าความผิด
ทางมุม 60 ฟิลิปดา ท่ีระยะ 100 เมตร จะมีค่าความคลาดเคลื่อน 2.9 เซนติเมตร ดังนั้น ระยะหมุดธงหน้า
ไม่ควรเกินระยะหมุดธงหลัง เพราะไม่ต้องการให้เกิดค่าความคลาดเคลื่อนท่ีมากกว่า 

 

 

 

 
รูปภาพแสดงค่าความคลาดเคลื่อนแปรผันตามระยะของหมุดธงหน้า 
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  รูปแบบท่ี 2 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 2)  รังวัดโยงยึดออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network 

  การรังวัดโยงยึดออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network ต้องมีระยะระหว่างหมุดดาวเทียม 
RTK Network แรกออกถึงหมุดหลักเขตท่ีดินไม่เกินระยะของคู่หมุดดาวเทียม RTK Network ท่ีใช้เป็นฐาน 
และต้องไม่เกินกว่า 200 เมตร ควรส่องกล้องท้ังกล้องหน้าซ้ายและหน้าขวาเพ่ือขจัดความคลาดเคลื่อน
ของแกนด่ิงของกล้อง อีกท้ังเป็นการตรวจสอบความผิดพลาดในการวัดมุมและให้ใช้ค่าเฉลี่ยของการวัดมุม
และระยะในการคํานวณ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการรังวัดโยงยึดหลักหมุดเขตท่ีดินจากหมุดดาวเทียม RTK Network โดยตรง 

 การใช้ pole รังวัดในการส่องกล้องเพ่ือเก็บรายละเอียดหมุดหลักเขตท่ีดิน ให้ระมัดระวัง
การต้ัง pole รังวัดให้อยู่ในแนวด่ิง ถ้าเป็นไปได้ควรใช้ Bipod ประกอบเข้ากับ pole รังวัดเพ่ือให้การรังวัด
มีความถูกต้อง ลดความคลาดเคลื่อนกรณีต้ัง pole ไม่นิ่งในแนวด่ิง 

 ส่วนการรับสัญญาณดาวเทียมให้ใช้ขาต้ังกล้องสามขา (tripod) จะใช้ pole รังวัดเพียงแค่
ใช้รับสัญญาณดาวเทียมเพ่ือการหาค่าพิกัดโดยวิธีการ Stake out 
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  รูปแบบท่ี 3 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 3)  สร้างหมุดลอยออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network 
แล้วใช้หมุดลอยทําการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน 

  กรณีไม่สามารถทําการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดินจากหมุดดาวเทียม RTK Network                                
โดยตรงได้ เนื่องจากมีระยะระหว่างหมุดดาวเทียม RTK Network แรกออกถึงหมุดหลักเขตท่ีดิน เกินกว่า
ระยะของคู่หมุดดาวเทียม RTK Network ท่ีใช้เป็นฐาน หรือระยะระหว่างหมุดดาวเทียม RTK Network 
แรกออกถึงหมุดหลักเขตท่ีดิน เกินกว่า 200 เมตร สามารถสร้างหมุดลอยได้ แต่ใช้ในกรณีท่ีจําเป็นเท่านั้น
และต้องได้รับการอนุมัติจากหัวหน้าฝ่ายรังวัดหรือผู้มีหน้าท่ีควบคุมการรังวัด โดยจะต้องมีระยะระหว่าง
หมุดดาวเทียม RTK Network แรกออกถึงหมุดลอยไม่เกินกว่าระยะของคู่หมุดดาวเทียม RTK Network 
ท่ีใช้เป็นฐาน และต้องไม่เกินกว่า 200 เมตร ควรส่องกล้องท้ังกล้องหน้าซ้ายและหน้าขวา เพ่ือขจัด
ความคลาดเคลื่อนของแกนด่ิงของกล้อง อีกทั้งเป็นการตรวจสอบความผิดพลาดในการวัดมุมและให้ใช้
ค่าเฉลี่ยของการวัดมุมและระยะในการคํานวณ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการสร้างหมุดลอยออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network 

  หลังจากนั้น ใช้หมุดลอยนี้เพ่ือการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน โดยให้มีระยะระหว่าง
หมุดลอยถึงหมุดหลักเขตท่ีดิน ไม่เกินกว่าระยะระหว่างหมุดดาวเทียม RTK Network แรกออกถึงหมุดลอย 
และต้องไม่เกินกว่า 100 เมตร ควรส่องกล้องทั้งกล้องหน้าซ้ายและหน้าขวาเพ่ือขจัดความคลาดเคลื่อน
ของแกนด่ิงของกล้อง อีกท้ังเป็นการตรวจสอบความผิดพลาดในการวัดมุมและให้ใช้ค่าเฉลี่ยของการวัดมุม
และระยะในการคํานวณ 
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รูปภาพแสดงการโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดินจากหมุดลอยท่ีออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network 
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6.4  กรณีการรังวัดโยงยึดหลักเขตท่ีดินจากหมุดหลักฐานแผนท่ีเส้นโครงงานเพ่ือเก็บรายละเอียด 

 ข้อแนะนําเพ่ือเป็นแนวทางเพ่ิมความถูกต้องในการรังวัดของแปลงท่ีดินท่ีดีข้ึน 

  คู่หมุดดาวเทียมที่ใช้ออกและเข้าบรรจบเส้นโครงงาน ควรมีค่าความถูกต้องอยู่ในเกณฑ์ 
1 :5,000 เทียบเท่ามาตรฐานการวางโครงหมุดหลักฐานแผนท่ีย่อยของกองเทคโนโลยีทําแผนท่ี โดยมี
รายละเอียดพอสังเขป ดังนี้ 

• ควรใช้กล้องวัดมุมท่ีอ่านได้ละเอียดโดยตรง 1 ฟิลิปดา 

• ควรมีจํานวนชุดของการวัดมุมอย่างน้อยไม่ตํ่ากว่า 3 ชุด  

• ควรมีค่าความแตกต่างของมุมในแต่ละชุดเม่ือเทียบกับค่าเฉลี่ยของมุมทั้งหมดจะต้อง
ไม่เกิน 5 ฟิลิปดา 

• ความคลาดเคลื่อนทางมุม (Angular Error) ไม่ควรเกิน 30′′  N  โดยท่ี N = จํานวนหมุด   
ท่ีตั้งกล้อง 

• ความคลาดเคลื่อนบรรจบของวงรอบ (Error of Closure) ไม่ควรเกิน 1 :5,000 
 

 

 

•  

 

 
 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการวางเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ีเพ่ือใช้ในการรังวัดท่ีดิน 
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  รูปแบบท่ี 4  (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 4)  รังวัดโยงยึดออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี 

  กรณีท่ีไม่สามารถทําการรังวัดโยงยึดหลักเขตท่ีดินจากหมุดดาวเทียม RTK Network ตาม
รูปแบบท่ี 1 ถึงรูปแบบท่ี 3 ได้ อาจต้องทําการวางเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี ควรทําตามคําแนะนํา
ข้อ 6.4 ข้างต้น และสามารถทําการโยงยึดออกจากหมุดเส้นโครงงานฯ โดยต้องมีระยะระหว่างหมุด
เส้นโครงงานฯ แรกออกถึงหมุดหลักเขตท่ีดิน ไม่เกินกว่าระยะเส้นฐานและต้องไม่เกินกว่า 200 เมตร 

  ควรส่องกล้องท้ังกล้องหน้าซ้ายและหน้าขวา เพ่ือขจัดความคลาดเคลื่อนของแกนด่ิงของกล้อง
อีกท้ังเป็นการตรวจสอบความผิดพลาดในการวัดมุมและให้ใช้ค่าเฉลี่ยของการวัดมุมและระยะในการคํานวณ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
รูปภาพแสดงการโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดินจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี 
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  รูปแบบท่ี 5 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 5) สร้างหมุดลอยออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐาน 
แผนท่ี แล้วใช้หมุดลอยทําการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน (การสร้างหมุดลอยออกจากหมุดเส้นโครงงานฯ 
ไม่จําเป็นไม่ควรทํา เพราะจะมีความคลาดเคลื่อนสูง) 

  กรณีท่ีไม่สามารถทําการรังวัดโยงยึดหลักเขตท่ีดินจากหมุดเส้นโครงงานฯ ได้ เนื่องจากมี
ระยะระหว่างหมุดเส้นโครงงานฯ ถึงหมุดหลักเขตท่ีดินเกินกว่าระยะของเส้นฐาน หรือระยะระหว่างหมุด
เส้นโครงงานฯ แรกออกถึงหมุดหลักเขตท่ีดิน เกินกว่า 200 เมตร ให้สร้างหมุดลอยแต่ใช้ในกรณีท่ีจําเป็น
เท่านั้น และต้องได้รับการอนุมัติจากหัวหน้าฝ่ายรังวัดหรือผู้มีหน้าท่ีควบคุมการรังวัด โดยจะต้องมีระยะ
ระหว่างหมุดเส้นโครงงานฯ แรกออกถึงหมุดลอยไม่เกินกว่าระยะเส้นฐานและต้องไม่เกินกว่า 200 เมตร 

  ควรส่องกล้องท้ังกล้องหน้าซ้ายและหน้าขวา เพ่ือขจัดความคลาดเคลื่อนของแกนด่ิงของกล้อง
อีกท้ังเป็นการตรวจสอบความผิดพลาดในการวัดมุมและให้ใช้ค่าเฉลี่ยของการวัดมุมและระยะในการคํานวณ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการสร้างหมุดลอยออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี 
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  การใช้หมุดลอยท่ีออกจากหมุดเส้นโครงงานฯ โยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน ต้องมีระยะระหว่าง
หมุดลอยถึงหมุดหลักเขตท่ีดินไม่เกินกว่าระยะของเส้นฐาน และต้องไม่เกินกว่า 100 เมตร 

  ควรส่องกล้องท้ังกล้องหน้าซ้ายและหน้าขวาเพ่ือขจัดความคลาดเคลื่อนของแกนด่ิงของกล้อง
อีกท้ังเป็นการตรวจสอบความผิดพลาดในการวัดมุมและให้ใช้ค่าเฉลี่ยของการวัดมุมและระยะในการคํานวณ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงการโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดินจากหมุดลอยท่ีออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5 
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การคํานวณค่าความคลาดเคล่ือนของค่าพิกัดของหมุดหลักเขตท่ีดิน 

  สืบเนื่องมาจากระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบ
โครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงแผนผังการรังวัดโยงยึดค่าพิกัดของหมุดหลักเขตท่ีดินและระยะห่างระหว่าง 
หมุดหลักฐานแผนท่ี เพ่ือใช้ในการคํานวณค่าความคลาดเคลื่อนของหมุดหลักเขตท่ีดินในรูปแบบต่าง ๆ 

 

  รูปแบบท่ี 1 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 1)  รับสัญญาณดาวเทียมท่ีหัวหมุดหลักเขตท่ีดิน 

  ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่งในทางราบของหมุดหลักเขตท่ีดินตามรูปแบบท่ี 1 อ้างอิง
ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วย  
ดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ภาคผนวก ค. ข้อ 3.1 จะมีค่าไม่เกิน 4 เซนติเมตร 
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  รูปแบบท่ี 2 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 2) รังวัดโยงยึดออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network 

  ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่งในทางราบของหมุดหลักเขตท่ีดินตามรูปแบบท่ี 2 อ้างอิง
ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วย  
ดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562  ภาคผนวก ค. ข้อ 3.2 สามารถคํานวณได้
ตามข้างล่างนี้ 

 

 

 

 

 

                                                                                 4 + (48.433 x 100) 

 

                                                                              4.484 เซนติเมตร 

 

  รูปแบบท่ี 3 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 3)  สร้างหมุดลอยออกจากหมุดดาวเทียม RTK Network
แล้วใช้หมุดลอยทําการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน 

  ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่งในทางราบของหมุดหลักเขตท่ีดินตามรูปแบบท่ี 3 อ้างอิง
ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วย  
ดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ภาคผนวก ค. ข้อ 3.2  สามารถคํานวณได้
ตามข้างล่างนี้ 

 

 

 

 

 

                                                                                 4 +((56.726+46.699) x 100) 

 

                                                                              5.034 เซนติเมตร 

10,000 
= + 

= + 

ค่าความคลาดเคลื่อน  

10,000 
= + 

= + 

ค่าความคลาดเคลื่อน  
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  รูปแบบท่ี 4 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 4) รังวัดโยงยึดออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี  

  ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่งในทางราบของหมุดหลักเขตท่ีดินตามรูปแบบท่ี 4 อ้างอิง
ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วย  
ดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ภาคผนวก ค. ข้อ 3.3 สามารถคํานวณได้
ตามข้างล่างนี้ 

 

 

 

 

 

 

                                                                                  4 + ((73.974+43.454) x 100) 

 

                                                                              5.174 เซนติเมตร 
 

  รูปแบบท่ี 5 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 5) สร้างหมุดลอยออกจากหมุดเส้นโครงงานหมุดหลักฐาน
แผนท่ี แล้วใช้หมุดลอยทําการรังวัดโยงยึดหมุดหลักเขตท่ีดิน 

  ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่งในทางราบของหมุดหลักเขตท่ีดินตามรูปแบบท่ี 5  อ้างอิง
ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วย  
ดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ภาคผนวก ค. ข้อ 3.3 สามารถคํานวณได้
ตามข้างล่างนี้ 

 

 

 

 

 

                                                                             4 + ((60.502+37.869+31.805) x 100) 

                                                               5.301 เซนติเมตร 

10,000 
= + 

= + 

ค่าความคลาดเคลื่อน  

10,000 
= + 

= + 

ค่าความคลาดเคลื่อน  
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หมายเหตุ : หมุดหลักเขตท่ีดินท่ีได้รังวัดตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัด
ด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK Network) ในงานรังวัดเฉพาะราย พ.ศ. 2558 ซ่ึงระเบียบนี้ได้ยกเลิกไปแล้ว 
การคํานวณค่าความคลาดเคลื่อนของหมุดหลักเขตท่ีดินดังกล่าว ท่ีได้รังวัดโยงยึดหลักเขตท่ีดินจากหมุด
ดาวเทียม RTK Network และท่ีได้รังวัดโยงยึดจากหมุดเส้นโครงงานฯ เพ่ือเก็บรายละเอียดแปลงท่ีดิน
ให้ใช้เกณฑ์ความคลาดเคลื่อนตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วย
ระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ภาคผนวก ค. ข้อ 3.2 
และข้อ 3.3 แทนตามลําดับ 

  กล่าวโดยสรุป หมุดหลักเขตท่ีดินท่ีได้รังวัด สืบเนื่องมาจากระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัด
ทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
พ.ศ. 2562 นั้น วิธีการรังวัดที่ส่งผลทําให้เกิดค่าความคลาดเคลื่อนของหมุดหลักเขตท่ีดินน้อยท่ีสุด 
คือ การรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงท่ีหัวหมุดหลักเขตท่ีดิน ส่วนวิธีการรังวัดท่ีควรระมัดระวังเป็นพิเศษ
คือ การรังวัดหมุดหลักเขตท่ีดินท่ีได้รังวัดสืบเนื่องมาจากเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี เนื่องจากค่า
ความคลาดเคลื่อนท่ีคํานวณได้ตามรูปแบบท่ี 4 (หมุดหลักเขตท่ีดิน ท่ี 4) และตามรูปแบบท่ี 5 (หมุดหลักเขต
ท่ีดิน ท่ี 5) จากตัวอย่างข้างต้น เป็นเพียงแค่ความคลาดเคลื่อนส่วนหนึ่งท่ีได้คํานวณตามระเบียบกรมท่ีดิน
ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ 
(RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 เท่านั้น แต่ความคลาดเคลื่อนแท้จริงอีกส่วนหนึ่งจะอยู่ท่ีความคลาดเคลื่อน   
ท่ีสะสมภายในเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ีนั้นเอง เพราะฉะนั้นการท่ีจะทําการรังวัดตามข้อ 6.4 
ควรปฏิบัติตามข้อแนะนําตามมาตรฐานการวางโครงหมุดหลักฐานแผนท่ีย่อย ของกองเทคโนโลยีทําแผนท่ี 
เพ่ือเป็นแนวทางเพ่ิมความถูกต้องในการรังวัดแปลงท่ีดินให้ดีข้ึน 
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การพิจารณาค่าความคลาดเคล่ือนของหมุดหลักเขตท่ีดินสําหรับการรังวัดในแต่ละครั้ง 

  Principles of Surveying การรังวัดทุกครั้งย่อมมีความคลาดเคลื่อนเกิดข้ึนเสมอ ในพ้ืนท่ีท่ีเคย
รังวัดด้วยระบบ RTK Network แล้ว หมุดหลักเขตท่ีดินเดียวกันจะมีค่าความคลาดเคลื่อนเกิดข้ึน ในการรังวัด
แต่ละครั้งให้คํานวณค่าความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่งจากการรังวัดตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัด
ทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
พ.ศ. 2562 ภาคผนวก ค. และให้ใช้ค่าความคลาดเคลื่อนมากท่ีสุดเป็นเกณฑ์ในการเลือกใช้ค่าพิกัด
หมุดหลักเขตท่ีดินท่ีสืบเนื่องมาจากระบบดาวเทียม 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพแสดงขนาดของค่าความคลาดเคลื่อนในการรังวัดหมุดหลักเขตท่ีดินเดียวกันในแต่ละครั้ง 

  จากรูปด้านบน ให้ใช้ค่าความคลาดเคลื่อนท่ีมากท่ีสุดในแต่ละกรณี เป็นเกณฑ์ในการเลือกใช้
ค่าพิกัด ถ้าผลต่างของค่าพิกัดหมุดหลักเขตท่ีดินใหม่กับค่าพิกัดเดิมไม่เกินเกณฑ์สูงสุดของค่าคลาดเคลื่อนแล้ว
ให้ใช้ค่าพิกัดหมุดหลักเขตท่ีดินเดิม  
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แผนผัง (Flowchart) แสดงการเลือกใช้ค่าพิกัดหมุดหลักเขตท่ีดินท่ีสืบเนื่องมาจากระบบดาวเทียม 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  จากแผนผังด้านบนสรุปได้ว่า ถ้าผลต่างของค่าพิกัดหมุดหลักเขตท่ีดินใหม่กับค่าพิกัดเดิม
ไม่เกินเกณฑ์สูงสุดของค่าคลาดเคลื่อนแล้ว ให้ใช้ค่าพิกัดหมุดหลักเขตท่ีดินเดิม แต่ถ้าผลต่างของค่าพิกัด
หมุดหลักเขตท่ีดินใหม่กับค่าพิกัดเดิมมากกว่าเกณฑ์สูงสุดของค่าคลาดเคลื่อนแล้ว แสดงว่าเกิดความผิดพลาด
ต้องทําการตรวจสอบตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนที่ชั้นหนึ่งด้วยระบบ
โครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ข้อ 14 (2) 
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6.5  การรับสัญญาณดาวเทียมในพ้ืนท่ีท่ีไม่มีสัญญาณมือถือ 

 ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนที่โดยวิธีแผนที่ชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่าย  
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ภาคผนวก ข. ข้อ 6 กรณีทําการรังวัด
ในพ้ืนท่ีท่ีไม่มีระบบสื่อสาร หรือระบบสื่อสารขัดข้อง ไม่เสถียร ยกตัวอย่างเช่น พ้ืนท่ีบริเวณชายแดนท่ีมี
สัญญาณโทรศัพท์ประเทศเพ่ือนบ้านรบกวน ให้ปฏิบัติดังนี้ 

 1)  ก่อนทําการรับสัญญาณ ต้องทําการแจ้งผู้ดูแลระบบเพ่ือสร้าง Virtual Point ในพ้ืนท่ี 

 2)  ต้องแจ้งผู้ดูแลระบบอย่างน้อย 1 ชั่วโมง ก่อนทําการรับสัญญาณ โทร. 092-142-1555 

 3)  แจ้งชื่อและสังกัดของผู้ทําการรังวัด 

 4)  ให้ใช้ผลการรังวัดเป็นแบบ Fixed  

 5)  แจ้งพิกัด Latitude , Longitude (WGS) ตําแหน่งท่ีไปทําการรังวัด โดยให้คลิกท่ีวงกลม
สีแดง ตามภาพจะปรากฏค่าพิกัด WGS84 Lat , Lon , H ข้ึนมา ให้นําค่านี้แจ้งผู้ดูแลระบบ 
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6.5.1  การรับสัญญาณดาวเทียมด้วยวิธี Rapid Static ในภาคสนาม 

 ให้ผู้รังวัดเลือกตําแหน่งในการรับสัญญาณดาวเทียม โดยมีข้อพึงระวังคือ การเลือกตําแหน่ง
จะต้องเป็นพ้ืนท่ีเหมาะสมโล่งแจ้ง เพราะการรับสัญญาณดาวเทียมด้วยวิธีนี้จะไม่ทราบผลการรังวัด  
ในภาคสนาม หากข้อมูลท่ีรับสัญญาณมาไม่สมบูรณ์ จะต้องมีการซ่อมด้วยการกลับมารับสัญญาณใหม่
ซ่ึงจะแตกต่างจากวิธี RTK Network ปกติ ท่ีสามารถทราบผลการรังวัดในภาคสนามได้ทันที โดยมีการต้ังค่า 
ก่อนรับสัญญาณด้วยวิธีการ ดังนี้  

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 ไปท่ีแถบเมนู Static Setting และให้ทําการต้ังค่าดังนี้ 

 1)  Start Record ให้เลื่อนแถบสีฟ้าเป็น Yes 

 2)  Data Format หรือรูปแบบไฟล์ เลือกเป็น HCN 

 3)  Interval หรือความถ่ีของข้อมูล ต้ังเป็น 1 Hz 

 4)  Elevation Mask หรือมุมตัดดาว ต้ังเป็น 15 Degree 

 5)  Duration หรือระยะเวลาท่ีรับ ให้ตั้งเป็น 1440 ตามค่าเดิม 

 6)  Station Name ให้ใส่ชื่อหมุดท่ีทําการสร้าง 

 7)  Antenna Height หรือความสูงของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ให้ใส่ความสูงท่ีวัดได้ 

 8)  Measurement Type หรือประเภทการวัด ให้ตั้งเป็น Slant Height หรือวัดแบบเอียง 

 9)  RINEX Version หรือเวอร์ชั่นของข้อมูลดิบต้ังเป็น RINEX Version 3.02 

 เม่ือต้ังค่าเสร็จแล้ว ให้กด Set 
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 6.5.2  การตรวจสอบหน้าจอเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม i80 ขณะรับสัญญาณ  

 เม่ือต้ังค่าสําเร็จ หน้าจอ Controller จะแสดงข้อความว่า “Set Successfully” ให้ผู้รังวัด
ไปดูท่ีเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม i80 จะข้ึนข้อความ “Static On Record” ดังภาพด้านล่าง หากข้ึน
ข้อความนี้ แสดงว่าเครื่องรับสัญญาณเริ่มรับข้อมูลดิบแล้ว ให้ทําการจับเวลารับสัญญาณดังนี้ 

 1)  ต้ังเครื่องรับสัญญาณท่ีหมุด P1  โดยทําการรับสัญญาณ 2 ครั้ง ครั้งละไม่น้อยกว่า 10 นาที 

 2)  ต้ังเครื่องรับสัญญาณท่ีหมุด P2  โดยทําการรับสัญญาณ 2 ครั้ง ครั้งละไม่น้อยกว่า 10 นาที 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

ข้อควรระวัง : เม่ือจับเวลาครบ 10 นาที ข้ึนไปในแต่ละครั้งแล้ว ให้ปิดเครื่องและเปิดเครื่องใหม่ก่อนจะรับ
ครั้งถัดไป 
 

6.5.3  ข้ันตอนการโหลดข้อมูลจากเครื่องรับสัญญาณ i80 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

ทําการเสียบสาย USB ลิงก์ระหว่าง 
เครื่องรับสัญญาณกับเครื่องคอมพิวเตอร์ 

เข้า My Computer จะปรากฏ Drive ของเครื่อง 
รับสัญญาณ ให้คลิกเปิดโฟลเดอร์ดังกล่าว 
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คลิกเปิดโฟลเดอร์  “Repo_1041029” 

(ชื่อตาม S/N ของเครื่องรับสัญญาณ) 
คลิกเปิดโฟลเดอร์  “record_1” 

ข้อมูลสัญญาณดาวเทียมท่ีรังวัดได้ จะอยู่ใน
โฟลเดอร์ ตามวันท่ีรังวัด เช่น “20180717” 

ทําการ copy โฟลเดอร์ดังกล่าว ลงคอมพิวเตอร์ 
เพ่ือส่งให้เจ้าหน้าท่ีคํานวณค่าให้ต่อไป  
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 6.5.4  ข้ันตอนการส่งไฟล์ให้เจ้าหน้าท่ีคํานวณ 

 ให้ผู้ใช้งานเข้าสู่ระบบท่ี www.dol-rtknetwork.com และไปท่ีเมนูทางด้านซ้ายมือ ท่ีเมนู
นําเข้า Fast Static เม่ือคลิกแล้วจะมีหน้าต่างให้กรอกข้อมูล เพ่ือประกอบแบบรายงาน ร.ว. 80 ก และ 
ร.ว. 80 ข ดังภาพ แล้วจึงกดบันทึก 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 เม่ือปรากฏหน้าต่างใหม่ข้ึนมา ให้คลิกท่ีปุ่ม Browse เพ่ือส่งไฟล์ข้อมูลให้กับวิศวกรผู้คํานวณ 
โดยจะต้องส่งไฟล์ท่ีอยู่ในรูปแบบท่ีถูกบีบอัดแล้วด้วยโปรแกรม WinZip หรือ WinRAR (.rar หรือ .zip) 
ซ่ึงในไฟล์ต้องประกอบไปด้วยข้อมูล ดังนี้ 

 1)  ไฟล์ท่ีคัดลอกมาจากเครื่องรับสัญญาณ 

 2)  ภาพเชนรังวัด 

 3)  CSV, HTML, RAW หมุดตรวจสอบ 

 4)  ภาพจุดท่ีรับสัญญาณ 

 ให้กด Save & Upload แล้วจะมีหน้าต่างใหม่ปรากฏข้ึนมาเพ่ือบอกสถานะของข้อมูล 
ว่าอยู่ในข้ันตอนไหน และจะบอกว่าเจ้าหน้าท่ีผู้รับผิดชอบในการคํานวณชื่ออะไร 
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หมายเหตุ : โดยท่ัวไปแล้ว เจ้าหน้าท่ีจะสามารถคํานวณผลการรังวัดได้ภายใน 3 วันทําการ นับจากวันท่ี
ได้ส่งข้อมูลเข้าระบบ หากไม่ได้รับผลการคํานวณ สามารถติดต่อได้ที่ ส่วนพัฒนาการรังวัดหมุด
หลักฐานแผนท่ีโดยระบบดาวเทียม โทร. 02-503-3367 

 6.5.5  การพิมพ์แบบรายงาน ร.ว. 80 ก และ ร.ว. 80 ข 

การพิมพ์แบบรายงาน ร.ว. 80 ก และ ร.ว. 80 ข เพ่ือนําไปประกอบรายงานการรังวดั 
สามารถทําได้โดย ให้คลิกท่ีปุ่ม รายการนําเข้าข้อมูล Fast Static ทางด้านซ้ายมือของหน้าแรก 
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 เม่ือคลิกแล้ว จะปรากฏหน้าต่างใหม่ข้ึนมา ให้คลิกท่ีชื่อโปรเจกต์นั้นเพ่ือตรวจสอบข้อมูล    
การรังวัดของหมุดดาวเทียม Rapid Static 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

โดยจะประกอบไปด้วยข้อมูลดังนี้คือ 

1) ภาพของหมุดดาวเทียมบนแผนท่ีภาพถ่ายทางอากาศ 
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2) ภาพเชน หรือแบบรายการรังวัดหมุดดาวเทียม ร.ว. 31 ง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 3)  รายงานการตรวจสอบความถูกต้องการรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วย
ดาวเทียม ร.ว. 80 ก และรายงานการตรวจสอบความถูกต้องของระยะทางท่ีรังวัดโดยระบบโครงข่าย
การรังวัดด้วยดาวเทียม ร.ว. 80 ข  
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6.6  การประยุกต์ใช้งานฟังก์ชันต่าง ๆ ของเครื่องควบคุม (Controller)   

 ปัจจุบัน Application Landstar ได้พัฒนาถึงเวอร์ชั่น 7.3.4 ซ่ึงได้มีเมนูเพ่ิมเติมข้ึนมา  
หลายเมนู ในท่ีนี้จะกล่าวถึงเมนูต่าง ๆ ท่ีเก่ียวข้องกับการรับสัญญาณดาวเทียมตามระเบียบกรมท่ีดินฯ ได้แก่ 
การหาค่าเฉลี่ยของพิกัดจุดเดียวท่ีรับมาหลาย ๆ ครั้ง เพ่ือช่วยในการข้ึนต้นร่างในภาคสนาม และการหา
ระยะทางระหว่างจุดสองจุดเพ่ือใช้เทียบกับระยะท่ีส่องกล้องเพ่ือดูความแม่นยําถูกต้องจากการรับสัญญาณ 

 6.6.1  การหาค่าเฉลี่ยของค่าพิกัดจากการรับสัญญาณดาวเทียมท่ีจุดเดียวหลาย ๆ ครั้ง 

 ในภาคสนามนั้น ผู้รังวัดจําเป็นต้องข้ึนรูปแปลงที่หน้างาน ซ่ึงสิ่งท่ีต้องทราบในการข้ึน
รูปแปลง คือ ค่าพิกัดของหมุดดาวเทียม แต่เนื่องจากก่อนท่ีจะทราบค่าพิกัดนั้น ผู้รังวัดจะต้องทําการอัปโหลด
หมุดดาวเทียมเพ่ือให้ระบบเฉลี่ยค่าพิกัดให้ก่อน ดังนั้น ในงานภาคสนามหากผู้รังวัดจําเป็นต้องหาค่าเฉลี่ย
เพ่ือข้ึนรูปแปลง ผู้รังวัดสามารถหาค่าเฉลี่ยได้ด้วยวิธีการ ดังนี้ 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ไปท่ีเมนู Tools เลือกหัวข้อ  
Average Value of Points 
 

กดปุ่ม Select เพ่ือเลือกข้อมูล 
ท่ีจะนํามาเฉลี่ย 

 

กดเลือกข้อมูลหมุด 
ท่ีจะนํามาเฉลี่ย 

 

กดปุ่ม OK  
 

โปรแกรมจะแสดงค่าเฉลี่ยของ N, E, H ให้ดังภาพ 
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 6.6.2  การหาระยะทางระหว่างจุดสองจุดจากการรับสัญญาณดาวเทียม 

 ในการหาระยะทางระหว่างจุดสองจุดที่เป็นระยะบนพื้นดินนั้น จะต้องทําการหาค่า 
Scale Factor (K) หรือค่าตัวคูณมาตราส่วน สําหรับทอนระยะท่ีระดับน้ําทะเลปานกลางเป็นระยะบนแผนท่ี   
ของพ้ืนท่ีบริเวณท่ีทําการรังวัดก่อน โดยมีวิธีการหาค่าตัวคูณมาตราส่วน ดังนี้ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ไปท่ีเมนู Tools เลือกหัวข้อ  
Grid To Ground 

 

ไปท่ีปุ่มสี่เหลี่ยมด้านบน 
เพ่ือเลือกข้อมูล 

 

เลือกข้อมูลมาหนึ่งจุด เพ่ือหาค่า 
Scale Factor ณ บริเวณนั้น 

 

โปรแกรมจะทําการประมวลผลค่า Scale Factor ของบริเวณนี้มาให้  
จากนั้น ให้กดปุ่ม Apply To Project  เพ่ือให้โปรแกรมทําการทอนระยะ 

ท่ีได้จากการรับสัญญาณดาวเทียมต่อไป 
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ให้กดย้อนกลับมาท่ีปุ่ม Inverse  
เพ่ือหาระยะทางระหว่างสองจุด 

 

ท่ีช่อง A  
ให้คลิกท่ีปุ่มสี่เหลี่ยมด้านหลัง 

เพ่ือเลือกหมุดดาวเทียมหมุดท่ีหนึ่ง 
 

ท่ีช่อง B  
ให้คลิกท่ีปุ่มสี่เหลี่ยมด้านหลัง 

เพ่ือเลือกหมุดดาวเทียมหมุดท่ีสอง 
 

ให้คลิกท่ีปุ่มวงกลมสีฟ้าหน้าคําว่า Ground และสังเกตท่ีช่อง Horizontal Distance  
โปรแกรมจะแสดงระยะทางระหว่างหมุดดาวเทียมสองหมุดท่ีเป็น Ground Distance  

(ระยะบนพ้ืนดินหรือระยะจริง) 
 



บทท่ี 7 
 

การนําเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมและข้ึนรูปแปลงท่ีดินดิจิทัล 
 

  การรับสัญญาณดาวเทียมตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ี
ชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 ให้ทํา
การรับสัญญาณดาวเทียมท่ีหมุดดาวเทียม RTK Network เพ่ือใช้ในการโยงยึดหลักเขตท่ีดิน หรือใช้
เป็นหมุดออกหรือหมุดเข้าบรรจบเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี เพ่ือเก็บรายละเอียดแปลงท่ีดิน 
หรือทําการรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงท่ีหลักเขตท่ีดิน เม่ือการรับสัญญาณดาวเทียมในภาคสนาม
เสร็จแล้ว ผู้ใช้งานจะทําการประมวลผลค่าพิกัดตําแหน่งท่ีได้รับสัญญาณดาวเทียมจากการรังวัดโดยระบบ
โครงข่ายฯ เป็นการนําข้อมูลการรังวัดจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมมาประมวลผลโดยการนําเข้า
ข้อมูลการรับสัญญาณดาวเทียมผ่านเว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com ซ่ึงจะทําการตรวจสอบ
ข้อมูล ค่าพิกัดฉาก ความถูกต้องของการรับสัญญาณดาวเทียม และการคํานวณค่าระยะตรวจสอบ 
พร้อมความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหน่ง เพ่ือนําข้อมูลจากการรังวัดโดยระบบโครงข่ายฯ เป็นข้อมูลของ
ระบบพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม ซ่ึงสามารถนําไปประมวลผล เพ่ือคํานวณเนื้อท่ีและข้ึนรูปแปลงท่ีดินด้วยโปรแกรม
คํานวณรังวัด DOLCAD จากการรังวัดโดยระบบโครงข่ายฯ เพ่ือการจัดทําหลักฐานการรังวัดประกอบเรื่อง
ท่ีรังวัดได้ต่อไป 

7.1  การนําเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียม 

  การนําเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียมจะมีหมุดดาวเทียม RTK Network และหมุดหลักเขตท่ีดิน 
มีรายละเอียดข้ันตอน ดังนี้ 

 1)  เข้าสู่เว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com หรือพิมพ์คําว่า “ระบบโครงข่ายการรังวัด
ด้วยดาวเทียม” 

 2)  ใส่ Username และ Password แล้วกด Login 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

1 

2 
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 3)  ขอชื่อหมุด หรือตรวจสอบชื่อหมุดท่ีจะนําเข้าข้อมูล (กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูลเป็น
หมุดดาวเทียม RTK Network) โดยกดท่ี รายละเอียด แถบสีส้ม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 4)  เลือกชื่อหมุดท่ีมีสถานะว่างมาใช้งานอย่างน้อยจํานวน 2 หมุด ในกรณีท่ีการนําเข้า
ข้อมูลเป็นหมุดดาวเทียม RTK Network โดยทําการจดชื่อหมุดท่ีเลือกนั้นไว้ (หากไม่มีหมุด ให้เลือกท่ี
รับหมุดเพ่ิม) 

5)  นําเข้าข้อมูล โดยเลือกท่ี Program LandGNSS (นําเข้าข้อมูล) แถบสีเขียว 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 6)  ทําการใส่ข้อมูลเบ้ืองต้นเก่ียวกับเรื่องท่ีรังวัดพร้อมตรวจสอบข้อมูลให้ถูกต้องอีกครั้ง 
จากนั้น เลือก บันทึก & ดําเนินการข้ันต่อไป 
 
 

3 

4 5 
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 7)  เลือกยี่ห้อเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบเคลื่อนท่ี (Rover) และเครื่องควบคุมการทํางาน
เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม (Controller) ท่ีทําการรังวัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 8)  เลือก Choose File แล้วให้ทําการอัปโหลดไฟล์ข้อมูล ตามชนิดของเครื่องควบคุม
การทํางานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม (Controller) ดังนี้ 

-  เครื่องรุ่น LT500 ไฟล์ข้อมูล CSV, HCD และ HTML 
-  เครื่องรุ่น HCE300 ไฟล์ข้อมูล CSV, RAW และ HTML 
-  เครื่องรุ่น HCE320 ไฟล์ข้อมูล CSV, RAW และ HTML 

จากนั้นเลือก Upload 
 
 
 

6 

7 
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ข้อควรระวัง 
 - ตรวจสอบนามสกุลไฟล์ข้อมูล CSV, RAW และ HTML ให้ถูกต้องตามลําดับ 
 - ชื่อไฟล์ข้อมูลของท้ัง 3 ไฟล์ต้องเหมือนกัน หากไม่เหมือนกันให้แก้ชื่อไฟล์ข้อมูล 
(Rename) ให้ตรงกัน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 9)  เม่ืออัปโหลดเรียบร้อยแล้ว จะปรากฏข้อมูลดังภาพ 
ข้อสังเกต :  หากผลการรังวัดเกินเกณฑ์ท่ีระเบียบกรมท่ีดินกําหนด เช่น  RMS > 0.03, Epoch < 60 
และ PDOP > 5.0 ระบบจะปฏิเสธการเลือกผลการรังวัดดังกล่าว 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

8 

9 
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 10)  ให้เลือกหมุดท่ีทําการรับสัญญาณมาจุดละ 3 ครั้ง ยกเว้นหมุดตรวจสอบ เลือกมาแค่ 
1 ครั้ง แล้วเลือก คํานวณหาค่าเฉลี่ยหรือเลือกหมุดตรวจสอบ ดูผลการหาค่าเฉลี่ยหรือเกณฑ์ความคลาดเคลื่อน
ของหมุดตรวจสอบว่าผ่านเกณฑ์หรือไม่ จากนั้นทําการแก้ชื่อหมุดโดยเลือก Edit (ให้เลือกหมุดท่ีทําการรับ
สัญญาณมาอย่างน้อย 2 หมุด) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
 11)  ทําการแก้ไขชื่อหมุด ดังนี้ 

 -  กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูลเป็นหมุดเทียม RTK Network ชื่อหมุดตามท่ีขอไว้ในระบบ 
เช่น V6400001 จากนั้นเลือกเป็น หมุดดาวเทียม RTK Network 
 -  กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูลเป็นหมุดหลักเขตท่ีดิน ให้ใช้ชื่อบนหัวหลักเขตท่ีดิน เช่น 
8ฆ-4708 (ไม่ต้องเว้นวรรค) จากนั้นเลือกเป็น หมุดหลักเขต 
 -  กรณีหมุดตรวจสอบ ชื่อหมุดตามท่ีมีไว้ในระบบ เช่น CHK240001 จากนั้นเลือก
เป็น หมุดตรวจสอบ 

 แล้วเลือกยืนยันแก้ไขชื่อหมุด 
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 12)  เม่ือโปรแกรมตรวจสอบค่าพิกัดและการแก้ไขชื่อหมุดผ่านแล้ว จะปรากฏปุ่ม บันทึก
เข้าระบบ จากนั้น เลือก บันทึกเข้าระบบ 
 -  กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูลเป็นหมุดดาวเทียม RTK Network ช่องขอหมุดไว้แล้ว       
จะเป็นเครื่องหมายถูก ซ่ึงแตกต่างจากหมุดหลักเขตท่ีดิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 -  กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูลเป็นหมุดหลักเขตท่ีดิน ช่องขอหมุดไว้แล้ว จะเป็นเครื่องหมายลบ 
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 13)  ทําการตรวจสอบระยะระหว่างหมุด โดย เลือก ชื่อหมุด จากหมุดท่ี 1 ไปหมุดท่ี 2   
และใส่ระยะตรวจสอบท่ีรังวัดมาด้วยกล้องและสามารถเพ่ิมแถวในการใส่ระยะตรวจสอบได้ในกรณีท่ี
หมุดดาวเทียม RTK Network มีมากกว่า 2 หมุด แล้วเลือก บันทึกจัดเก็บระยะ (กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูล
เป็นหมุดหลักเขตท่ีดิน จะไม่มีข้ันตอนของการใส่ระยะตรวจสอบจากกล้อง) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 14)  จากนั้นทําการใส่เลขคําขอ (ร.ว. 12) และอัปโหลดไฟล์รูปเชนสนามแล้วเลือก Save 
& Upload 
 -  กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูลเป็นหมุดดาวเทียม RTK Network เลือก Choose File 
ของภาพเชนการรังวัด คือ ร.ว. 31 ง ของหมุดดาวเทียม RTK Network 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 -   
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 -  กรณีท่ีการนําเข้าข้อมูลเป็นหมุดหลักเขตท่ีดิน เลือก Choose File เพ่ือนําเข้าภาพ
การรับสัญญาณดาวเทียมท่ีหัวหลักเขตท่ีดินอย่างน้อย 1 ภาพต่อ 1 หลักเขตท่ีดิน และมีภาพเชนสนาม
ในพ้ืนท่ี 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 15)  การนําเข้าข้อมูลท่ีถูกต้องแล้ว จะปรากฏปุ่ม ยืนยันโปรเจกต์ จากนั้นให้ เลือก 
ยืนยันโปรเจกต์ (หากโปรเจกต์ไม่ผ่าน จะปรากฏเพียงปุ่มยกเลิก) เม่ือยืนยันโปรเจกต์แล้ว จะปรากฏ
เครื่องหมายถูกสีเขียว 
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 16)  เม่ือข้อมูลนําเข้าระบบเรียบร้อยแล้ว ผู้ใช้สามารถเข้าไปดูรายละเอียดได้ เช่น ภาพเชน
สนาม ตําแหน่งหมุดดาวเทียมท่ีรังวัดในภาคสนาม และภาพการรับสัญญาณดาวเทียมท่ีหัวหลักเขตท่ีดิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 17)  เลือก แสดงรายงานค่าพิกัด สําหรับพิมพ์ ร.ว. 80 ก และแสดงรายงานการตรวจสอบ
ระยะ สําหรับพิมพ์ ร.ว. 80 ข เพ่ือประกอบเรื่อง 
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 -  แสดงรายงานค่าพิกัด สําหรับพิมพ์ ร.ว. 80 ก 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 -  แสดงรายงานการตรวจสอบระยะ สําหรับพิมพ์ ร.ว. 80 ข  
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 18)  ทําการค้นหาหมุดดาวเทียม เพ่ือนําไฟล์ XML ไปใช้ใน DOLCAD โดยเลือกค้นหาหมุด 
แล้วพิมพ์ชื่อหมุดท่ีต้องการค้นหา เช่น V3401025 กรณีที่เป็นหมุดดาวเทียม RTK Network หรือ 
8ฆ-1234 กรณีท่ีเป็นหมุดหลักเขตท่ีดิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 19)  เลือกหมุดท่ีต้องการสําหรับดาวน์โหลดภาพเชนสนาม (ร.ว. 31 ง) โดยเลือกท่ี 
แสดงรายงาน กรณีท่ีเป็นหมุดดาวเทียม RTK Network หรือ เลือกท่ี แสดงรายงาน (หมุดหลักเขต) 
กรณีท่ีเป็นหมุดหลักเขตท่ีดิน และดาวน์โหลดไฟล์ XML เพ่ือนําไปใช้งานในโปรแกรม DOLCAD ต่อไป 
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7.2  การข้ึนรูปแปลงที่ดินดิจิทัล 

  เม่ือดําเนินการรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS 
Network) แล้ว จะต้องดําเนินการนําข้อมูลอันประกอบไปด้วยข้อมูลท่ีดินและแผนท่ีรูปแปลงท่ีดิน เข้าสู่
ฐานข้อมูลในระบบสารสนเทศ ซ่ึงการข้ึนรูปแปลงท่ีดินในโปรแกรมคํานวณรังวัด DOLCAD นั้น มีข้ันตอน 
ดังต่อไปนี้ 

 7.2.1  การนําเข้าข้อมูลหมุดดาวเทียม RTK Network ในโปรแกรมคํานวณรังวัด DOLCAD 

  กรณีรับสัญญาณท่ีหมุดดาวเทียม RTK Network ภายหลังจากการนําเข้าข้อมูลผ่าน
เว็บไซต์ ก็สามารถดาวน์โหลดไฟล์ XML เพ่ือนําเข้าข้อมูลในโปรแกรมคํานวณรังวัด DOLCAD มีรายละเอียด 
ข้ันตอนดังนี้ 

  1)  เลือก เมนู “สร้างงานใหม่ ” โปรแกรมจะแสดงหน้าต่างข้ึนมา เพ่ือให้สร้างงานใหม่
ดังภาพ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
  2)  หลังจากกรอกรายละเอียด วันท่ีรับเรื่อง, ลําดับท่ีรับเรื่อง และรังวัดรับเลขท่ี (ร.ว. 12) แล้ว 
ในส่วนของ “ระบบพิกัดฉาก” ให้เลือกรายละเอียดดังนี้ 

 - ระบบพิกัดฉาก เลือกแบบ “UTM” 
 - รังวัดโดยวิธีแผนท่ี เลือกวิธีแผนท่ี “ชั้น 1” 
 - พ้ืนหลักฐานแผนท่ี เลือกพ้ืนหลักฐาน “Indian 1975” 
 - โซน เลือกโซนตามท่ีตั้งจังหวัดของสํานักงานท่ีดิน ท่ีทําการข้ึนรูปแปลง 
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  3)  กรอกรายละเอียดรังวัด และรายละเอียดคําขอ ตามคําขอของงานท่ีกําลังจะนําเข้า 

  4)  ตรวจสอบความถูกต้องของรายละเอียดข้อมูลต่าง ๆ อีกครั้ง จากนั้น คลิก “บันทึก” 

  5)  เลือก “ปิด” 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

   

  6)  เม่ือสร้างงานใหม่สําหรับการข้ึนรูปแปลงเรียบร้อยแล้ว ข้ันตอนต่อไปเป็นการนําเข้า
หมุดดาวเทียม เพ่ือมาเก็บในฐานข้อมูลของ DOLCAD ให้เลือก ท่ีเมนู “นําเข้า/ส่งออกข้อมูล” 

 
 
 
 
 
 
 
  7)  โปรแกรมจะแสดงหน้าต่าง การนําเข้า/ส่งออกข้อมูล จากนั้นเลือก “นําเข้า–หมุด
ดาวเทียม VRS” 

  8)  จากนั้น โปรแกรมจะปรากฏหน้าต่าง เพื่อให้ผู้ใช้งานเลือกไฟล์หมุดดาวเทียม VRS 
ท่ีต้องการนําเข้า ซ่ึงอยู่ในรูปของไฟล์ xml ให้ เลือก ไฟล์หมุดดาวเทียม VRS 

  9)  คลิก “Open” 
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 10)  โปรแกรมจะแสดงหน้าต่างข้อความ ให้เลือกระบบ Projection สําหรับการนําเข้า
หมุดดาวเทียม VRS ดังภาพ ให้เลือกระบบ Projection ตามการสร้างงานของผู้ใช้งานในข้อที่ 2 
(พ้ืนหลักฐานแผนท่ี) 

   11)  เลือก “Yes” เพ่ือเลือกระบบ Projection Indian 1975 
     (เพ่ือให้ตรงตามการต้ังค่าการสร้างงานในส่วนของพ้ืนหลักฐานแผนท่ี ตามข้อท่ี 2) 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  12)  เม่ือเลือกระบบ Projection แล้ว โปรแกรมจะปรากฏหน้าต่างข้อความขึ้นมา          
เพ่ือยืนยันว่า ผู้ใช้งานได้นําเข้าไฟล์หมุดดาวเทียมเข้าสู่ฐานข้อมูลของโปรแกรม DOLCAD เรียบร้อยแล้ว 
ดังภาพ  จากนั้น คลิก “OK” 
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  13)  หลังจากผู้ใช้งานทําการนําเข้าหมุดดาวเทียม VRS เข้าสู่ฐานข้อมูลแล้วให้ เลือก เมนู 
“คํานวณ” เลือก “หมุดดาวเทียม” 

 

 

 
 
  14)  โปรแกรมจะข้ึนหน้าต่าง หมุดดาวเทียม เพ่ือให้ผู้ใช้งานนําเข้าหมุดดาวเทียมจาก
ฐานข้อมูลของโปรแกรม   

  15)  เลือก “นําเข้า” เพ่ือค้นหาข้อมูลหมุดดาวเทียม VRS ท่ีต้องการนําเข้าโปรแกรม 
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  16)  หลังจากผู้ใช้งาน  เลือก “นําเข้า” โปรแกรมจะปรากฏหน้าต่าง เพ่ือให้ผู้ใช้งานค้นหา
ข้อมูลหมุดดาวเทียม VRS ท่ีต้องการนําเข้าโปรแกรม ดังภาพ 

 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 

  17)  กรอกชื่อหมุดดาวเทียม VRS เพ่ือค้นหา 
  18)  เลือก “ค้นหา”  
  19)  เม่ือเลือก “ค้นหา” แล้ว จะปรากฏรายละเอียดของหมุดดาวเทียม VRS ในส่วนของ
ช่องค้นหา 

  20)  เลือก    เพ่ือนําไปใช้ 
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  21)  จะเห็นว่า ข้อมูลหมุดดาวเทียม VRS ย้ายมายังช่องการนําไปใช้ ดังภาพ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
  22)  ทําตามข้อท่ี 17 จนถึงข้อท่ี 20 จนครบทุกหมุดท่ีต้องการนําเข้าโปรแกรม DOLCAD                
แล้วเลือก “ตกลง” 
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  23)  เม่ือทําการ ค้นหา และเลือกหมุดดาวเทียม VRS ที่ต้องการ จนครบทุกหมุดแล้ว
ข้อมูลของหมุดดาวเทียม จะถูกแสดงดังในภาพ 

  24)  เลือก “บันทึก” 

  25)  เลือก “ปิด” 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
  26)  โปรแกรม DOLCAD จะแสดงตําแหน่งของหมุดดาวเทียม VRS ท่ีทําการนําเข้าจาก
ฐานข้อมูล ดังแสดงตามภาพ ข้ันตอนถัดไปหลังจากข้ันตอนนี้ จะเป็นการข้ึนรูปแปลงของผู้ใช้งาน
ตามท่ีได้ไปรังวัดในสนาม 
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  27)  รูปแปลงท่ีดินท่ีได้จากการข้ึนรูปผ่านโปรแกรม DOLCAD 

  28)  เม่ือผู้ใช้งานข้ึนรูปแปลงเสร็จสมบูรณ์แล้ว หลังจากนั้น คลิก “ลงระวางรูปแผนท่ี”
เพ่ือทําการเข้าระบบ SDM และทําตามกระบวนการในข้ันตอนต่อไป 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 7.2.2  การนําเข้าข้อมูลหมุดหลักเขตที่ดิน กรณีรับสัญญาณโดยตรงที่หัวหลักเขตท่ีดิน
ในโปรแกรมคํานวณรังวัด DOLCAD 

  กรณีท่ีรับสัญญาณโดยตรงท่ีหัวหลักเขตท่ีดิน ภายหลังจากการนําเข้าข้อมูลผ่านเว็บไซต์
ก็สามารถดาวน์โหลดไฟล์ XML เพ่ือนําเข้าข้อมูลในโปรแกรมคํานวณรังวัด DOLCAD (Version 1.0.6.0 :    
Build Date 27/09/2019) มีรายละเอียดข้ันตอนดังนี้ 

  1)  เลือก เมนู “สร้างงานใหม่ ” โปรแกรมจะแสดงหน้าต่างข้ึนมา เพ่ือให้สร้างงานใหม่
ดังภาพ 
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  2)  หลังจากกรอกรายละเอียด วันท่ีรับเรื่อง, ลําดับท่ีรับเรื่อง และรังวัดรับเลขท่ี (ร.ว. 12) แล้ว 
ในส่วนของ “ระบบพิกัดฉาก” ให้เลือกรายละเอียดดังนี้ 

 - ระบบพิกัดฉาก เลือกแบบ “UTM” 
 - รังวัดโดยวิธีแผนท่ี เลือกวิธีแผนท่ี “ชั้น 1” 
 - พ้ืนหลักฐานแผนท่ี เลือกพ้ืนหลักฐาน “Indian 1975” 
 - โซน เลือกโซนตามท่ีตั้งจังหวัดของสํานักงานท่ีดิน ท่ีทําการข้ึนรูปแปลง 

  3)  กรอกรายละเอียดรังวัด และรายละเอียดคําขอ ตามคําขอของงานท่ีกําลังจะนําเข้า 

  4)  ตรวจสอบความถูกต้องของรายละเอียดข้อมูลต่าง ๆ อีกครั้ง จากนั้น เลือก “บันทึก” 

  5)  เลือก “ปิด” 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  6)  เม่ือสร้างงานใหม่สําหรับการข้ึนรูปแปลงเรียบร้อยแล้ว ข้ันตอนต่อไปเป็นการนําเข้า
หมุดหลักเขตท่ีดินเข้ามาเก็บในฐานข้อมูลของ DOLCAD เลือก คํานวณ 

  7)  เลือก หลักเขต โปรแกรมจะแสดงหน้าต่างสําหรับนําเข้าข้อมูลหมุดหลักเขตท่ีดิน 

  8)  จากนั้น เลือก นําเข้าจากไฟล์ โปรแกรมจะปรากฏหน้าต่าง เพ่ือให้ผู้ใช้งานเลือกไฟล์
หมุดหลักเขตท่ีดินท่ีต้องการนําเข้า ซ่ึงอยู่ในรูปของไฟล์ xml ให้ คลิกเลือก ไฟล์หมุดหลักเขตท่ีดิน 

  9)  เลือก Open (กรณีท่ีหมุดหลักเขตท่ีดินท่ีต้องการนําเข้ามีชื่อจังหวัดไม่ตรงกับโปรแกรม
คํานวณรังวัด DOLCAD จะปรากฏหน้าต่างแจ้งให้ผู้ใช้งานทราบ 
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  10)  โปรแกรมจะแสดงค่าพิกัดหมุดหลักเขตท่ีดินท่ีเลือก ดังภาพ จากนั้นให้เลือก บันทึก 
และเลือก ปิด (การนําเข้าข้อมูลหมุดหลักเขตท่ีดินท่ีรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงสามารถเลือกนําเข้า
ได้เพียงครั้งละ 1 หมุด กรณีท่ีมีหลาย ๆ หมุด ก็ให้นําเข้าหลาย ๆ ครั้ง จนครบทุกหมุดท่ีต้องการ) 
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 11)  หมุดหลักเขตท่ีดินท่ีรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงภายหลังจากการนําเข้าข้อมูล
ในโปรแกรมคํานวณรังวัด DOLCAD 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  12)  รูปแปลงท่ีดินท่ีได้จากการข้ึนรูปผ่านโปรแกรม DOLCAD 
  13)  เม่ือผู้ใช้งานนําเข้าข้อมูลครบแล้วก็สามารถข้ึนรูปแปลงให้เสร็จสมบูรณ์ หลังจากนั้น 
เลือก “ลงระวางรูปแผนท่ี” เพ่ือทําการเข้าระบบ SDM และทําตามกระบวนการในข้ันตอนต่อไป 
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ปัญหา อุปสรรค แนวทางแก้ไข 

 การใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์  (RTK GNSS Network)  
ในระยะแรกอาจมีผลกระทบต่อการปฏิบัติงานอยู่บ้าง เนื่องจากเป็นการใช้เทคโนโลยีสมัยใหม่ ซ่ึงช่างรังวัด
ยังไม่คุ้นเคยกับการใช้งาน ดังนั้น จึงจําเป็นต้องใช้ระยะเวลาในการฝึกฝนการใช้งาน รวมถึงการเรียนรู้
เพ่ิมเติมการใช้งานด้วยระบบการสื่อสารข้อมูล และการใช้งานด้วยอุปกรณ์ท่ีเก่ียวข้อง เพ่ือให้การปฏิบัติงาน
อยู่ในเกณฑ์มาตรฐานท่ีกําหนด ในภาพรวมผลการปฏิบัติงานอยู่ในเกณฑ์ปกติเม่ือเปรียบเทียบกับผลงาน
รังวัดก่อนดําเนินการตามแผนงานฯ การรังวัดโดยระบบโครงข่ายฯ ให้ผลการคํานวณเนื้อท่ีไม่แตกต่าง
จากการรังวัดแบบเดิม โดยให้ค่าพิกัดฉาก ยู ที เอ็ม ทุกหมุดหลักเขตของแปลงท่ีดิน ซ่ึงสามารถข้ึนรูปแปลง
ในระวางแผนท่ีระบบดิจิทัลได้ เพ่ือเป็นการยกระดับมาตรฐานงานรังวัดของกรมท่ีดินให้มีค่าความน่าเชื่อถือ 
และเป็นการคุ้มครองสิทธิของประชาชน 

 การใช้งานระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 
ในงานรังวัดเฉพาะรายของสํานักงานท่ีดินทุกสาขาในพ้ืนท่ีท่ีประกาศทําการรังวัดด้วยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง 
ถือว่าเป็นจุดเปลี่ยนท่ีสําคัญในงานรังวัดและทําแผนท่ีของกรมท่ีดิน ซ่ึงจําเป็นต้องสร้างความเข้าใจให้กับ
ประชาชนผู้มาติดต่อขอรังวัด เพ่ือให้เข้าใจถึงการพัฒนาด้านงานรังวัด และความถูกต้องของรูปแผนท่ี   
ซ่ึงถือเป็นการคุ้มครองสิทธิของประชาชน ขณะท่ีช่างรังวัดทุกคนต้องตระหนักถึงความสําคัญของผลงาน    
การรังวัด การปรับปรุงวิธีการทํางาน เพ่ือรองรับการใช้งานไปพร้อมกัน 

 การรังวัดและทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง เคยดําเนินการในหลายพ้ืนท่ี โดยได้มีการวาง
เส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี (Traverse) ให้มีความหนาแน่น ในพ้ืนท่ีท่ีมีการใช้ท่ีดินและมีการเปลี่ยนแปลง
สิทธิและนิติกรรมท่ีดินค่อนข้างสูง เช่น ในเขตเทศบาลเมือง เป็นต้น โดยการดําเนินการจําเป็นต้องสร้าง
หมุดหลักฐานแผนท่ีกระจายท่ัวท้ังพ้ืนท่ีให้มีความหนาแน่น ซ่ึงในส่วนของสํานักงานท่ีดินเม่ือมีงานรังวัด
ในพ้ืนท่ีดังกล่าว จะเปิดสารบัญเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ีเพ่ือทําการรังวัดยึดโยงหลักเขตแปลงท่ีดิน 
แต่การปฏิบัติงานพบปัญหาอุปสรรคค่อนข้างมาก เนื่องจากหมุดหลักฐานแผนท่ีท่ีสร้างไว้ ถูกทําลาย
หรือสูญหาย ท้ังท่ีสร้างข้ึนมาไม่นาน บางหมุดขณะดําเนินการคํานวณค่าพิกัดอยู่ท่ีส่วนกลาง หมุดได้
สูญหายไป ซ่ึงเป็นปัญหาอุปสรรคท่ีสําคัญของการดําเนินงานรังวัดและทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง 

 การใช้งานโดยระบบโครงข่ายฯ เป็นเทคนิคและวิธีการรังวัดโดยการรับสัญญาณจากดาวเทียม
เพ่ือให้ได้ค่าพิกัดฉากของตําแหน่งท่ีทําการรังวัด สามารถดําเนินการ ณ พ้ืนท่ีใด ๆ ท่ีสามารถเชื่อมต่อ
และสื่อสารข้อมูลกับระบบโครงข่ายฯ เพ่ือประมวลผลข้อมูลและคํานวณค่าพิกัดสืบเนื่องจากหมุดหลักฐาน
แผนท่ี จะเห็นว่าการรังวัดโดยระบบโครงข่ายฯ มีความเหมาะสมสําหรับการนํามาปรับใช้ในงานรังวัด
และทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งของกรมท่ีดิน ซ่ึงจากการดําเนินงานตามแผนงานเตรียมความพร้อม
และสนับสนุนการยกระดับการรังวัดด้วยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งโดยโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ 
(RTK GNSS Network) ในการรังวัดเฉพาะรายของสํานักงานท่ีดิน กรมท่ีดินโดยกองเทคโนโลยีทําแผนท่ี 
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ได้จัดส่งเจ้าหน้าท่ีไปปฏิบัติหน้าท่ีให้ความรู้ แนะนํา ช่วยเหลือ และแก้ไขปัญหาอุปสรรคให้กับช่างรังวัด
ของสํานักงานท่ีดิน ดังนั้น จึงได้รวบรวมปัญหาและอุปสรรค พร้อมท้ังแนวทางแก้ไขในแต่ละช่วง
การปฏิบัติงาน เพ่ือให้ช่างรังวัดสามารถใช้เป็นคู่มือประกอบในการปฏิบัติงานได้ ดังนี้ 
8.1  การเตรียมความพร้อมก่อนการรังวัด 

 8.1.1  ปัญหาการลืมใส่เลขหมุดดาวเทียมใน ร.ว. 31 ง หรือเชนตัดทาง เม่ือทําการนําเข้า
ข้อมูลในเว็บไซต์เรียบร้อยแล้ว ส่วนใหญ่พบภายหลังว่าไม่ได้ใส่เลขหมุด (ตามภาพ) ตั้งแต่ตอนจัดทํา 
ร.ว. 31 ง นําไปสู่การขอเปลี่ยน ร.ว. 31 ง หรือเชนตัดทาง เนื่องจากช่างรังวัดใส่ข้อมูลไม่ครบถ้วน 

 

 

 

      

 

 

 

 

ข้อพึงปฏิบัติ : ควรเตรียมชื่อเลขหมุดของหมุดดาวเทียม RTK Network ท่ีจะใช้ในบริเวณพ้ืนท่ีนัด
รังวัดจากเว็บไซต์ https://www.dol-rtknetwork.com/index.php/main เพ่ือจะได้มีชื่อหมุดใส่ใน
รายการรังวัดหมุดดาวเทียม (ร.ว. 31 ง หรือเชนตัดทาง) 
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 8.1.2  ปัญหาการไม่ทราบว่าบริเวณพ้ืนท่ีนัดรังวัดนั้น มีหมุดดาวเทียม RTK Network ท่ีสามารถ
ใช้ได้ในบริเวณนั้นหรือไม่ อาจทําให้เสียเวลาไปกับการสร้างหมุดดาวเทียมในพ้ืนท่ีเดิมท่ีอาจมีช่างรังวัด
ทําการสร้างไว้แล้ว 

ข้อพึงปฏิบัติ : ควรค้นหาตําแหน่งหมุดดาวเทียม RTK Network ในบริเวณพ้ืนท่ีนัดรังวัดจากเว็บไซต์ก่อน 
และหากมีหมุดดาวเทียมในพ้ืนท่ีนั้น ควรใช้หมุดเดิมรังวัดโดยไม่ต้องสร้างใหม่ โดยตรวจสอบค่าพิกัด
หมุดดาวเทียมเดิมท่ีพบด้วยว่า สามารถใช้งานได้ตามระเบียบกรมท่ีดินหรือไม่ 
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 8.1.3  ปัญหากล้องสํารวจแบบประมวลผลรวม (Total station) และเป้าปริซึมที่ใช้ใน
การปฏิบัติงาน ไม่ถูกตรวจสอบเป็นเวลานาน อาจไม่อยู่ในสภาพท่ีพร้อมใช้งาน ทําให้เกิดความคลาดเคลื่อน
ในการรังวัดท้ังมุมและระยะ 

ข้อพึงปฏิบัติ : ตรวจสอบการวัดมุมและระยะของกล้องสํารวจแบบประมวลผลรวม (Total station) 
พร้อมกับเป้าปริซึมชุดเดียวกับท่ีใช้ในการปฏิบัติงาน ซ่ึงกระทําได้ตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการวัด
สอบกล้องสํารวจแบบประมวลผลรวมของสํานักงานท่ีดิน พ.ศ. 2562 โดยต้องดําเนินการให้แล้วเสร็จ
ท้ังหมดภายใน 1 วัน 
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 8.1.4  ปัญหาการตั้งค่าเริ่มต้น Project ท่ีจะปฏิบัติงานในเครื่องควบคุมฯ (รุ่น HCE 300 และ 
HCE 320) ไม่ถูกต้องตั้งแต่แรก ทําให้ไม่สามารถแก้ไขค่าเริ่มต้นบางค่าได้ ได้แก่ 

 - Project Name หรือ ชื่อโปรเจกต์ 

 - Time Zone หรือ โซนเวลา 

 - Unit Horizontal หรือ หน่วย : ทางราบ 

 - Unit Vertical หรือ หน่วย : ทางด่ิง 

 - การไม่ได้ตรวจสอบ 7 Parameter และ Geoid model (EGM96.ggf) ตามท่ีกรมท่ีดิน
ได้กําหนดไว้ 

ข้อพึงปฏิบัติ : ตรวจสอบการต้ังค่าเริ่มต้นตามค่าท่ีกล่าวมาให้ถูกต้องก่อนท่ีจะกด OK หรือ ตกลง ตามภาพ 
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 8.1.5  ปัญหาไม่ได้ทําการรับสัญญาณดาวเทียมท่ีหมุดตรวจสอบ RTK Network ก่อนนํา
เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมไปใช้งานในแต่ละวัน เพราะคิดว่ารับสัญญาณดาวเทียมท่ีหมุดตรวจสอบ 
RTK Network ไปแล้วในวันก่อนหน้า 

ข้อพึงปฏิบัติ : ก่อนออกไปทําการรังวัดโดยใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ให้ตรวจสอบเครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียมโดยรับสัญญาณท่ีหมุดตรวจสอบ RTK Network ก่อนทุกครั้ง เพ่ือตรวจสอบการต้ังค่า Parameter 
ใน Project อีกท้ังยังเป็นการตรวจสอบเครื่องรับสัญญาณเบ้ืองต้นในวันท่ีใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม
ว่ามีปัญหาหรือชํารุดหรือไม่ 
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8.2 การปฏิบัติงานรังวัดภาคสนาม (Fieldwork) 

 8.2.1  ปัญหาการเลือกตําแหน่งหมุดดาวเทียม RTK Network ไม่เหมาะสม โดยไม่เข้าใจหลักการ
ทํางานของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม ทําให้มีปัญหาในการรับสัญญาณดาวเทียม ส่งผลให้การปฏิบัติงาน
เป็นไปด้วยความล่าช้า 

ข้อพึงปฏิบัติ : เลือกตําแหน่งรับสัญญาณดาวเทียมให้โล่งท่ีสุด โดยหลีกเลี่ยง 

 - เสาไฟฟ้าท่ีมีหม้อแปลงขนาดใหญ่ 

 - เสาไฟฟ้าแรงสูง 

 - เสาโทรคมนาคม  

 - อาคารสูง 

 - แหล่งน้ําขนาดใหญ่  

 - ใต้ต้นไม้ใหญ่ 

 - พ้ืนท่ีไม่ม่ันคง มีความอ่อนไหว เช่น บริเวณดินโคลน ทราย ริมถนนที่มีรถบรรทุก
หรือยานพาหนะขนาดใหญ่ผ่านบ่อยครั้ง เป็นต้น 

 ถ้าหาตําแหน่งรับสัญญาณบริเวณพ้ืนท่ีไม่ได้จริง ๆ เนื่องจากสาเหตุ เช่น พ้ืนท่ีสวนยาง
ขนาดใหญ่ สวนผลไม้ท่ีมีต้นไม้ปกคลุมท้ังหมดซ่ึงยากต่อการรับสัญญาณ เป็นต้น ควรใช้การรังวัดโยงยึด
หลักเขตท่ีดินจากหมุดหลักฐานเส้นโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ี เพ่ือเก็บรายละเอียดแปลงท่ีดิน โดยวาง
หมุดคู่ดาวเทียม RTK Network และรับสัญญาณดาวเทียม ตามภาพ 
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 8.2.2  ปัญหาพ้ืนท่ีปฏิบัติงานไม่มีระบบส่ือสาร สัญญาณโทรศัพท์เคล่ือนท่ีไม่เสถียร ทําให้
ไม่สามารถรับสัญญาณดาวเทียมด้วยวิธีรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) 

ข้อพึงปฏิบัติ : ถ้าในพ้ืนท่ีนัดรังวัด ไม่มีสัญญาณโทรศัพท์เคลื่อนที่หรือมีน้อยมาก ช่างรังวัดสามารถ
ใช้การรังวัด RTK GNSS Network ในกรณีทําการรังวัดในพ้ืนท่ีไม่มีสัญญาณอินเทอร์เน็ต (อ่านรายละเอียด
เพ่ิมเติมได้ในเรื่อง แนวทางการปฏิบัติงานรังวัดภาคสนาม (Fieldwork) การรับสัญญาณดาวเทียม
ในพ้ืนท่ีไม่มีสัญญาณอินเทอร์เน็ต) 
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 8.2.3  ปัญหาการฝังหมุดดาวเทียม RTK Network ไม่เต็มความยาวของหมุด เมื่อหมุดเกิด    
ความเสียหายหรือถูกไถไปจนหมด ทําให้ไม่สามารถใช้หมุดนั้นได้อีก เม่ือกลับมาปฏิบัติงานในบริเวณ
พ้ืนท่ีนัดรังวัดนั้น 

ข้อพึงปฏิบัติ : การฝังหมุดดาวเทียม RTK Network ควรฝังให้ม่ันคง เต็มความยาวของหมุดหลักฐาน
แผนท่ี เพ่ือประโยชน์ในการกลับมาใช้งานในคราวต่อไป 
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 8.2.4  ปัญหาการปักหลักเขตท่ีดินในภายหลัง โดยการตอกฝาเครื่องด่ืมเอาไว้ หรือกําหนดจุด
คร่าว ๆ จากนั้นรับสัญญาณดาวเทียมเอาไว้ก่อน แล้วจึงมาปักหลักเขตท่ีดินจริงในภายหลัง 

ข้อพึงปฏิบัติ : กรณีรับสัญญาณดาวเทียมท่ีหลักเขตท่ีดิน ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมประกอบ
ขากล้องเท่านั้น ไม่ควรอย่างยิ่งท่ีจะรังวัดตําแหน่งด้วยการรับสัญญาณดาวเทียมไว้ก่อน แล้วจึงมาปักหลัก
เขตท่ีดินจริงในภายหลัง เพราะตําแหน่งจะคลาดเคลื่อนในระดับเซนติเมตรอย่างแน่นอน และให้ถ่ายภาพ
ขณะทําการรังวัด หลักเขตละอย่างน้อย 1 ภาพ 
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 8.2.5  ปัญหาการวางตําแหน่งหมุดดาวเทียม RTK Network โดยการมองเพื่อกะระยะ
โดยประมาณ ทําให้หมุดมีระยะห่างกันไม่ถึง 100 เมตร ทําให้เสียเวลาในการถอนหมุด แล้วขุดเพ่ือฝังใหม่ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ข้อพึงปฏิบัติ : สร้างหมุดดาวเทียม RTK Network ไม่น้อยกว่า 2 หมุด ต้องทําให้แน่ใจว่าระยะท่ีได้นั้น 
แต่ละหมุดมีระยะห่างกันไม่น้อยกว่า 100 เมตร ซ่ึงการรังวัดโยงยึดหลักเขตท่ีดิน ความยาวของระยะโยงยึด
ต้องไม่เกินระยะเส้นฐานของหมุดหลักฐานแผนท่ี และต้องไม่เกินกว่า 200 เมตร เช่น ถ้าระยะคู่หมุด
ดาวเทียม RTK Network 150 เมตร จะสามารถโยงยึดได้ไม่เกิน 150 เมตร และหากมีหมุดลอยระยะโยงยดึ
ต้องไม่เกินระยะเส้นฐานของหมุดลอยและหมุดดาวเทียม (ระยะ Foresight ต้องไม่เกินระยะ Backsight) 
โดยอ้างอิงตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่าย
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 
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 8.2.6  ปัญหาการลืมใส่ระยะระหว่างคู่หมุดท่ีรังวัดได้ หลังจากทํารายการรังวัดหมุดดาวเทียมแล้ว 
รวมถึงการลืมวัดระยะโยงยึดหมุดดาวเทียมกับถาวรวัตถุท่ีสามารถมองเห็นได้ชัดเจนอย่างน้อย 3 ระยะ 

ข้อพึงปฏิบัติ : จัดทํารายการรังวัดหมุดดาวเทียม (ร.ว. 31 ง หรือเชนตัดทาง) ให้ครบทุกองค์ประกอบ
ขณะอยู่ในพ้ืนท่ีนัดรังวัด โดยทําการวัดระยะระหว่างคู่หมุดท่ีวัดได้ โดยค่าความคลาดเคลื่อนต้องไม่ตํ่ากว่า 
1 :3,000 ระยะโยงยึดหมุดดาวเทียมกับถาวรวัตถุท่ีสามารถมองเห็นได้ชัดเจนอย่างน้อย 3 ระยะ รวมถึง
กรอกข้อมูลในรายการให้ครบถ้วนพร้อมเซ็นชื่อ และอย่าลืมใส่ชื่อเลขหมุดท่ีเตรียมไว้ ท้ังท่ี “รายการ
รังวัดหมุดดาวเทียม........” ด้านบน และในรูปท่ีวาดไว้ 
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 8.2.7  ปัญหาการไม่สามารถตรวจสอบค่ามุมและระยะท่ีรังวัดโดยไม่ทราบว่ามีความละเอียด
ถูกต้องสมบูรณ์จริงหรือไม่ จากการใช้กล้องสํารวจแบบประมวลผลรวม (Total station) รังวัดหน้าเดียว 
ทําให้มีโอกาสเกิดความผิดพลาดจากบุคคลหรือเครื่องมือ และอาจพบความผิดพลาดในภายหลังก็เป็นได้ 

ข้อพึงปฏิบัติ : การรังวัดมุมและระยะด้วยกล้องสํารวจแบบประมวลผลรวม (Total station) ต้องทํา
การรังวัดให้ครบชุดท้ัง 2 หน้า ตามระเบียบกรมท่ีดิน เพ่ือป้องกันความผิดพลาดจากบุคคลและเครื่องมือ 
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 8.2.8  ปัญหาการกรอกข้อมูลการนําเข้าในเว็บไซต์ www.dol-rtknetwork.com หรือเว็บไซต์ 
GNSS งานรังวัดโดยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK Network) ในส่วนข้อมูล    
การนําเข้าเป็นส่วนท่ีช่างรังวัดกรอกข้อมูลผิดหรือไม่ครบถ้วน เป็นสาเหตุให้มีการแจ้งลบ Project ท่ีนําเข้า
ท้ังหมด และการลืมเปลี่ยนชื่อของ File .csv, .raw และ .html ซ่ึงต้องเป็นชื่อเดียวกัน (แต่ต่างนามสกุล   
เช่น 630519-0372.csv, 630519-0372.raw และ 630519-0372.html เป็นต้น) ทําให้เสียเวลา
ในการปฏิบัติงานข้ันตอนต่อไป เพราะนําเข้าข้อมูลไม่ผ่าน 

ข้อพึงปฏิบัติ : ควรตรวจสอบให้ครบถ้วน ถูกต้อง ก่อนกด บันทึก & ดําเนินการข้ันต่อไป รวมถึงเปลี่ยนชื่อ 
File .csv, .raw และ .html รวมถึงภาพรายการรังวัดหมุดดาวเทียม (ร.ว. 31 ง หรือเชนตัดทาง) 
ให้เหมือนกัน เพ่ือป้องกันความสับสนและสามารถนําเข้าในเว็บไซต์ได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 8 - 15 
 

 

 8.2.9  ปัญหาโปรแกรมคํานวณรังวัด (DOLCAD) ไม่ได้ทําการอัปเดตเป็น Version 1.0.6.0 
ถ้า Version เก่ากว่านี้ โปรแกรมจะแสดงเป็นระยะกริด 

ข้อพึงปฏิบัติ : ทําการอัปเดตโปรแกรมคํานวณรังวัด (DOLCAD) Version 1.0.6.0 ขึ้นไป ที่เว็บไซต์ 
https://www.dol-rtknetwork.com/index.php/main หรือ เว็บไซต์ GNSS งานรังวัดโดยระบบโครงข่าย
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK Network) ระยะคู่หมุดจะแสดงเป็น "ระยะจริง"  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 ขอความร่วมมือให้ช่างรังวัดทุกท่านมีความละเอียดรอบคอบในทุกข้ันตอนการทํางาน ศึกษา
และปฏิบัติตามระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่าย
การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 รวมถึงระเบียบท่ีเก่ียวข้องอย่างเคร่งครัด 
ไม่สร้างข้อมูลเท็จหรือแก้ไขข้อมูลท่ีได้มาเพ่ือให้งานผ่านตามระเบียบ พึงระลึกอยู่เสมอว่า เม่ือผ่านการรังวัด
ด้วยระบบนี้แล้ว จะไม่มีการแก้รูปแผนท่ีและเนื้อท่ีอีกต่อไป 
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8.3  การใช้งานเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม 

 8.3.1 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม และเครื่องควบคุมการรับสัญญาณดาวเทียม รุ่น LT500 

  8.3.1.1  โปรแกรมท่ีเก่ียวข้องในการใช้งานเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 

   ในการจัดเก็บข้อมูลการรังวัดจากเครื่องควบคุมฯ (Controller) รุ่น LT500 ลง
คอมพิวเตอร์ จําเป็นต้องลงโปรแกรมเพ่ิมเติมเนื่องจากเครื่องควบคุมรุ่นดังกล่าวทํางานบนระบบปฏิบัติการ
Windows Mobile จึงจําเป็นจะต้องมีโปรแกรมในการเชื่อมต่อและแปลงไฟล์ข้อมูล ดังนี้ โปรแกรม 
Microsoft ActiveSync (สําหรับ Windows XP), โปรแกรม Windows Mobile Device Center 
(สําหรับ Windows 7) และโปรแกรม LSReview ซ่ึงโปรแกรมท้ังหมดสามารถดาวน์โหลดได้จากเว็บไซต์ 
http://www.dol-rtknetwork.com/ 

   1)  โปรแกรม Microsoft ActiveSync สําหรับ Windows XP 

 เป็นโปรแกรมท่ีช่วยในการเชื่อมต่อข้อมูลจากเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 
กับคอมพิวเตอร์ (สําหรับ Windows XP) ผ่านสาย USB Cables 

 

 

 

 

 

 

  

   

  2) โปรแกรม Windows Mobile Device Center 

 เป็นโปรแกรมท่ีช่วยในการเชื่อมต่อข้อมูลจากเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 
กับคอมพิวเตอร์ (สําหรับ Windows 7) ผ่านสาย USB Cables 
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  3) โปรแกรม LSReview 

 เป็นโปรแกรมท่ีช่วยในการสร้างไฟล์ .html จากไฟล์ .hcd เพ่ือใช้ในการอัปโหลด
ไฟล์ .html ลงเว็บไซต์ http://www.dol-rtknetwork.com/ เพ่ือประกาศค่าพิกัดหมุดดาวเทียม 
RTK Network ท่ีได้จากการรังวัด 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 8.3.1.2 ด้านเครื่องมือรับสัญญาณ และเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 

 1) เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ไม่สามารถเปิดใช้งานได้  
 

 

 

 

 

 

 สาเหตุ 
แบตเตอรี่ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 หมด 

    แนวทางแก้ไข 
  ตรวจสอบแบตเตอรี่ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 โดยกดปุ่มแสดงสถานะ
ท่ีแบตเตอรี่ ถ้ากดปุ่มแล้วไฟสถานะไม่แสดง ให้นําแบตเตอรี่ไปชาร์จ 
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  สาเหตุ 
  Firmware ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 หมดอายุ 

  แนวทางแก้ไข 
  เกิดจากปัญหา Firmware ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 หมดอายุ ให้ติดต่อ
บริษัท CHC Navtech Thailand เบอร์โทร 094-5530767, 087-8510787 เพ่ือทําการอัปเดต Firmware 
ของเครื่องควบคุมฯ 

 2)  เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ไม่สามารถเช่ือมต่ออินเทอร์เน็ตได ้
 

 

 

 

 

 

    สาเหตุ 
    เกิดจากซิมการ์ดโทรศัพท์ไม่ชําระค่าบริการ วันให้บริการครบรอบเดือนหมด 
หมดอายุการใช้งาน หรือจํานวนข้อมูลการให้บริการอินเทอร์เน็ตหมด 
   แนวทางแก้ไข 
    ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการตรวจสอบกับระบบเครือข่ายโทรศัพท์ท่ีใช้บริการ 
และทําการชําระค่าบริการของเครือข่ายนั้น ๆ 

    สาเหตุ 
เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ยังไม่ได้ทําการเปิดใช้บริการซิมการ์ดโทรศัพท์ 

  แนวทางแก้ไข 
  ให้ผู้ปฏิบัติงานตรวจสอบเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ว่าทําการเปิดใช้
บริการซิมการ์ดโทรศัพท์แล้วหรือไม่ ซ่ึงถ้ายังไม่ได้เปิดใช้บริการซิมการ์ดฯ หน้าจอเครื่องควบคุมฯ จะข้ึน
เครื่องหมายดังรูป   
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ต้ังค่าดังนี้  WiFi เป็น   off 
 Bluetooth เป็น   on 

 Phone เป็น   on 

 

 การเปิดใช้งานซิมการ์ด มีข้ันตอนดังนี้ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เข้าแอปพลิเคชัน Settings บนหน้าวินโดว์ 
ของเคร่ืองควบคุมฯ รุ่น LT500 

เลือก Connections 

เลือก Wireless Manager 
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 จากนั้น เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 จะทําการค้นหาสัญญาณโทรศัพท์ดังรูป 
 

 

. 

 

 

 

 

    สาเหตุ 
    เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ยังไม่ได้ทําการเปิดใช้งานอินเทอร์เน็ต 

   แนวทางแก้ไข 
  ให้ผู้ปฏิบัติงานตรวจสอบเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ว่าได้ทําการเปิดใช้งาน
อินเทอร์เน็ตแล้วหรือไม่ ซ่ึงถ้าเครื่องควบคุมฯ ไม่ได้ทําการเปิดใช้งานอินเทอร์เน็ต จะข้ึนเครื่องหมายดังรูป 

  

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

ไม่ได้เปิดใช้งานอินเทอร์เน็ต 

เปิดใช้งานอินเทอร์เน็ตเรียบร้อย 
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 การเปิดใช้งานอินเทอร์เน็ต เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 สามารถทําได้ 2 วิธี ดังนี้ 

 วิธีท่ี 1 : การเปิดใช้งานอินเทอร์เน็ตผ่านแอปพลิเคชัน Internet Explorer 
  

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลือกเข้าเว็บไซต์ใดเว็บไซต์หนึ่ง 

เลือกเมนู Favorites เข้าแอปพลิเคชัน Internet Explorer
บนหน้าวินโดว์ของเคร่ืองควบคุมฯ  

รุ่น LT500 

เคร่ืองควบคุมฯ รุ่น LT500 
จะทําการเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต 
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เลือก Continue เคร่ืองควบคุมฯ รุ่น LT500 
จะทําการเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต 

 วิธีท่ี 2 : การเปิดใช้งานอินเทอร์เน็ตผ่านแอปพลิเคชัน MSN Weather 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เข้าแอปพลิเคชัน MSN Weather บนหน้าวินโดว์ 
ของเคร่ืองควบคุมฯ รุ่น LT500 
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 3) เครื่องควบคุมฯ (Controller) ไม่เชื่อมต่อ Bluetooth กับ เครื่องรับ
สัญญาณดาวเทียม (Receiver)  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

    สาเหตุ 
   1. การเปิดเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 และเข้าโปรแกรม Landstar 6 
ก่อนเปิดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม i80 
  2. การนําเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ไปเชื่อมต่อกับเครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียม CHC i80 กับเครื่องอ่ืน 

  3. การไม่ได้เปิดเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 เป็นเวลานาน 
   แนวทางแก้ไข 
    ทําตามข้ันตอนดังนี้ 
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลือก เมนู Device ในโปรแกรม Landstar 6 เลือกเมนู Connection 
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ต้ังค่า Manufacturer     : CHC 
Device Type : Smart GNSS 
Connection : Bluetooth 
Port  : COM 8 
Antenna Type : CHCi80 
Connection Type : Rover 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลือกท่ีแว่นขยายหลังเมนู Connection 
เพ่ือค้นหาเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 

ท่ีต้องการเชื่อมต่อ 

เคร่ืองควบคุมฯ รุ่น LT500 จะทําการเชื่อมต่อ
Bluetooth กับเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม
CHC i80 

- เลือก Search Device เพ่ือค้นหาเคร่ืองรับ 
สัญญาณดาวเทียม CHC i80 ท่ีต้องการเชื่อมต่อ 
- เลือก เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมท่ีต้องการ
เชื่อมต่อ (ดูได้จากหมายเลข Serial Number 
ใต้เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80)  
- เลือก 
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    สาเหตุ 
   กรณีท่ีเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ไม่สามารถเชื่อมต่อ Bluetooth กับ
เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ได้จะปรากฏดังรูป 
 

 

 

 

 

 

  

  แนวทางแก้ไข 
  กดท่ีรูปแว่นขยายเพ่ือค้นหาเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ตรวจสอบ
อีกครั้งว่าเลือกเชื่อมต่อเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม i80 ตรงเครื่องหรือไม่ และทําการกดเครื่องหมาย � 
เพ่ือทําการเชื่อมต่อใหม่ 

ถ้ายังเชื่อมต่อไม่ได้ ให้ทําการปิดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 
และทําการปิด-เปิดเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 หลังจากนั้นให้ทําการเปิดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม 
CHC i80 เพ่ือค้นหาดาวเทียมประมาณ 5-10 นาที จากนั้นให้ทําการเปิดโปรแกรม Landstar 6 
บนเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ใหม่อีกครั้ง 
 

เมื่อเชื่อมต่อสําเร็จจะปรากฏข้อมูลดาวเทียม 
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เลือกเมนู Correction Mode 

4) เช่ือมต่อเข้าระบบ RTK GNSS Network ไม่ได้ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

สาเหตุ 
  เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ไม่ได้เชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต หรืออินเทอร์เน็ต
ขาดการเชื่อมต่อ 

แนวทางแก้ไข 
สามารถแก้ปัญหาได้ตามหัวข้อท่ี 8.3.1.2 ข้อ 2) 

สาเหตุ 
  ต้ังค่าในเมนู Correction Mode ไม่ถูกต้อง 
แนวทางแก้ไข 

สามารถแก้ไขปัญหาได้ตามข้ันตอนดังนี้ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลือก เมนู Device ในโปรแกรม Landstar 6 
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เคร่ืองควบคุมฯ รุ่น LT500 จะทําการเชื่อมต่อ
ระบบ RTK GNSS Network ให้รอจนกว่า
ข้อความ Logging In เปลี่ยนเป็น Succeeded 
เป็นอันเชื่อมต่อกับระบบ RTK GNSS 
Network สําเร็จ 

ต้ังค่า  Mode  : PDA Network (DCI) 
Protocol : Ntrip Client 
IP Address : 122.155.131.34 
IP Port  : ตามพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน 
Source  : VRS_RTCM32 
User Name : เลขบัตรประจําตัวประชาชน 13 หลัก 
Password : ตัวเลข 4 หลัก 

จากนัน้ เลือก Login 

ตรวจสอบการกรอกข้อมลูการ Log in 
UserName ซ่ึงจะถูกต้ังเป็น เลขบัตรประจําตัว

ประชาชน 13 หลัก ของผู้ปฏิบัติงาน 
Password ซ่ึงจะถูกต้ังเป็น ตัวเลข 4 ตัวโดยผู้ดูแล

ระบบ ส่งให้ตามเบอร์มือถือของผู้ปฏิบัติงาน 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   สาเหตุ 
 ใส่ Username/Password ไม่ตรงกับในระบบ RTK GNSS Network 
แนวทางแก้ไข 

สามารถแก้ปัญหาได้ดังนี้ 
 

 

 

 

 

 

 

 

  
 ถ้ายังเชื่อมต่อไม่ได้ ให้ติดต่อผู้ดูแลระบบ เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 
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    สาเหตุ 
   Username/Password หมดอายุ เกิดจากผู้ใช้งานบางหน่วยงาน หรือ
บางองค์กร ถูกกําหนดสิทธิการใช้งานตามเง่ือนไขของกรมท่ีดินท่ีกําหนดไว้ ทําให้ไม่สามารถเชื่อมต่อ
เข้าสู่ระบบได้ 

แนวทางแก้ไข 
ให้ตรวจสอบสิทธิของผู้ปฏิบัติงาน ว่าตรงกับเง่ือนไขของกรมท่ีดินท่ีกําหนดไว้

หรือไม่ หรือติดต่อผู้ดูแลระบบ เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 

   สาเหตุ 
 ใส่ค่า Port ไม่ตรงตามพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน 

  

 

 

 

 

 

 

  แนวทางแก้ไข 
  ให้ใส่ค่า IP Port ให้ตรงกับพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน สามารถตรวจสอบค่า IP Port 
ได้ ดังรูป 
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   สาเหตุ 
 เกิดปัญหาท่ีเซิร์ฟเวอร์ (Server) ของสถานีควบคุมส่วนกลาง (Control Center) 

  แนวทางแก้ไข 
โดยปกติเซิร์ฟเวอร์ของระบบ RTK GNSS Network เป็นเซิร์ฟเวอร์ท่ีมี

เสถียรภาพสูง แต่บางกรณีต้องมีการปรับปรุง หรืออัปเดต Firmware ของเซิร์ฟเวอร์ฯ ทําให้ผู้ปฏิบัติงาน
ไม่สามารถใช้งานได้ชั่วขณะ โดยสามารถสอบถามสถานะการทํางานของเซิร์ฟเวอร์ฯ ได้จากผู้ดูแลระบบ 
เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 

 5) เช่ือมต่อเข้าระบบ RTK GNSS Network ได้ แต่ Solution ข้ึนสถานะ
เป็น Single หรือ Float 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   สาเหตุ 
  เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมกําลังคํานวณค่าพิกัด จากการรับ-ส่งค่าแก้
จากสถานีควบคุมส่วนกลาง เพ่ือให้มีความถูกต้องตามเกณฑ์ล่าช้ากว่าปกติ 
   แนวทางแก้ไข 

ให้รอเวลาสักครู่ ถ้า Solution ยังไม่ขึ้นสถานะเป็น Fix ให้แก้ไขตาม
วิธีการถัดไป 

   สาเหตุ 
 เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 อินเทอร์เน็ตขาดการเชื่อมต่อ 

   แนวทางแก้ไข 
สามารถแก้ปัญหาได้ตามหัวข้อท่ี 8.3.1.2 ข้อ 2) ถ้า Solution ไม่ข้ึนสถานะ

เป็น Fix ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 
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   สาเหตุ 
 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ต้ังอยู่ในพ้ืนท่ีไม่เปิดโล่ง มีสิ่งบดบังมาก 
แนวทางแก้ไข 

ในการเลือกตําแหน่งรับสัญญาณดาวเทียม ควรเลือกตําแหน่งท่ีเปิดโล่ง 
หลีกเลี่ยงตําแหน่งท่ีอยู่ใต้ต้นไม้ใหญ่ หรือต้นไม้ท่ีมีใบหนาทึบ ตําแหน่งท่ีอยู่ใต้ชายคา ตําแหน่งท่ีอยู่ใกล้
ตึกสูง ตําแหน่งท่ีอยู่ใกล้เสาส่งคลื่นวิทยุ หรือตําแหน่งท่ีอยู่ใกล้เสาไฟฟ้าแรงสูง ถ้า Solution ยังไม่ข้ึน
สถานะเป็น Fix ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
 รับสัญญาณดาวเทียมในช่วงเวลาท่ีชั้นบรรยากาศ ionosphere ไม่ดี 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
แนวทางแก้ไข 

ช่วงเวลาท่ีชั้นบรรยากาศ ionosphere ไม่ดี คือช่วงเวลาใกล้เท่ียงวัน หรือ
ช่วงบ่าย (ข้ึนอยู่กับวันเวลาและชั้นบรรยากาศของโลก) ซ่ึงจะกระทบต่อค่าความถูกต้องเชิงตําแหน่งของ
ค่าพิกัดท่ีทําการรังวัด โดยควรหลีกเลี่ยงการรังวัดในช่วงเวลาดังกล่าว ถ้า Solution ยังไม่ข้ึนสถานะเป็น
Fix ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
  สถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง (CORS) ท่ีใกล้บริเวณจุดท่ีรับสัญญาณ
ดาวเทียมอยู่ในสถานะ offline หรือการส่งข้อมูลไม่เสถียร ซ่ึงอาจเกิดจากระบบไฟฟ้าของสํานักงาน
ท่ีติดต้ังสถานี CORS ดับ หรือระบบอินเทอร์เน็ตไม่เสถียร ทําให้สถานี CORS ไม่สามารถส่งข้อมูลดาวเทียม
เข้าระบบชั่วขณะ 

แนวทางแก้ไข 
โดยปกติสถานี CORS จะมีเจ้าหน้าท่ีคอยบริหารจัดการและสังเกตการณ์

ตลอดเวลาทําการ ซ่ึงถ้าเกิดปัญหาขาดการเชื่อมต่อ หรือการส่งข้อมูลเข้าระบบไม่เสถียร ทางเจ้าหน้าท่ี
จะแจ้งให้ผู้ใช้งานทราบผ่านช่องทางออนไลน์ต่าง ๆ หรือสอบถามจากเจ้าหน้าท่ีผู้ดูแลระบบ เบอร์โทร 
092-1421555 หรือ 0-2503-3367 
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 6) ขณะรับสัญญาณดาวเทียม มีข้อความเตือน “Low Precision” หรือ 
“Rover moved while surveying!” 
  

  

 

 

 

 

 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในขณะทําการบันทึกข้อมูลรังวัด Solution เปลี่ยนจากสถานะ  
Fix เป็น Single หรือ Float ทําให้ค่าพิกัดท่ีได้มีความคลาดเคลื่อนเกินเกณฑ์ท่ีกําหนด เครื่องควบคุมฯ 
รุ่น LT500 จะมีข้อความเตือน “Low Precision” หรือ “Rover moved while surveying!”  

แนวทางแก้ไข 
สามารถแก้ปัญหาได้ตามข้ันตอนดังนี้ 

1. รอให้ Solution กลับมาอยู่สถานะ Fix และทําการรังวัดต่อ 
  เมื่อมีข้อความเตือน “Low Precision” หรือ “Rover moved while 
surveying!” แสดงข้ึน ผู้ปฏิบัติงานไม่ควรกด Continue เพ่ือบันทึกข้อมูลการรังวัดต่อทันที โดยให้ผู้ปฏิบัติงาน
รอสักครู่ และสังเกตสถานะของ Solution บริเวณมุมล่างซ้ายของหน้าจอให้ Solution กลับมาอยู่ในสถานะ 
Fix จึงสามารถกด Continue เพ่ือบันทึกข้อมูลการรังวัดต่อได้ ถ้ารอเป็นเวลานาน Solution ไม่กลับมา
อยู่ในสถานะ Fix ให้ปฏิบัติตามวิธีการถัดไป 

   2. ทําการยกเลิกการบันทึกข้อมูลรังวัด และเชื่อมต่อระบบ RTK GNSS 
Network ใหม่อีกครั้ง 

เม่ือมีข้อความเตือน “Low Precision” หรือ “Rover moved while 
surveying!” แสดงข้ึน ให้ผู้ปฏิบัติงานกด Abort เพ่ือยกเลิกการบันทึกข้อมูลรังวัด และทําการเชื่อมต่อ
ระบบ RTK GNSS Network ใหม่อีกครั้งจน Solution อยู่ในสถานะ Fix จึงสามารถกดบันทึกข้อมูล
รังวัดได้ ถ้า Solution ยังอยู่ในสถานะ Single หรือ Float ผู้ปฏิบัติงานสามารถแก้ปัญหาได้ ตามหัวข้อ 
ท่ี 8.3.1.2 ข้อ 5) 
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   7) ขณะรับสัญญาณดาวเทียม มีข้อความเตือน “Connection lost!” 
 

 

 

 

 

 

 

 

    สาเหตุ 
  เนื่องจากในขณะทําการบันทึกข้อมูลรังวัด เครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 
ไม่สามารถเชื่อมต่อ Bluetooth กับเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ได้ ซ่ึงเกิดจากผู้ปฏิบัติงาน
นําเครื่องควบคุมฯ เดินออกห่างจากเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 เกินระยะการเชื่อมต่อ 
Bluetooth (ไม่ควรห่างเกิน 20 เมตร)  

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานยกเลิกการบันทึกข้อมูลรังวัด และกลับไปเชื่อมต่อ Bluetooth 

ระหว่างเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 และเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ใหม่ ผู้ปฏิบัติงานสามารถ
แก้ปัญหาได้ตามหัวข้อท่ี 8.3.1.2 ข้อ 3) และทําการเชื่อมต่อเข้าสู่ระบบ RTK GNSS Network ใหม่อีกครั้ง 
 

 8.3.2 ปัญหา อุปสรรค และแนวทางแก้ไขเก่ียวกับเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 

  8.3.2.1 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม และเครื่องควบคุมการรับสัญญาณดาวเทียม 
รุ่น HCE 300/320 

  1) เครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 ไม่สามารถเปิดใช้งานได ้
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   สาเหตุ 
 แบตเตอรี่ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 หมด 
แนวทางแก้ไข 

ตรวจสอบแบตเตอรี่ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 ถ้าแบตเตอรี่
หมดให้นําไปชาร์จ 

สาเหตุ 
 Firmware ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 หมดอายุ 
แนวทางแก้ไข 

เกิดจากปัญหา Firmware ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 หมดอายุ 
ให้ติดต่อบริษัท CHC Navtech Thailand เบอร์โทร 094-5530767 หรือ 087-8510787 เพ่ือทําการอัปเดต 
Firmware ของเครื่องควบคุม  

 
  2) เครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 เช่ือมต่ออินเทอร์เน็ตไม่ได้ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

    สาเหตุ 
 ใส่ซิมการ์ดโทรศัพท์ไม่ถูกต้อง 
แนวทางแก้ไข 

ตรวจสอบซิมการ์ดโทรศัพท์ว่าใส่ถูกต้องหรือไม่ และเปิดใช้งานอินเทอร์เน็ต
หรือไม่ 
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เลือก Settings เลือก More… 

    สาเหตุ 
  เกิดจากซิมการ์ดโทรศัพท์ ไม่ชําระค่าบริการ วันให้บริการครบรอบเดือนหมด 
หมดอายุการใช้งาน จํานวนข้อมูลการให้บริการอินเทอร์เน็ตหมด หรือไม่ได้เปิดการใช้งานอินเทอร์เน็ต 

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการเปิดการใช้งานอินเทอร์เน็ตตามรูป และตรวจสอบ

กับระบบเครือข่ายโทรศัพท์ท่ีใช้บริการ หรือทําการชําระค่าบริการของเครือข่ายนั้น ๆ 

 

 

 

 

 

 

 
สาเหตุ 
 ต้ังค่า APN ไม่ถูกต้อง 
แนวทางแก้ไข 

ให้ทําการตรวจสอบการต้ังค่า APN ดังนี้ 
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เลือก Mobile Networks เลือก Access Point Names 

เลือก New APN พิมพ์ชื่อ Name และ APN 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 
พิมพ์ Name และ APN ตามชื่อค่ายโทรศัพท์ 

 

 

 

 

 

 

 

AIS 
Name : ais 
APN : internet 

DTAC 
Name : dtac 
APN : www.dtac.co.th 

TRUE 
Name : true 
APN : internet 
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เลือก Save เมื่อมีรายการ APN ปรากฏแล้ว
ให้สังเกตสัญลักษณ์อินเทอร์เน็ต 
เช่น H/H+ ว่าปรากฏท่ีคลื่นรับ    
สัญญาณหรือไม่ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
  หากไม่ปรากฏสัญลักษณ์อินเทอร์เน็ต ให้ทําข้ันตอน Roaming ต่อไป 

   สาเหตุ 
 ไม่ได้เปิดใช้งาน Roaming  
แนวทางแก้ไข 

  ให้ทําการตรวจสอบการเปิดใช้งาน Roaming ดังนี้ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลือก Settings เลือก SIM management 
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เลือก SIM INFORMATION  
จาก Off เป็น On 

เลือก Roaming 
 

เลือก Data roaming เลือก สัญลกัษณ์ ◻◻◻◻ 

ให้สังเกตแถบด้านบน จะพบว่า 
มีสัญลกัษณ์สัญญาณโทรศัพท์

สามารถเร่ิมใช้งานได้ 

เลือก OK เพ่ือทําการเปิด 
Data roaming 
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 3) เครื่องควบคุมฯ (Controller) ไม่เช่ือมต่อ Bluetooth กับ เครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียม (Receiver)  
 

 

 

 

 

 

 

 

   สาเหตุ 
  1. การเปิดเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 และเข้าแอปพลิเคชัน 
Landstar ก่อนเปิดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 
  2. การนําเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 ไปเชื่อมต่อกับเครื่องรับ
สัญญาณดาวเทียมCHC i80 เครื่องอ่ืน 

 3. การไม่ได้เปิดเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 เป็นเวลานาน 
แนวทางแก้ไข 

สามารถแก้ปัญหาได้ตามข้ันตอนดังนี้ 
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เข้าแอปพลิเคชัน Landstar แลว้เลือกเมนู Config เลือกเมนู Connect 
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ต้ังค่า Manufacturer : CHC 
Device Type : i80 
Connection Type : Bluetooth 
Antenna Type : CHC i80 
  

เลือกเคร่ืองรับสัญญาณท่ีต้องการเชื่อมต่อโดย

คลิกท่ี เพ่ือค้นหาเคร่ืองรับสัญญาณ
ดาวเทียม CHC i80 ท่ีต้องการ 

เลือกรับสัญญาณดาวเทียมท่ีต้องการเชื่อมต่อ         
(โดยชื่อของเคร่ืองรับสัญญาณท่ีปรากฏ คือเลข 
Serial Number (S/N) ของเคร่ืองรับสัญญาณนั้น 
โดยดูได้จากหมายเลขใต้ เค ร่ือง รับสัญญาณ
ดาวเทียม CHC i80)  

 

เลือก Connect 
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เลือก Yes เครื ่องควบคุมฯ รุ่น HCE 
300/320 จะทําการเชื่อมต่อ Bluetooth 
กับเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 

เลือก OK 

เมื่อเชื่อมต่อสําเร็จจะปรากฏข้อมูลดาวเทียม 
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    สาเหตุ 
  กรณีท่ีเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 ไม่สามารถเชื่อมต่อ Bluetooth 
กับเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ได้จะปรากฏดังรูป 

 

 

 

 

 

 

 

แนวทางแก้ไข 
กดท่ีรูป  เพ่ือค้นหาเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ตรวจสอบ

อีกครั้งว่าเลือกเชื่อมต่อเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมถูกเครื่องหรือไม่ และกด Connect เพ่ือทําการเชื่อมต่อ
ใหม่อีกครั้ง 

ถ้ายังเชื่อมต่อไม่ได้ ให้ทําการปิดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 
และรีสตาร์ทเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 หลังจากนั้น ให้ทําการเปิดเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม 
CHC i80 เพ่ือค้นหาดาวเทียมให้พบก่อนเปิดโปรแกรม Landstar บนเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 
 

 4) เช่ือมต่อเข้าระบบ RTK GNSS Network ไม่ได้ 
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    สาเหตุ 
  เครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 ไม่ได้เชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต หรือ
อินเทอร์เน็ตขาดการเชื่อมต่อ 

แนวทางแก้ไข 
สามารถแก้ปัญหาได้ตามหัวข้อท่ี 8.3.2.1 ข้อ 2) 

สาเหตุ 
 ต้ังค่าต่าง ๆ ในเมนู Correction Mode ไม่ถูกต้อง 
แนวทางแก้ไข 

สามารถแก้ปัญหาได้ตามข้ันตอนดังนี้ 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

เลือก เมนู Config ในโปรแกรม Landstar เลือกเมนู Work Mode 

เลือก Work Mode ท่ีใช้งาน เลือก Edit 
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แก้ไขรายละเอียดต่างๆดังนี้ 
RTK : เลือก Yes  
Work Mode : เลือก Auto Rover 
Datalink : PDA Network 
Protocol : Ntrip 
Domain/IP : 122.155.131.34 
Port : ตามพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน 
Source Table : VRS_RTCM32 
User Name : ช่ือบัญชีสําหรับลงช่ือเพ่ือเข้าใช้งาน 
Password : รหัสผ่านสําหรับบัญชีเพ่ือเข้าใช้งาน 
Save Password : บันทึกรหัสผ่านการเข้าใช้งาน 
Auto Login : ลงช่ือเข้าใช้งานอัตโนมัติในครั้งถัดไป 
Use VRS : จะใช้งานระบบ VRS หรือไม ่
Elevation Mask : 15 
PDOP Limit : 5 
RTK FREQ : 1HZ 
Safe Mode : Normal Mode 
Ionosphere Model :  Normal 
BaseChangedTip : การแจ้งเตือนหาก base มีการเปล่ียนแปลง 

หลังจากน้ัน เลือก Save 

เลือก Work Mode ท่ีใช้งาน 
และเลือก Accept 

เลือก OK 
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  สาเหตุ 
 ใส่ Username/Password ไม่ตรงกับระบบ RTK GNSS Network 
แนวทางแก้ไข 

ให้ตรวจสอบการใส่ข้อมูลการ Log in ดังนี้ 
Username กําหนดให้เป็นเลขบัตรประจําตัวประชาชน 13 หลัก ของ

ผู้ปฏิบัติงาน 
Password กําหนดให้เป็น ตัวเลข 4 ตัว โดยผู้ดูแลระบบจะจัดส่งให้ตาม

เบอร์มือถือของผู้ปฏิบัติงานท่ีได้แจ้งไว้ 
 

 

 

 

 

 

 

  

 ถ้ายังเชื่อมต่อไม่ได้ ให้ติดต่อผู้ดูแลระบบ เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 

สังเกตสัญลักษณ์สัญญาณแถบด้านบน 
หลังจากนั้น ให้รอเวลารับค่าปรับแก้     
จนกว่าจะขึ้น Fix solution แล้วจึงเร่ิม
ทํางานได้ 
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 สาเหตุ 
  Username/Password หมดอายุการใช้งาน เกิดจากผู้ใช้งานบางหน่วยงาน 
หรือบางองค์กรถูกกําหนดสิทธิการใช้งานตามเง่ือนไขของกรมท่ีดินท่ีกําหนดไว้ ทําให้ไม่สามารถเชื่อมต่อ
เข้าสู่ระบบได้ 

แนวทางแก้ไข 
ให้ตรวจสอบสิทธิของผู้ปฏิบัติงาน ว่าตรงกับเง่ือนไขของกรมท่ีดินท่ีกําหนดไว้

หรือไม่ หรือติดต่อผู้ดูแลระบบ เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 

สาเหตุ 
 ใส่ค่า Port  ใน Work Mode ท่ีใช้งานไม่ตรงตามพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน 

 

 

 

 

 

 

แนวทางแก้ไข 
ให้แก้ไขค่า Port ให้ตรงกับพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน โดยสามารถตรวจสอบค่า 

Port ได้ ดังรูป 
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สาเหตุ 
 เกิดปัญหาท่ีเซิร์ฟเวอร์ (Server) ของสถานีควบคุมส่วนกลาง (Control Center) 
แนวทางแก้ไข 

โดยปกติเซิร์ฟเวอร์ของระบบ RTK GNSS Network เป็นเซิร์ฟเวอร์ท่ีมี
เสถียรภาพสูง แต่บางกรณีต้องมีการปรับปรุง หรืออัปเดต Firmware ของเซิร์ฟเวอร์ฯ ทําให้ผู้ปฏิบัติงาน
ไม่สามารถใช้งานได้ชั่วขณะ โดยสามารถสอบถามสถานะการทํางานของเซิร์ฟเวอร์ฯ ได้จากผู้ดูแลระบบ 
เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 
 

 5)  เช่ือมต่อเข้าระบบ RTK GNSS Network ได้ แต่ Solution ข้ึนสถานะ
เป็น Single หรือ Float 
   

 

 

 

 

 

 

 สาเหตุ 
  เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม กําลังคํานวณค่าพิกัดจากการรับ-ส่งค่าแก้
จากสถานีควบคุมส่วนกลาง เพ่ือให้มีความถูกต้องตามเกณฑ์ล่าช้ากว่าปกติ 

แนวทางแก้ไข 
ให้รอเวลาสักครู่ ถ้า Solution ยังไม่ข้ึนสถานะเป็น Fix ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
 เครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 อินเทอร์เน็ตขาดการเชื่อมต่อ 
แนวทางแก้ไข 

สามารถแก้ปัญหาได้ตามหัวข้อท่ี 8.3.2.1 ข้อ 2) ถ้า Solution ไม่ข้ึนสถานะ
เป็น Fix ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 
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สาเหตุ 
 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม CHC i80 ต้ังอยู่ในพ้ืนท่ีไม่เปิดโล่ง มีสิ่งบดบังมาก 
แนวทางแก้ไข 

ในการเลือกตําแหน่งรับสัญญาณดาวเทียม ควรเลือกตําแหน่งท่ีเปิดโล่ง 
หลีกเลี่ยงตําแหน่งท่ีอยู่ใต้ต้นไม้ใหญ่ หรือต้นไม้ท่ีมีใบหนาทึบ ตําแหน่งท่ีอยู่ใต้ชายคา ตําแหน่งท่ีอยู่ใกล้
ตึกสูง ตําแหน่งท่ีอยู่ใกล้เสาส่งคลื่นวิทยุ หรือตําแหน่งท่ีอยู่ใกล้เสาไฟฟ้าแรงสูง ถ้า Solution ยังไม่ข้ึนสถานะ
เป็น Fix ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
 รับสัญญาณดาวเทียมในช่วงเวลาท่ีชั้นบรรยากาศ ionosphere ไม่ดี 

 
 
 
 
 
 
 
 

แนวทางแก้ไข 
ช่วงเวลาท่ีชั้นบรรยากาศ ionosphere ไม่ดี คือช่วงเวลาใกล้เท่ียงวัน หรือ

ช่วงบ่าย (ข้ึนอยู่กับวันเวลาและชั้นบรรยากาศของโลก) ซ่ึงจะกระทบต่อค่าความถูกต้องเชิงตําแหน่งของ
ค่าพิกัดท่ีทําการรังวัด โดยควรหลีกเลี่ยงการรังวัดในช่วงเวลาดังกล่าว ถ้า Solution ยังไม่ข้ึนสถานะเป็น
Fix ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
  สถานีรับสัญญาณดาวเทียมอ้างอิง (CORS) ท่ีใกล้บริเวณจุดท่ีรับสัญญาณ
ดาวเทียม อยู่ในสถานะ offline หรือการส่งข้อมูลไม่เสถียร ซ่ึงอาจเกิดจากระบบไฟฟ้าของสํานักงาน
ท่ีติดต้ังสถานี CORS ดับ หรือระบบอินเทอร์เน็ตไม่เสถียร ทําให้สถานี CORS ไม่สามารถส่งข้อมูลดาวเทียม
เข้าระบบชั่วขณะ 

แนวทางแก้ไข 
โดยปกติสถานี CORS จะมีเจ้าหน้าท่ีคอยบริหารจัดการและสังเกตการณ์

ตลอดเวลาทําการ ซ่ึงถ้าเกิดปัญหาขาดการเชื่อมต่อ หรือการส่งข้อมูลเข้าระบบไม่เสถียร ทางเจ้าหน้าท่ี
จะแจ้งให้ผู้ใช้งานทราบผ่านช่องทางออนไลน์ต่าง ๆ หรือสอบถามจากเจ้าหน้าท่ีผู้ดูแลระบบ เบอร์โทร 
092-1421555 หรือ 0-2503-3367 
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   6) สามารถเชื่อมต่อรับสัญญาณได้แล้ว แต่ขณะรับสัญญาณดาวเทียม   
มีข้อความเตือนใน Controller ว่า “Precision Cannot Meet Demand !” 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในขณะทําการบันทึกข้อมูลรังวัดนั้น ค่าความคลาดเคลื่อนทางราบ
หรือทางด่ิงอาจเกินเกณฑ์ท่ีกําหนดไว้ ถึงแม้สถานะ Solution ยังคงเป็น Fix หรือบางครั้งก็อาจเปลี่ยน
สถานะ Solution จาก Fix เป็น Single หรือ Float มีผลให้ค่าพิกัดท่ีได้มีความคลาดเคลื่อนเกินเกณฑ์
ท่ีกําหนดไว้เช่นเดียวกัน เครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 จะมีข้อความเตือน “Precision Cannot 
Meet Demand !”  

แนวทางแก้ไข 
สามารถแก้ปัญหาได้ตามข้ันตอนดังนี้ 
1. รอให้ค่าความคลาดเคลื่อนกลับมาอยู่ในเกณฑ์และทําการรังวัดต่อ 
เม่ือมีข้อความเตือน “Precision Cannot Meet Demand !” แสดงข้ึน 

ผู้ปฏิบัติงานไม่ควรกด Go on เพ่ือบันทึกข้อมูลการรังวัดต่อทันที แต่ให้ผู้ปฏิบัติงานรอสักครู่และสังเกต
ค่าความคลาดเคลื่อนทางราบหรือทางด่ิง บริเวณมุมล่างซ้ายของหน้าจอ ให้ค่าความคลาดเคลื่อนทางราบ
หรือทางด่ิงอยู่ในเกณฑ์ท่ีกําหนด จากนั้น กด GO on เพ่ือบันทึกข้อมูลการรังวัดต่อได้  

2. รอให้ Solution กลับมาอยู่ในสถานะ Fix และทําการรังวัดต่อ 
เม่ือมีข้อความเตือน “Precision Cannot Meet Demand !” แสดงข้ึน 

ผู้ปฏิบัติงานไม่ควรกด Go on เพ่ือบันทึกข้อมูลการรังวัดต่อทันที แต่ให้ผู้ปฏิบัติงานรอสักครู่และสังเกต
สถานะของ Solution บริเวณมุมล่างซ้ายของหน้าจอ ให้ Solution กลับมาอยู่ในสถานะ Fix จึงสามารถ
กด Go on เพ่ือบันทึกข้อมูลการรังวัดต่อได้ ถ้ารอเป็นเวลานาน Solution ไม่กลับมาอยู่ในสถานะ Fix 
ให้ปฏิบัติตามวิธีการถัดไป 
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3. ทําการยกเลิกการบันทึกข้อมูลรังวัด และเชื่อมต่อระบบ RTK GNSS 
Network ใหม่  

เม่ือมีข้อความเตือน “Precision Cannot Meet Demand !” แสดงข้ึน 
ให้ผู้ปฏิบัติงาน กด Abort เพ่ือยกเลิกการบันทึกข้อมูลรังวัด และทําการเชื่อมต่อระบบ RTK GNSS 
Network ใหม่อีกครั้งจน Solution อยู่ในสถานะ Fix จึงสามารถกดบันทึกข้อมูลรังวัดได้ ถ้า Solution 
ยังอยู่ในสถานะ Single หรือ Float ผู้ปฏิบัติงานสามารถแก้ปัญหาได้ตามหัวข้อท่ี 8.3.2.1 ข้อ 5) 

 

 7) ขณะเริ่มรับสัญญาณดาวเทียม มีข้อความเตือนใน Controller ว่า “Datum 
Trans Param not Received!  Projection Param not Received!  Geoid Grid Param not     
Received!” 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

สาเหตุ 
  เนื่องจากได้ต้ังค่า Geodetic transformation message ในส่วนการต้ังค่า
การใช้งาน RTK GNSS Network ไม่ถูกต้อง ทําให้การเริ่มรับสัญญาณในครั้งแรกในเครื่องควบคุมฯ 
รุ่น HCE 300/320 มีข้อความเตือนว่า “Datum Trans Param not Received!  Projection Param 
not Received!  Geoid Grid Param not Received!” ส่งผลทําให้ผู้ใช้งานไม่สามารถรับสัญญาณ
ดาวเทียมได้ เนื่องจากไม่มีการส่งค่าปรับแก้ค่าพิกัดจากศูนย์ควบคุมมายังผู้ใช้งาน 
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แนวทางแก้ไข 
สามารถแก้ไขได้ตามข้ันตอน ดังนี้ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

1. เลือก เมนู Config ใน
โปรแกรม Landstar 
2. เลือก Work Mode 
 

3. เลือก Work Mode ท่ีใช้งาน 
4. เลือก  

 

5. เลือก Edit 

6. ปิด Code 1021-1027 
7. เลือก Save 

8. เลือก Yes 9. เลือก OK 
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เลือก เมนู Project ในโปรแกรม Landstar 6 เลือกเมนู Export 

เลือกเมนู Custom Format ในเมนู File Type เลือกลกูศรลง 
และเลือก Custom (*.*) 

 

8.4 การนําเข้าข้อมูลดาวเทียม 

 8.4.1  ด้านการนําเข้าข้อมูลของเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 

 1)  การส่งออกข้อมูลรังวัดเป็นไฟล์ csv แล้วข้อมูลบรรทัดแรกหาย หรือจํานวนคอลัมน์
ไม่ครบ 

สาเหตุ 
  เกิดจากการต้ัง File Type ในเมนู Export ไม่ถูกต้องทําให้การส่งออก
ข้อมูลรังวัดจากเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 เป็นไฟล์ csv มีไม่ครบ (ข้อมูลบรรทัดแรกหาย) หรือจํานวน
คอลัมน์ไม่ครบ  

แนวทางแก้ไข 
ให้ทําการต้ังค่า File Type ในเมนู Export ตามข้ันตอนดังนี้ 
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ทําการ Save Format โดยต้ังค่า 
    Name : dol หรือ dol1 (กรณีชื่อ Format ซํ้า) 
    Suffix : csv 
และเลือก OK 
 

- ในเมนู File Type เลือกลกูศรลงอีกคร้ัง 
จะพบ File Type ใหม่ท่ีสร้างขึ้น  
- ทําการเลือก File Type ใหม่ท่ีสร้างขึ้น 
และส่งออกข้อมลูตามวิธีปกติต่อไป 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ต้ังค่าต่าง ๆ ดังภาพ 
- คลิก����หน้า Has Title 
- Spilter เลือก comma (,) 
- เลือกขอ้มลู Option ท้ังหมดไปด้านขวา 
- คลิก����หน้า Save to list 
และเลือก  
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 -  เข้าโปรแกรม Landstar 6 และเปิดโปรเจกต์ 
ท่ีต้องการทําการเปลี่ยนโซน  
 - เลือก เมนู Project ในโปรแกรม Landstar 6 
 

เลือกเมนู CRS Params 

เลือกแถบหลังสุดของเมนู CRS Name เลือกโซน หรือ Datum ท่ีถูกต้อง 

 2)  การตั้งค่าโปรเจกต์ผิดโซน หรือผิด Datum 
การต้ังค่าโปรเจกต์ผิดโซน หรือผิด Datum ทําให้ผู้ปฏิบัติงานไม่สามารถนําเข้าข้อมูล

ผ่านระบบได้ หรือทําให้ข้อมูลท่ีรังวัดได้มานั้นเป็นข้อมูลท่ีผิด 

สาเหตุ 
 มีการเปลี่ยนแปลงโซน หรือ Datum 
แนวทางแก้ไข 

ผู้ปฏิบัติงานไม่จําเป็นต้องออกไปทําการรังวัดใหม่ เนื่องจากเครื่องควบคุมฯ 
รุ่น LT500 สามารถคํานวณค่าพิกัดท่ีทําการรังวัดมาได้ ให้เป็นค่าพิกัดในโซนใหม่ หรือ Datum ใหม่ 
ตามท่ีผู้ปฏิบัติงานต้องการได้ โดยมีข้ันตอนดังนี้ 
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                * ข้อสังเกต ในเมน ูProjection * 
โซน 47 จะมีค่า Central Meridian   99:00:00.00000 E 
โซน 48 จะมีค่า Central Meridian 105:00:00.00000 E 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  3)  ทําการแปลงไฟล์ HCD เป็นไฟล์ HTML ในโปรแกรม LSReview แล้วข้ึนข้อความ 
“windowns is checking for a solution the problem…” 
 

 

 

 

 

 

-  คลิกลูกศรขวา เพ่ือเลื่อนหาเมนู Height Adjust และ
เลือก Geoid Models เป็น EGM96.ggf 
-  เลือก       หลังจากนั้น เคร่ืองควบคุมฯ รุ่น LT500  
จะทําการแปลงค่าพิกัดเป็นค่าพิกัดในโซนใหม่ท่ีได้เลือกไว้  
  



 8 - 55 
 

 

สาเหตุ 
  เกิดจากการต้ังชื่อ Folder ท่ีเก็บไฟล์ HCD ไม่ตรงกับชื่อ Project ทําให้
โปรแกรม LSReview ไม่สามารถแปลงไฟล์ HCD ให้เป็นไฟล์ HTML ได้  

แนวทางแก้ไข 
1. ให้ผู้ปฏิบัติงานตรวจสอบ Folder ท่ีเก็บไฟล์ CSV, HCD และ HCL โดยชื่อ

ของ Folder ท่ีเก็บไฟล์ และชื่อของไฟล์ CSV, HCD และ HCL จะต้องมีชื่อเดียวกันท้ังหมด  
2. ถ้าพบชื่อไม่ตรงกัน ให้แก้ไขชื่อให้ตรงกันทั้งหมดก่อน (ชื่อท่ีถูกต้อง

จะต้องต้ังตามชื่อ Project ท่ีทําการรังวัด) และทําการแปลงไฟล์ HCD เป็นไฟล์ HTML ในโปรแกรม 
LSReview อีกครั้ง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  4)  ระบบแจ้ง “ช่ือไฟล์ CSV, HTML และ HCD ไม่ตรงกัน กรุณาตรวจสอบอีกครั้ง”  
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สาเหตุ 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดค่า CSV, HTML และ HCD เข้าระบบ 
เพ่ือประกาศค่าพิกัดการรังวัด ชื่อไฟล์ท้ัง 3 ไฟล์ ไม่ได้ถูกต้ังชื่อให้เป็นชื่อเดียวกัน  

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานตรวจสอบ Folder ท่ีเก็บไฟล์ข้อมูลการรังวัด โดยชื่อของไฟล์ 

CSV, HCD, HCL และ HTML จะต้องมีชื่อเดียวกันท้ังหมด ถ้าพบชื่อไม่ตรงกันให้ทําการแก้ไขชื่อไฟล์ต่าง ๆ 
ให้ตรงกัน และทําการอัปโหลดค่าใหม่อีกครั้ง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  5)  ระบบแจ้ง “ข้อมูลการรังวัดมีพารามิเตอร์ไม่ถูกต้อง กรุณาตรวจสอบใหม่อีกครั้ง” 
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สาเหตุ 
  เนื่องจากในขั้นตอนการอัปโหลดค่า CSV, HTML และ HCD เข้าระบบ 
ระบบทําการตรวจสอบค่าพารามิเตอร์ของข้อมูลท่ีทําการรังวัดแล้ว พบค่าพารามิเตอร์ไม่ตรงกับ
ค่าพารามิเตอร์ท่ีกรมท่ีดินกําหนด ซ่ึงเกิดจากการเลือก Datum ในข้ันตอนการสร้าง Project ในเครื่อง
ควบคุมฯ รุ่น LT500 ผิด จึงทําให้ค่าพิกัดท่ีรังวัดได้ไม่สัมพันธ์กับค่าพิกัดท่ีกรมท่ีดินใช้งาน 

แนวทางแก้ไข 
ผู้ปฏิบัติงานไม่จําเป็นต้องออกไปทําการรังวัดใหม่ เนื่องจากเครื่องควบคุมฯ 

รุ่น LT500 สามารถคํานวณค่าพิกัดท่ีทําการรังวัดมาได้ ให้เป็นค่าพิกัดใน Datum ใหม่ท่ีถูกต้องได้   
วิธีการเปลี่ยน Datum ให้ดูหัวข้อท่ี 8.4.1 ข้อ 2) (โดยผู้ปฏิบัติงานในโซน 47 ให้เลือก Datum เป็น Indian 
Thailand 1975 N47_52 และผู้ปฏิบัติงานในโซน 48 ให้เลือก Datum เป็น Indian Thailand 1975 
N48_52) 

หลังจากการเปลี่ยน Datum ของ Project ในเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500
ให้ถูกต้องแล้ว ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการ Export ค่าการรังวัด และทําการอัปโหลดข้อมูลการรังวัดเข้าระบบ
ใหม่อีกครั้ง 
 

  6)  ระบบแจ้ง “A PHP Error was encountered” 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดค่า CSV, HTML และ HCD เข้าระบบ 
ระบบตรวจสอบพบข้อมูลไฟล์ CSV มีจํานวนคอลัมน์ข้อมูลไม่ครบตามท่ีกําหนด ซ่ึงเกิดจากการต้ัง 
File Type ในเมนู Export ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 ไม่ถูกต้อง 
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แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการต้ัง File Type ในเมนู Export ให้ถูกต้อง และเลือก

คอลัมน์ในการส่งข้อมูลให้ครบ วิธีการแก้ไขให้ดูหัวข้อท่ี 8.4.1 ข้อ 1) 
  หลังจากแก้ไขแล้ว ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการ Export ค่าการรังวัด และทํา
การอัปโหลดข้อมูลการรังวัดเข้าระบบใหม่อีกครั้ง 
 

 7)  ค่าพิกัดหมุดตรวจสอบท่ีได้จากการรับสัญญาณกับคา่ท่ีประกาศใช้งาน มีความแตกต่าง 
เกินเกณฑ์ท่ีระเบียบกําหนด 
 

 

 

 

 

 

 
  
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดค่าเพ่ือประกาศค่าการรังวัด ระบบตรวจสอบพบค่า
พิกัดของหมุดตรวจสอบท่ีประกาศค่าในระบบ กับค่าพิกัดที่ผู้ปฏิบัติงานรังวัดมา มีความแตกต่างเกิน
เกณฑ์ท่ีระเบียบกําหนด จึงทําให้ระบบเตือนว่าไม่ผ่านการตรวจสอบ และไม่สามารถอัปโหลดค่าใน
ข้ันตอนอ่ืนต่อได้ ซ่ึงมีสาเหตุได้หลายกรณีดังนี้ 
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สาเหตุ 
  ผู้ปฏิบัติงานใส่ชื่อหมุดตรวจสอบผิด ทําให้ระบบนําค่าพิกัดหมุดตรวจสอบ
ท่ีผู้ปฏิบัติงานรังวัดมา ไปเปรียบเทียบกับค่าพิกัดหมุดตรวจสอบท่ีผู้ปฏิบัติงานใส่ชื่อผิด ทําให้มีความแตกต่าง
เกินเกณฑ์ท่ีระเบียบกําหนด 

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานตรวจสอบชื่อหมุดตรวจสอบท่ีผู้ปฏิบัติงานทําการรังวัดมา

ให้ตรงกันและทําการแก้ไขชื่อหมุดตรวจสอบให้ถูกต้อง พร้อมกด “ยืนยันการแก้ไขชื่อหมุด” ถ้ายังไม่ได้
ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สาเหตุ 
  ในการรังวัด ผู้ปฏิบัติงานต้ัง Optical plummet ของฐานเครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียม CHC i80 ไม่ตรงตําแหน่งหมุดตรวจสอบ ทําให้ค่าพิกัดท่ีรังวัดได้ไม่ใช่ตําแหน่งของหมุดตรวจสอบ 

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงาน ตรวจสอบการต้ัง Optical plummet ของฐานเครื่องรับ

สัญญาณดาวเทียม CHC i80 ให้เส้นกากบาทของ Plummet ตรงตําแหน่งศูนย์กลางของหมุดตรวจสอบ
ทุกครั้งในการต้ังขาเครื่องรับสัญญาณ และในขณะรับสัญญาณ และให้ผู้ปฏิบัติงานรับค่าหมุดตรวจสอบ
ใหม่อีกครั้งในโปรเจกต์ท่ีรังวัดเดิม และทําการอัปโหลดค่าเข้าระบบใหม่อีกครั้ง ถ้ายังไม่ได้ ให้แก้ไขตาม
วิธีการถัดไป 
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สาเหตุ 
  ค่าพิกัดหมุดตรวจสอบท่ีผู้ปฏิบัติงานทําการรังวัดมา มีความคลาดเคลื่อน
เกินเกณฑ์ท่ีกรมท่ีดินกําหนด ซ่ึงอาจเกิดจากผู้ปฏิบัติงานทําการรับสัญญาณดาวเทียมในช่วงเวลาท่ี
ชั้นบรรยากาศมีความแปรปรวนสูง หรือรับสัญญาณดาวเทียมในช่วงท่ีระบบขัดข้อง หรือจากสาเหตุอ่ืน ๆ 

แนวทางแก้ไข 
ก่อนทําการปฏิบัติงานรังวัดทุกครั้ง ผู้ปฏิบัติงานต้องทําการรับสัญญาณ

ดาวเทียม ณ ตําแหน่งหมุดตรวจสอบทุกครั้ง และตรวจสอบค่าพิกัดของหมุดตรวจสอบท่ีรังวัดได้กับค่า
พิกัดท่ีประกาศในระบบว่ามีความคลาดเคลื่อนเกินเกณฑ์ท่ีระเบียบกําหนดหรือไม่ ถ้าเกินเกณฑ์ท่ีกําหนด
ไม่แนะนําให้ผู้ปฏิบัติงานออกทําการรังวัด เพราะจะทําให้ค่าพิกัดท่ีได้เกิดความคลาดเคลื่อน ท้ังนี้ ให้ติดต่อ
ผู้ดูแลระบบ เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 เพ่ือทําการหาสาเหตุและทําการแก้ไขให้
ผู้ปฏิบัติงานต่อไป 
 

 8)  ระบบแจ้ง “The file you are attempting to upload is larger than 
the permitted size.”  
 

 

 

 

 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดรูปเชนสนาม (ร.ว. 31 ง) ผู้ปฏิบัติงาน
อัปโหลดรูปท่ีมีขนาดใหญ่เกินไปเข้าสู่ระบบ 

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการแก้ไขไฟล์รูปเชนสนาม (ร.ว. 31 ง) โดยลดขนาดไฟล์

ให้มีขนาดไม่เกิน 2 เมกะไบต์ หรือทําการสแกนรูปเชนสนาม (ร.ว. 31 ง) ใหม่ และต้ังค่าความละเอียดใน
การสแกนให้ไม่เกิน 300 dpi (ชื่อไฟล์รูปเชนสนามควรต้ังเป็นชื่อเดียวกับชื่อโปรเจกต์ และไม่ควรต้ังชื่อ
เป็นภาษาไทย เพราะจะทําให้เกิดปัญหาในการแสดงรูปในเว็บไซต์) และทําการอัปโหลดรูปเชนสนามใหม่
อีกครั้ง 
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  9)  ระบบแจ้ง “รายงาน ร.ว. 80 ข ไม่ผ่านการตรวจสอบ กรุณาตรวจเช็คข้อมูล” 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 เนื่องจากในข้ันตอนการใส่ระยะหมุดคู่ท่ีวัดได้จากกล้อง ระบบทําการตรวจสอบระยะ
หมุดคู่ท่ีได้จากกล้อง และระยะหมุดคู่ท่ีได้จากการคํานวณแปลงค่าจากค่าพิกัดแล้ว มีระยะแตกต่าง
เกินเกณฑ์ท่ีระเบียบของกรมท่ีดินกําหนด ทําให้ “แบบตรวจสอบรายงานการตรวจสอบความถูกต้อง
ของระยะทาง (ร.ว. 80 ข)” ไม่ผ่านการตรวจสอบ และระบบไม่ยอมให้กด “ยืนยันโปรเจกต์”
เพ่ือประกาศค่า ซ่ึงมีสาเหตุได้หลายกรณีดังนี้ 

สาเหตุ 
 ผู้ปฏิบัติงาน เลือกหมุดคู่ในเมนู “บันทึกระยะตรวจสอบ” ผิดหมุด 

 

 

 

 

 

 

 

แนวทางแก้ไข 
ผู้ปฏิบัติงาน ควรตรวจสอบให้แน่ใจว่าทําการเลือกหมุดคู่ท่ีตรวจสอบระยะ

ถูกต้อง ก่อนการใส่ระยะตรวจสอบ โดย 
ช่อง “จากหมุด” ให้ผู้ปฏิบัติงานเลือกหมุดท่ีทําการต้ังกล้อง Total 

Station เพ่ือวัดระยะ  
ช่อง “ไปหมุด” ให้ผู้ปฏิบัติงานเลือกหมุดท่ีทําการต้ังปริซึม  
ช่อง “ระยะตรวจสอบ” ให้ผู้ปฏิบัติงาน ใส่ระยะหมุดคู่ท่ีวัดได้จากเครื่องวัด

ระยะของกล้องฯ 
ถ้ายังอัปโหลดไม่ได้ ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 
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สาเหตุ 
 เครื่องวัดระยะของกล้อง Total Station มีความคลาดเคลื่อน 
แนวทางแก้ไข 

ผู้ปฏิบัติงาน ควรตรวจสอบให้แน่ใจว่าเครื่องวัดระยะของกล้อง Total 
Station มีการต้ังค่าต่าง ๆ ท่ีถูกต้อง และทําการสอบเทียบกล้อง (Calibrate) เป็นประจําทุกปี เพ่ือให้
กล้อง Total Station มีการวัดมุม และวัดระยะท่ีถูกต้อง ถ้ายังอัปโหลดไม่ได้ ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
 ค่าพิกัดท่ีได้จากการรับสัญญาณดาวเทียมมีความคลาดเคลื่อนเกินเกณฑ์ 
แนวทางแก้ไข 

ระบบ RTK GNSS Network เป็นระบบการหาค่าพิกัดท่ีให้ความคลาดเคลื่อน
ของแต่ละจุดไม่เกิน 4 เซนติเมตร ในบางกรณีท่ีการหาค่าพิกัด 2 จุด มีแนวโน้มว่าความคลาดเคลื่อนท่ี
เกิดข้ึนจะมีทิศทางพุ่งออกจากกันหรือพุ่งเข้าหากัน ทําให้ระยะหมุดคู่ท่ีคํานวณได้จากการแปลงค่าพิกัด 
และระยะหมุดคู่จากการวัดด้วยเครื่องวัดระยะของกล้อง Total Station มีค่าแตกต่างกันเกินเกณฑ์ท่ี
กรมท่ีดินกําหนด (การตรวจสอบระยะข้างต้น เป็นมาตรการควบคุมคุณภาพของค่าพิกัดท่ีรังวัดได้จากระบบ 
RTK GNSS Network ตามท่ีระเบียบกําหนด) ซ่ึงเม่ือผู้ปฏิบัติงานทําตามคําแนะนําแล้วยังอัปโหลดไม่ได้ 
แนะนําให้ผู้ปฏิบัติงานไปทําการรังวัดค่าพิกัดของหมุดคู่ดังกล่าวใหม่อีกครั้ง ในช่วงวันและเวลาอ่ืน 

 8.4.2 ด้านการนําเข้าข้อมูลของเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 

 1)  การส่งออกข้อมูลรังวัดเป็นไฟล์ csv หาย หรือFile Type : dol หาย 

สาเหตุ 
  เกิดจากการกด File Type : dol ลบ หรือต้ัง File Type ในเมนู Export 
ไม่ถูกต้อง ทําให้การส่งออกข้อมูลรังวัดจากเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 เป็นไฟล์ csv มีไม่ครบ 
ซ่ึงเกิดจากข้อมูลบรรทัดแรกหาย หรือจํานวนคอลัมน์ไม่ครบ  

แนวทางแก้ไข 
ให้ทําการต้ังค่า File Type ในเมนู Export ตามข้ันตอนดังนี้ 
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เลือก เมนู Project ในแอปพลิเคชัน Landstar 

ในเมนู File Type เลือก ลูกศรลง 
และ เลือก Customize 

คลิก ����หน้า Use Header และ เลือก ลูกศร 
เพ่ือให้รายละเอียดฝ่ัง Options ไปอยู่ฝ่ัง Selected 

จากนัน้ ท่ี File Name ให้ใส่ชื่อเป็น dol 
ตามท่ีได้ต้ังชื่อไว้ แล้ว เลือก Export 

เลือก เมนู Export 

เลือก OK 
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  2)  การตั้งค่าโปรเจกต์ผิดโซน หรือผิด Datum 
  การต้ังค่าโปรเจกต์ผิดโซน หรือผิด Datum ทําให้ผู้ปฏิบัติงานไม่สามารถนําเข้าข้อมูล
ผ่านระบบได้ หรือทําให้ข้อมูลท่ีรังวัดได้มานั้น เป็นข้อมูลท่ีผิด 

สาเหตุ 
 มีการเปลี่ยนแปลง โซนหรือ Datum 
แนวทางแก้ไข 

ผู้ปฏิบัติงานไม่จําเป็นต้องออกไปทําการรังวัดใหม่ เนื่องจากเครื่องควบคุมฯ 
รุ่น HCE 300/320 สามารถคํานวณค่าพิกัดท่ีทําการรังวัดมาได้ ให้เป็นค่าพิกัดในโซนใหม่ หรือ Datum 
ใหม่ ตามท่ีผู้ปฏิบัติงานต้องการได้ โดยมีข้ันตอนดังนี้ 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 - เข้าโปรแกรม Landstar และเปิดโปรเจกต์ 
ท่ีต้องการทําการเปลี่ยนโซน  
 - เลือก เมนู Project ในโปรแกรม Landstar 
 

เลือก เมนู CRS 

เลือกโซน หรือ Datum ท่ีถูกต้อง เลือก       หลังเมนู  Name 
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                * ข้อสังเกต ในเมน ูProjection * 
โซน 47 จะมีค่า Central Meridian   99:00:00.0000000 E 
โซน 48 จะมีค่า Central Meridian 105:00:00.0000000 E 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลื่อนแถบท่ีอยู่ด้านล่าง  Name  เพ่ือเลือก เมนู 
Height Fitting และเลือก Geoids เป็น EGM96.ggf  
และเลือก Accept  
  

เคร่ืองควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 จะทํา
การแปลงค่าพิกัด เป็นค่าพิกัดในโซนใหม่
ท่ีเลือกไว้  
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  3)  ระบบแจ้ง “ช่ือไฟล์ CSV, HTML และ RAW ไม่ตรงกัน กรุณาตรวจสอบอีกครั้ง” 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดค่า CSV, HTML และ RAW เข้าระบบ 
เพ่ือประกาศค่าการรังวัด ชื่อไฟล์ท้ัง 3 ไฟล์ ไม่ได้ถูกต้ังชื่อให้เป็นชื่อเดียวกัน  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

แนวทางแก้ไข 
  ให้ผู้ปฏิบัติงาน ตรวจสอบ Folder ท่ีเก็บไฟล์ข้อมูลการรังวัด โดยชื่อของ
ไฟล์ CSV, HTML และ RAW จะต้องมีชื่อเดียวกันท้ังหมด ถ้าพบชื่อไม่ตรงกันให้ทําการแก้ไขชื่อไฟล์ต่าง ๆ 
ให้ตรงกัน และทําการอัปโหลดค่าใหม่อีกครั้ง 
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  4)  ระบบแจ้ง “ข้อมูลการรังวัดมีพารามิเตอร์ไม่ถูกต้อง กรุณาตรวจสอบใหม่อีกครั้ง” 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดค่า CSV, HTML และ RAW เข้าระบบ 
ระบบทําการตรวจสอบค่าพารามิเตอร์ของข้อมูลที่ทําการรังวัด แล้วพบค่าพารามิเตอร์ไม่ตรงกับ
ค่าพารามิเตอร์ที่กรมที่ดินกําหนด ซึ่งเกิดจากการเลือก Datum ในขั้นตอนการสร้าง Project ใน
เครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 ผิด จึงทําให้ค่าพิกัดท่ีรังวัดได้ไม่สัมพันธ์กับค่าพิกัดท่ีกรมท่ีดินใช้งาน 

แนวทางแก้ไข 
ผู้ปฏิบัติงานไม่จําเป็นต้องออกไปทําการรังวัดใหม่ เนื่องจากเครื่องควบคุมฯ 

รุ่น HCE 300/320 สามารถคํานวณค่าพิกัดท่ีทําการรังวัดมาได้ให้เป็นค่าพิกัดใน Datum ใหม่ท่ีถูกต้องได้ 
วิธีการเปลี่ยน Datum ให้ดูหัวข้อท่ี 8.4.2 ข้อ 2) (โดยผู้ปฏิบัติงานในโซน 47 ให้เลือก Datum เป็น Indian 
Thailand 1975 N47_52 และ ผู้ปฏิบัติงานในโซน 48 ให้เลือก Datum เป็น Indian Thailand 1975 
N48_52) 

หลังจากการเปลี่ยน Datum ของ Project ในเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 
300/320 ให้ถูกต้องแล้ว ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการ Export ค่าการรังวัด และทําการอัปโหลดข้อมูลการรังวัด
เข้าระบบใหม่อีกครั้ง 
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  5)  ระบบแจ้ง “A PHP Error was encountered” 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดค่า CSV, HTML และ RAW เข้าระบบ 
ระบบตรวจสอบพบข้อมูลไฟล์ CSV มีจํานวนคอลัมน์ข้อมูลไม่ครบตามท่ีกําหนด ซ่ึงเกิดจากการต้ัง 
File Type ในเมนู Export ของเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 ไม่ถูกต้อง 
   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

แนวทางแก้ไข 
  ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการต้ัง File Type ในเมนู Export ให้ถูกต้อง และเลือก
คอลัมน์ในการส่งข้อมูลให้ครบ วิธีการแก้ไขสามารถดูได้ตามหัวข้อท่ี 8.4.2 ข้อ 1) 

หลังจากแก้ไขแล้ว ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการ Export ค่าการรังวัด และทํา
การอัปโหลดข้อมูลการรังวัดเข้าระบบใหม่อีกครั้ง 
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  6)  ค่าพิกัดหมุดตรวจสอบท่ีรังวัดได้กับค่าท่ีประกาศใช้งาน มีความแตกต่างเกินเกณฑ์
ท่ีระเบียบกําหนด 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดค่าเพ่ือประกาศค่าการรังวัด ระบบตรวจสอบพบ
ค่าพิกัดของหมุดตรวจสอบท่ีประกาศค่าในระบบ กับค่าพิกัดท่ีผู้ปฏิบัติงานรังวัดมา มีความแตกต่าง
เกินเกณฑ์ท่ีระเบียบกําหนด จึงทําให้ระบบเตือนว่าไม่ผ่านการตรวจสอบ และไม่สามารถอัปโหลดค่า
ในข้ันตอนอ่ืนต่อได้ ซ่ึงมีสาเหตุได้หลายกรณีดังนี้ 

สาเหตุ 
  ผู้ปฏิบัติงานใส่ชื่อหมุดตรวจสอบผิด ทําให้ระบบนําค่าพิกัดหมุดตรวจสอบ
ท่ีผู้ปฏิบัติงานรังวัดมา ไปเปรียบเทียบกับค่าพิกัดหมุดตรวจสอบท่ีผู้ปฏิบัติงานใส่ชื่อผิด ทําให้มีความแตกต่าง 
เกินเกณฑ์ท่ีระเบียบกําหนด 
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แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานตรวจสอบชื่อหมุดตรวจสอบท่ีผู้ปฏิบัติงานทําการรังวัดมา

ให้ตรงกัน และทําการแก้ไขชื่อหมุดตรวจสอบให้ถูกต้อง พร้อมกด “ยืนยันการแก้ไขชื่อหมุด” ถ้ายังไม่ได้ 
ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
  ในการรังวัดผู้ปฏิบัติงานต้ัง Optical plummet ของฐานเครื่องรับสัญญาณ
ดาวเทียม CHC i80 ไม่ตรงตําแหน่งหมุดตรวจสอบ ทําให้ค่าพิกัดท่ีรังวัดได้ไม่ใช่ตําแหน่งของหมุดตรวจสอบ 

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานตรวจสอบการต้ัง Optical plummet ของฐานเครื่องรับ

สัญญาณดาวเทียม CHC i80 ให้เส้นกากบาทของ Plummet ตรงตําแหน่งศูนย์กลางของหมุดตรวจสอบ
ทุกครั้งในการต้ังขาเครื่องรับสัญญาณ และในขณะรับสัญญาณ และให้ผู้ปฏิบัติงานรับค่าหมุดตรวจสอบ
ใหม่อีกครั้งในโปรเจกต์ท่ีรังวัดเดิม และทําการอัปโหลดค่าเข้าระบบใหม่อีกครั้ง ถ้ายังไม่ได้ ให้แก้ไขตาม
วิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
  ค่าพิกัดหมุดตรวจสอบท่ีผู้ปฏิบัติงานทําการรังวัดมา มีความคลาดเคลื่อน
เกินเกณฑ์ท่ีกรมท่ีดินกําหนด ซ่ึงอาจเกิดจากผู้ปฏิบัติงานทําการรับสัญญาณดาวเทียมในช่วงเวลาท่ีชั้น
บรรยากาศมีความแปรปรวนสูง หรือรับสัญญาณดาวเทียมในช่วงท่ีระบบขัดข้อง หรือจากสาเหตุอ่ืน ๆ 

แนวทางแก้ไข 
ก่อนทําการรังวัดทุกครั้งผู้ปฏิบัติงานต้องทําการรับสัญญาณดาวเทียม ณ 

ตําแหน่งหมุดตรวจสอบทุกครั้ง และตรวจสอบค่าพิกัดของหมุดตรวจสอบท่ีรังวัดได้กับค่าพิกัดท่ีประกาศ
ในระบบว่ามีความคลาดเคลื่อนเกินเกณฑ์ท่ีระเบียบกําหนดหรือไม่ ถ้าเกินเกณฑ์ท่ีกําหนดไม่แนะนําให้
ผู้ปฏิบัติงานออกทําการรังวัด เพราะจะทําให้ค่าพิกัดท่ีได้เกิดความคลาดเคลื่อน ท้ังนี้ ให้ติดต่อผู้ดูแลระบบ 
เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 เพ่ือทําการหาสาเหตุและทําการแก้ไขให้ผู้ปฏิบัติงานต่อไป 

สาเหตุ 
  เลือกค่าพารามิเตอร์ไม่ตรงกับค่าพารามิเตอร์ท่ีกรมท่ีดินกําหนดในข้ันตอน
การสร้าง Project ในเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 300/320 จึงทําให้ค่าพิกัดท่ีรังวัดได้ไม่สัมพันธ์กับค่าพิกัด
ท่ีกรมท่ีดินใช้งาน 

แนวทางแก้ไข 
ผู้ปฏิบัติงานไม่จําเป็นต้องออกไปทําการรังวัดใหม่ เนื่องจากเครื่องควบคุมฯ 

รุ่น HCE 300/320 สามารถคํานวณค่าพิกัดท่ีทําการรังวัดมาได้ให้เป็นค่าพิกัดใน Datum ใหม่ท่ีถูกต้องได้ 
วิธีการเปลี่ยน Datum ให้ดูหัวข้อท่ี 8.4.2 ข้อ 2) (โดยผู้ปฏิบัติงานในโซน 47 ให้เลือก Datum เป็น Indian 
Thailand 1975 N47_52 และผู้ปฏิบัติงานในโซน 48 ให้เลือก Datum เป็น Indian Thailand 1975 
N48_52) 
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หลังจากการเปลี่ยน Datum ของ Project ในเครื่องควบคุมฯ รุ่น HCE 
300/320 ให้ถูกต้องแล้ว ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการ Export ค่าการรังวัด และทําการอัปโหลดข้อมูลการรังวัด
เข้าระบบใหม่อีกครั้ง 

 

  7)  ระบบแจ้ง “The file you are attempting to upload is larger than 
the permitted size.”  
 

 

 

 

 

สาเหตุ 
  เนื่องจากในข้ันตอนการอัปโหลดรูปเชนสนาม (ร.ว. 31 ง) ผู้ปฏิบัติงาน
อัปโหลดรูปท่ีมีขนาดใหญ่เกินไปเข้าสู่ระบบ  

แนวทางแก้ไข 
ให้ผู้ปฏิบัติงานทําการแก้ไขไฟล์รูปเชนสนาม (ร.ว. 31 ง) โดยลดขนาดไฟล์

ให้มีขนาดไม่เกิน 2 เมกะไบต์ หรือทําการสแกนรูปเชนสนาม (ร.ว. 31 ง) ใหม่ และต้ังค่าความละเอียดใน
การสแกนให้ไม่เกิน 300 dpi (ชื่อไฟล์รูปเชนสนามควรต้ังเป็นชื่อเดียวกับชื่อโปรเจกต์ และไม่ควรต้ังชื่อ
เป็นภาษาไทย เพราะจะทําให้เกิดปัญหาในการแสดงรูปในเว็บไซต์) และทําการอัปโหลดรูปเชนสนามใหม่
อีกครั้ง 
 
  8)  ระบบแจ้ง “รายงาน ร.ว. 80 ข ไม่ผ่านการตรวจสอบ กรุณาตรวจเช็คข้อมูล” 
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เนื่องจากในข้ันตอนการใส่ระยะหมุดคู่ท่ีวัดได้จากกล้อง ระบบทําการตรวจสอบระยะ
หมุดคู่ท่ีได้จากกล้อง และระยะหมุดคู่ท่ีได้จากการคํานวณแปลงค่าจากค่าพิกัดแล้วมีระยะแตกต่างเกิน
เกณฑ์ท่ีระเบียบของกรมท่ีดินกําหนด ทําให้ “แบบตรวจสอบรายงานการตรวจสอบความถูกต้องของ
ระยะทาง (ร.ว. 80 ข)” ไม่ผ่านการตรวจสอบ และระบบไม่ยอมให้กด “ยืนยันโปรเจกต์”เพ่ือประกาศค่า 
ซ่ึงมีสาเหตุได้หลายกรณีดังนี้ 

สาเหตุ 
 ผู้ปฏิบัติงานเลือกหมุดคู่ในเมนู “บันทึกระยะตรวจสอบ” ผิดหมุด 

 

 

แนวทางแก้ไข 
ผู้ปฏิบัติงาน ควรตรวจสอบให้แน่ใจว่าทําการเลือกหมุดคู่ท่ีตรวจสอบระยะ

ถูกต้อง ก่อนการใส่ระยะตรวจสอบ โดย 
ช่อง “จากหมุด” ให้ผู้ปฏิบัติงานเลือกหมุดท่ีทําการต้ังกล้อง Total 

Station เพ่ือวัดระยะ  
ช่อง “ไปหมุด” ให้ผู้ปฏิบัติงานเลือกหมุดท่ีทําการต้ังปริซึม  
ช่อง “ระยะตรวจสอบ” ให้ผู้ปฏิบัติงานใส่ระยะหมุดคู่ท่ีวัดได้จากเครื่องวัด

ระยะของกล้องฯ 
ถ้ายังอัปโหลดไม่ได้ ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 

สาเหตุ 
 เครื่องวัดระยะของกล้อง Total Station มีความคลาดเคลื่อน 
แนวทางแก้ไข 

ผู้ปฏิบัติงาน ควรตรวจสอบให้แน่ใจว่าเครื่องวัดระยะของกล้อง Total 
Station มีการต้ังค่าต่าง ๆ ท่ีถูกต้อง และทําการสอบเทียบกล้อง (Calibrate) เป็นประจําทุกปี เพ่ือให้
กล้อง Total Station มีการวัดมุม และวัดระยะท่ีถูกต้อง ถ้ายังอัปโหลดไม่ได้ ให้แก้ไขตามวิธีการถัดไป 
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สาเหตุ 
 ค่าพิกัดท่ีได้จากการรับสัญญาณดาวเทียมมีความคลาดเคลื่อนเกินเกณฑ์  
แนวทางแก้ไข 

ระบบ RTK GNSS Network เป็นระบบการหาค่าพิกัดท่ีให้ความคลาดเคลื่อน
ของแต่ละจุดไม่เกิน 4 เซนติเมตร ในบางกรณีท่ีการหาค่าพิกัด 2 จุด มีแนวโน้มว่าความคลาดเคลื่อนท่ี
เกิดข้ึนจะมีทิศทางพุ่งออกจากกัน หรือพุ่งเข้าหากัน ทําให้ระยะหมุดคู่ท่ีคํานวณได้จากการแปลงค่าพิกัด 
และระยะหมุดคู่จากการวัดด้วยเครื่องวัดระยะของกล้อง Total Station มีค่าแตกต่างกันเกินเกณฑ์ท่ี
กรมท่ีดินกําหนด (การตรวจสอบระยะข้างต้น เป็นมาตรการควบคุมคุณภาพของค่าพิกัดท่ีรังวัดได้จากระบบ 
RTK GNSS Network ตามท่ีระเบียบกําหนด) ซ่ึงเม่ือผู้ปฏิบัติงานทําตามคําแนะนําแล้วยังอัปโหลดไม่ได้ 
แนะนําให้ผู้ปฏิบัติงานไปทําการรังวัดค่าพิกัดของหมุดคู่ดังกล่าวใหม่อีกครั้ง ในช่วงวันและเวลาอ่ืน 

 

 9)  ในการอัปโหลดข้อมูลการรังวัดเข้าระบบแล้วตําแหน่งในแผนท่ีท่ีแสดงไม่ตรงกับ
ตําแหน่งจริง 
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สาเหตุ 
 เนื่องจากเครื่องควบคุม (Controller) ถูกต้ังค่าภาษาของเครื่องเป็นภาษาไทย 
แนวทางแก้ไข 

ให้ทําการเปลี่ยนภาษาของเครื่องควบคุม (Controller) รุ่น HCE 300/320 
เป็นภาษาอังกฤษ แล้ว Export ข้อมูลท่ีได้จากการรังวัดใหม่และทําการอัปโหลดเข้าสู่ระบบใหม่อีกครั้ง
ตามข้ันตอนดังนี้ 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลือก Settings 

เลือก Language & input 

เลือก ภาษา 

เลือกภาษาเป็น English 
(United Kingdom) 

 

เมื่อเปลี่ยนภาษาไทยเป็นภาษาอังกฤษแล้ว   
ให้ Export ข้อมูลที่ได้จากการรังวัดใหม่  
และทําการอัปโหลดเข้าสู่ระบบใหม่อีกคร้ัง 
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 ท้ังนี้ ปัญหา อุปสรรค และแนวทางแก้ไขของเครื่องควบคุมฯ รุ่น LT500 และ รุ่น HCE 
300/320 กองเทคโนโลยีทําแผนท่ี ได้รวบรวมข้ึนจากประสบการณ์ในการปฏิบัติงานท่ีเกิดข้ึนจริง และ
หากผู้ปฏิบัติงานรังวัด ปฏิบัติตามข้ันตอนแนวทางแก้ไขแล้ว ยังไม่สามารถแก้ไขได้ ให้ติดต่อผู้ดูแล
ระบบ เบอร์โทร 092-1421555 หรือ 0-2503-3367 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ภาคผนวก 
 

ระเบียบท่ีเกี่ยวข้อง 
 

  -  ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัด

ด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 

  -  เอกสารซักซ้อมความเข้าใจ ระเบียบกรมท่ีดิน ว่าด้วยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีชั้นหนึ่ง  

ด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์ (RTK GNSS Network) พ.ศ. 2562 
 





































































เอกสารซักซอมความเขาใจ 

ระเบียบกรมท่ีดิน วาดวยการรังวัดทําแผนท่ีโดยวิธีแผนท่ีช้ันหนึ่งดวยระบบโครงขายการรังวัด 

ดวยดาวเทียมแบบจลน (RTK GNSS Network) พ.ศ. ๒๕๖๒ 
 

1. สรุปสาระสําคัญของการปรับปรุงแกไขระเบียบฯ 

 

ลําดับ เร่ือง 
ระเบียบ RTK เดิม 

พ.ศ. ๒๕๕๘* 
ระเบียบ RTK ใหม 

พ.ศ. ๒๕๖๒** 
ขออางอิง 

ตามระเบียบ RTK ใหม 
๑ หมุดตรวจสอบ 

กอนทําการรังวัด 
หมุดดาวเทียม 
Static 

หมุดตรวจสอบ RTK Network นิยาม, ขอ ๗, 
ภาคผนวก ก, 
ภาคผนวก ค  

๒ การรับสัญญาณ
ดาวเทียมโดยตรง 
ที่หลักเขตท่ีดิน 

ไมสามารถทําได เปนทางเลือกใหชางสามารถ
รับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงที่
หลักเขตที่ดินในกรณีพ้ืนท่ี
เหมาะสม 

ขอ ๘, ภาคผนวก ข, 
ภาคผนวก ค 

๓ การรังวัดปกหมุดลอย กรณีจําเปนสามารถ 
ทําไดสูงสุด ๒ หมุด 

กรณีจําเปนสามารถทําได 
๑ หมุด 

ขอ ๑๐, ขอ ๑๑ 

๔ การรังวัดปกหมุดกลาง สามารถทําได ไมสามารถทําได ไมมี 

๕ เกณฑความคลาด
เคลื่อนในการ
ตรวจสอบคาพิกัดของ
หลักเขตที่ดิน 

มีเกณฑความคลาด 
เคลื่อนแบบเดียว 

แบงเกณฑความคลาดเคลื่อน
ออกเปน ๓ แบบ ขึ้นอยูกับ
วิธีการรงัวัดหลักเขตท่ีดิน 

ขอ ๑๒, ขอ ๑๔,  
ภาคผนวก ค 

๖ การลงรูปแผนที่ 
ในระวางแผนที่  

ใหลงรูปแผนที่ใน
ระวางแผนท่ี 
ที่สรางข้ึนใหม 

ใหลงรูปแผนที่ในระวางแผนที่
เดิมและใหลงรูปแผนที่ใน
ระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 

ขอ ๑๘, ขอ ๑๙ 

๗ การตรวจสอบเคร่ืองรับ
สัญญาณดาวเทียม 

ไมไดกําหนด อยางนอย ๒ ปตอคร้ัง ขอ ๒๐ 

๘ ระยะเวลาและจํานวน
ครั้ง ในการรับสัญญาณ
ดาวเทียม 

รับสัญญาณดาวเทียม  
คร้ังละ ๑๘๐ วินาที  
จํานวน ๒ คร้ัง 

รับสัญญาณดาวเทียม ครั้งละ 
๖๐ วินาที จํานวน ๓ ครั้ง 

ภาคผนวก ข (ขอ ๒) 

หมายเหตุ: *ระเบียบ RTK เดิม พ.ศ. ๒๕๕๘ คือ ระเบียบกรมท่ีดินวาดวยการรังวัดโดยระบบโครงขายการ

รังวัดดวยดาวเทียมแบบจลน  (RTK Network) ในงานรังวัดเฉพาะราย พ.ศ. ๒๕๕๘ 

 **ระเบียบ RTK ใหม พ.ศ. ๒๕๖๒ คือ ระเบียบกรมที่ดิน วาดวยการรังวัดทําแผนที่โดยวิธีแผนท่ี

ชั้นหน่ึงดวยระบบโครงขายการรังวัดดวยดาวเทียมแบบจลน (RTK GNSS Network) พ.ศ. ๒๕๖๒ 
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2. คําอธิบายเพ่ิมเติมจากระเบียบฯ 

การตรวจสอบคาพิกัดเดิมและคาพิกัดใหมของหลักเขตที่ดิน ตามระเบียบฯ ภาคผนวก ค ขอ ๓ 
 

ขอ รายการ เกณฑความคลาดเคล่ือนเชิงตําแหนงในทางราบ 

๓.๑ การรับสัญญาณดาวเทียมโดยตรงที่หลักเขตที่ดิน 
 

± ๔ เซนติเมตร 

๓.๒ 
การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดินจากหมุด

ดาวเทียม RTK Network 

 

 
 

D1=ระยะโยงยึดจากหมุดดาวเทียม RTK Network  

ถึงหลักเขตท่ีดิน หนวยเปนเมตร 

๓.๓ 

การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ ดินจากหมุด

หลักฐานเสนโครงงานหมุดหลักฐานแผนท่ีเพ่ือ

เกบ็รายละเอียดแปลงที่ดิน 

 

 
 

D2=ผลรวมของระยะโยงยดึกับระยะแตละชวงของ

หมุดหลักฐานแผนท่ีถึงหมุดดาวเทียม RTK Network 

ที่อยูใกลที่ใชออกหรือเขาบรรจบ หนวยเปนเมตร 
 

รูปภาพตัวอยางขอ ๓.๒ การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดินจากหมุดดาวเทียม RTK Network 

 

 

 

 

 

 

 

 

 เกณฑความคลาดเคล่ือนเชิงตําแหนงในทางราบ   = 

 

   D1 คือ ระยะโยงยึดจากหมุดดาวเทียม RTK Network ถึงหลกัเขตที่ดิน หนวยเปนเมตร 

กรณีที่ 1 ทําการรังวัดโยงยดึออกจากหมุด RTK Network ถึงหลักเขต A จะมีระยะ D1 = d1 

กรณีที่ 2 ทําการรังวัดโยงยดึออกจากหมุดลอย ถงึหลักเขต B จะมีระยะ D1 = d2 + d3 

± [ ๔ เซนติเมตร +  D1 x ๑๐๐  ] 

     ๑๐,๐๐๐ 

± [ ๔ เซนติเมตร +  D2 x ๑๐๐  ] 

     ๑๐,๐๐๐ 

V3400001 V3400002 

หมุดลอย 

d1 

d2 

d3 

แปลงที่ดิน 

± [ ๔ เซนติเมตร +  D1 x ๑๐๐  ] 

     ๑๐,๐๐๐ 

หลักเขต A 

หลักเขต B 
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รูปภาพตัวอยางขอ ๓.๓  การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดินจากหมดุหลกัฐานเสนโครงงานหมุดหลักฐานแผนที่ 

เพ่ือเก็บรายละเอียดแปลงที่ดิน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 เกณฑความคลาดเคล่ือนเชิงตําแหนงในทางราบ   =   

 
 

 D2 คือ ผลรวมของระยะโยงยึดกับระยะแตละชวงของหมุดหลักฐานแผนที่ถึงหมุดดาวเทียม RTK Network  

   ที่อยูใกลที่ใชออกหรือเขาบรรจบ หนวยเปนเมตร 

จากรูปตัวอยาง ระยะ D2 = d1 + d2 + d3 + d9   

หรืออาจกลาวอีกนัยหนึ่งไดวา D2 คือระยะที่ส้ันที่สุดจากหมุดดาวเทียม RTK Network ถึงหมุดหลักเขตที่ดิน 

 

ตารางแสดงตัวอยางการตรวจสอบคาพิกัดเดิมและคาพิกัดใหมของหลกัเขตที่ดิน 

คําอธิบาย: ในการรังวัดหลักเขตที่ดินแตละคร้ัง สามารถคํานวณเกณฑความคลาดเคล่ือนไดตามระเบียบฯ 

ภาคผนวก ค ขอ ๓.๑ - ๓.๓ จงึอาจมีขอสงสัยวา หากเกณฑความคลาดเคล่ือนของการรังวัดเดิมและการรังวัดใหม

ไมเทากัน ควรจะใชเกณฑความคลาดเคลื่อนใดในการตรวจสอบ จึงขออธิบายเพิ่มเติมในท่ีนี้วา ใหใชเกณฑ

ความคลาดเคลื่อนที่มากกวาในการตรวจสอบคาพิกดัของหลักเขตที่ดินในทุกกรณี ดังตารางดังตอไปนี่ 
 

ตัวอยาง การรังวัดเดิม การรังวัดใหม หลักเกณฑการตรวจสอบ 

๑ ขอ ๓.๒ การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดิน

จากหมุดดาวเทียม RTK Network 
โดยมีระยะ D1 = ๑๐๐ ม. มีเกณฑ

ความคลาดเคล่ือน ± ๕ ซม.  

ขอ ๓.๑ การรับสัญญาณดาวเทียม

โดยตรง มีเกณฑความคลาดเคล่ือน  

± ๔ ซม. 

ใหตรวจสอบคาพิกัดของ

หลักเขตโดยใชเกณฑ

ความคลาดเคล่ือนที่มากกวา 

ในกรณีน้ีคือ ± ๕ ซม.  

๒ ขอ ๓.๑ การรับสัญญาณดาวเทียม

โดยตรง มีเกณฑความคลาดเคล่ือน  

± ๔ ซม. 

ขอ ๓.๒ การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดิน

จากหมุดดาวเทียม RTK Network 
โดยมีระยะ D1 = ๒๐๐ ม. มเีกณฑ

ความคลาดเคล่ือน ± ๖ ซม. 

ใหตรวจสอบคาพิกัดของ

หลักเขตโดยใชเกณฑ

ความคลาดเคล่ือนที่มากกวา 

ในกรณีน้ีคือ ± ๖ ซม. 

± [ ๔ เซนติเมตร +  D2 x ๑๐๐  ] 

     ๑๐,๐๐๐ 

V3400001 

V3400002 

d1 

d2 

d3 

แปลงที่ดิน 

V3400003 

V3400004 

d9 

d4 d5 d6 d7 

d8 
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ตัวอยาง การรังวัดเดิม การรังวัดใหม หลักเกณฑการตรวจสอบ 

๓ ขอ ๓.๓ การรังวัดโยงยึดหลักเขตท่ีดิน

จากหมุดหลักฐานเสนโครงงานหมุด

หลักฐานแผนที่ เพื่อเก็บรายละเอียด

แปลงท่ีดิน โดยมีระยะ D2 = ๔๐๐ ม. 

มีเกณฑความคลาดเคล่ือน ± ๘ ซม. 

ขอ ๓.๑ การรับสัญญาณดาวเทียม

โดยตรง มีเกณฑความคลาดเคล่ือน  

± ๔ ซม. 

ใหตรวจสอบคาพิกัดของ

หลักเขตโดยใชเกณฑ

ความคลาดเคล่ือนที่มากกวา 

ในกรณีน้ีคือ ± ๘ ซม. 

๔ ขอ ๓.๒ การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดิน

จากหมุดดาวเทียม RTK Network 
โดยมีระยะ D1 = ๑๕๐ ม. มีเกณฑ

ความคลาดเคลื่อน ± ๕.๕ ซม. 

ขอ ๓.๓ การรังวัดโยงยึดหลักเขตที่ดิน

จากหมุดหลักฐานเสนโครงงานหมุด

หลักฐานแผนที ่เพื่อเก็บรายละเอียด

แปลงท่ีดิน โดยมีระยะ D2 = ๓๕๐ ม. 

มีเกณฑความคลาดเคล่ือน ± ๗.๕ ซม. 

ใหตรวจสอบคาพิกัดของ

หลักเขตโดยใชเกณฑ

ความคลาดเคล่ือนที่มากกวา 

ในกรณีน้ีคือ ± ๗.๕ ซม. 

 

หมายเหตุ: ตามระเบียบฯ ขอ ๑๔ การตรวจสอบตําแหนงของหลักเขตที่ดิน ใหเปรียบเทียบคาพิกัดของหลักเขต

ที่ดินที่รังวัดไวเดิมกับคาพิกัดท่ีรังวัดใหม ดังน้ี 

 (๑) กรณีคาพิกัดของหลักเขตที่ดินที่รังวัดไวเดิมมีความแตกตางจากคาพิกัดที่รังวัดใหม 

ไมเกินเกณฑความคลาดเคลื่อนเชิงตําแหนงในทางราบที่กําหนดในภาคผนวก ค. ใหใชคาพิกัดท่ีรังวัดไวเดิม

ดําเนินการตอไป 

 (๒) กรณีคาพิกัดของหลักเขตที่ดินที่รังวัดไวเดิมมีความแตกตางจากคาพิกัดที่รังวัดใหม 

เกินกวาเกณฑความคลาดเคล่ือนเชิงตําแหนงในทางราบที่กําหนดในภาคผนวก ค. ใหตรวจสอบตามหลัก

วิชาการแผนท่ี หากผลการตรวจสอบปรากฏวาคาพิกัดของหลักเขตท่ีดินที่รังวัดเดิมผิดพลาดคลาดเคลื่อน 

ใหดําเนินการตามความในมาตรา ๖๑ มาตรา ๖๙ หรือมาตรา ๖๙ ทวิ แหงประมวลกฎหมายที่ดิน แลวแตกรณี 

ตามหลักเกณฑและวิธีการที่อธิบดีกรมที่ดินกําหนด 
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  9.  นางสาวขนิษฐา เอ่ียมอากาศ  วิศวกรรังวัดปฏิบัติการ 
  10. นายจักรินทร์ แพทย์พิทักษ์  วิศวกรรังวัดปฏิบัติการ  
  11. นายฮาริส โพธิ์ดํา  วิศวกรรังวัดปฏิบัติการ  
  12. นายสุริยัน ยศหล้า  วิศวกรรังวัดปฏิบัติการ 
  13. นายเอกวุฒิ มาเรือน  วิศวกรรังวัดปฏิบัติการ                  

           : กองฝึกอบรม 
    1. นางสาวสมหมาย สุขวงศ์ หัวหน้ากลุ่มพัฒนาการเรียนรู ้
   2. นางปารดา พรหมประสิทธิ์ นักทรัพยากรบุคคลชํานาญการ 
   3. นางสาวภูริดา สุขประเสริฐ นักทรัพยากรบุคคลปฏิบัติการ 



 


